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IMPORTANT SAFETY INSTRUCTIONS

Y

CAUTION! WARNING! DANGER!
Do not use the product before you have studied the Safety instructions and the User Manual.
Laser Classification

TILII 0]

|

— Laser Beam
~ outlet aperture

WARNING:
Itis a Class 2 laser product in accordance
with EN60825-1:2014 .

LASER
2

ENGLISH

WARNING:
Avoid direct eye exposure. The laser beam can cause severe eye damage and/or blindness.
Do not stare into the laser beam or direct it towards other people unnecessarily.
Caution! The laser emitting product may be behind you in some applications. Be careful when facing the product.
WARNING:
Do not operate the laser around children or allow children to operate the laser.
The reflective surface could reflect the beam back at the operator or other persons.
WARNING: Use of controls, adjustments, or the performance of procedures other than those specified in the manual
may result in hazardous radiation exposure.
When the laser is brought into a warm environment from very cold conditions, or vice versa, allow it to come to the
surrounding temperature before use.
Always store the cross laser indoors, avoid substantial knocks, continuous vibration or extreme temperatures.
Always keep the tool away from dust, liquids and high humidity. These may damage internal components or affect
accuracy.
If laser radiation hits your eye, you must close your eyes and immediately turn your head away from the beam.
Do not position the laser beam so that it unintentionally blinds you or others.
Do not look into a laser beam using magnifying optical devices such as binoculars or a telescope, as this will increase
the level of eye injury.
If you use laser goggles to enhance the visibility of the laser beam, please notice that they will not protect your eyes
against laser radiation.
Do not remove or deface warning labels on the laser level.
Do not disassemble the laser level, laser radiation can cause serious eye injury.
When not in use, turn off the power, engage the pendulum lock and place the laser in its carrying pouch.
Make sure the pendulum lock mechanism is engaged before transporting the laser.
Note: If the pendulum lock mechanism is not engaged before transportation, internal mechanical damage may occur.
Do not use aggressive cleaning agents or solutions. Use only a clean, soft cloth for cleaning.
Avoid heavy impact to or dropping of the laser. The accuracy of the laser should be checked before use if it has been
dropped or subjected to other mechanical stresses.
Any repair required on this laser product should be performed only by authorised service personnel.
Do not operate the product in explosion hazardous areas or in aggressive environments.
If the laser level is not in use for a long period of time, remove the batteries from the battery compartment. This will
prevent batteries from leaking and corrosion damage.

Do not dispose of waste batteries, waste electrical and electronic equipment as unsorted municipal waste.
E Waste batteries and waste electrical and electronic equipment must be collected separately.
= \Waste batteries, waste accumulators and light sources have to be removed from equipment.

Check with your local authority or retailer for recycling advice and collection point.
According to local regulations retailers may have an obligation to take back waste batteries and Waste electrical and
electronic equipment free of charge.
Your contribution to re-use and recycling of waste batteries and waste electrical and electronic equipment helps to
reduce the demand of raw materials.
Waste batteries, in particular containing lithium and waste Electrical and electronic equipment contain valuable,
recyclable materials, which can adversely impact the environment and the human health, if not disposed of in an
environmentally compatible manner.
Delete personal data from waste equipment, if any.
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MAINTENANCE

Wipe the aperture lens and the body of the cross laser with a clean soft cloth. Do not use solvents.

Although the cross laser is dust and dirt resistant to a certain degree, do not store in dusty places as long

term exposure may damage internal moving parts.

If the cross laser is exposed to water, dry the laser level before returning it to the carrying case to prevent

corrosion damage.

TECHNICAL DATA

Laser class 2
Self-leveling range t4°
Self-leveling time < 3s
Battery technology Li-lon
Voltage DC 12V ==
Protection class (water and dust IP54*
protection)
Max. altitude 2000 m
Relativ air humidity max. 80%
Pollution degree according to 2"
IEC 61010-1
Pulse duration t,

Nornal mode | < 80 us

Power save | < 50 ps
Functions Horizontal level line & horizontal points
Vertical plumb line & plumb points
Perpendicular level, plumb points & horizontal points

Frequency 10 kHz
Projections 2 lines green, 4 points green
Diode quantity 2
Diode type 50 mW

Laser beams output pattern

Single horizontal level line + 2 horizontal points (left & right);
Single vertical plumb line + 2 plump points (up & down);
Cross line + 2 horizontal points + 2 plump points.

Operating time

9 hrs (normal mode) / 16 hrs (power save mode) with M12
3.0 Ah Battery

Tripod mount

1/4" | 5/8" thread

Suitable detector

Milwaukee LLD50, LRD100
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Laser Line
Width
Wavelength
Max. power
Accuracy
Beam divergence
Fan angle
Colour
Working range

<11.12mm @ 38"

510 - 530 nm laser class Il

<7TmW

+/-3mm/10m

1rad

vertical line > 150°; horizontal line > 180°

green

38 m (with detector LLD50 50 m, with detector LRD100 100 m)

Laser points
Laser point wavelength

510 - 530 nm laser class I

Laser point max. power | < 1 mW
Plumb accuracy | +/- 3 mm /10 m
Points beam divergence | 0.5 mrad
Laser point colour | green
Working range | 38 m
Recommended ambient operating -20°C - +40 °C
temperature
Storage temperature -20°C - +65 °C
Recommended battery types M12B...
Dimensions 171 x 82 x 150 mm
Weight (incl. battery) 1262 ¢

* The Lithium-ion battery and the battery compartment are excluded from IP 54.
** Only non-conductive deposits occur, whereby occasional temporary conductivity caused by

condensation is expected.

SPECIFIC CONDITIONS OF USE

The laser is innovatively designed for a very broad range of professional jobs, including:

- Aligning tiles, marble, cabinets, borders, moldings and trimmings

- Marking layout for doors, windows, rails, stairs, fences, gates, decks and pergolas installation.
- Itis intended for determining and checking horizontal and vertical lines.

- Levelling suspended ceilings, Levelling pipe installations, Window partitioning and pipe alignment, laying
out perimeter walls for electric installations.

Do not use this product in any other way as stated for normal use.




OVERVIEW

( N\
Mode button

Short press: choose between beams:

- horizontal level line + horizontal points

- vertical plumb line + plumb points

- perpendicular level + plumb points + horizontal points

7T / /—(lvnzsattery
N < g

(LED indicator fuel gauge

(Power save indicator

Long press: switch normal mode / power save mode

Marking for the horizontal beam

— S

[Vertical laser beam & plumb point up window } ( h
Rotation dial
N _ ' OﬂFF Off / locked
Horizontal laser beam & horizontal points (left :
and right) window J g\l On / manual mode
ON ]
’i On / self leveling mode
& J
~— Magnetic mount )
(20° micro adjustment (+/-10° from center) )

(Track clip

Vs

(Plumb spot down )
" H \
(5/8 tripod mount J
" 4 \
(1/ tripod mount ) Q J
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ACCESSORY

CHANGE BATTERIES

Change the batteries when the laser beams begin to dim.

If the cross laser is not in use for a long period of time, remove the batteries from the battery
compartment. This will prevent batteries from leaking and corrosion damage.

Not included in standard equipment, available as an accessory.
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FUEL GAUGE TRACK CLIP

After switch on the laser the fuel gauge will display the battery life

Fix the track clip with screws to a pillar. Or clamp the track clip to ceiling channels,
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POWER SAVE

(Power save indicator )\ .

Use power save mode to extend the
battery run time. Power save mode is
indicated by dimmed laser beams and
the power save indicator pulsing. Visual
range is decreased in power save mode.
Power save indicator will change from
pulsing to solid Green when turned OFF.
The tool will automatically switch to
power save mode if less than 7% of
battery charge remains.
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MAGNETIC WALL MOUNT

Use the magnetic wall mount to fix the laser to a
wall or metallic structures or similar.

Vs

GREEN TARGET PLATE

Or fix it with a screw or nail on a pillar Use the green target plate to improve visibility of the laser beam in unfavourable conditions and at greater
distances.

~N (

.

Turn the laser 360°.

!Ti
1 ==

Use the adjustment knob for 20° pivot micro
adjustment

Vs

TRIPOD MOUNT

Use the tripod mount to fix the laser on a tripod

Tripod mount 5/8"

Tripod “mount 1/4"




WORKING IN SELF-LEVELING MODE

In self-leveling mode the cross laser will level itself in a + 4° range and can project a horizontal beam and
horizontal points, a vertical beam line and plumb points or a both beams together with plumb points and
horizontal points

Place the cross laser on a solid flat
vibration free surface or on a tripod.

. 1/4" male thread
L 5/8" male thread
\ ."f .'.

B =5
/ ' | .

ON
Turn the rotation dial to:

N = }
[ f 2%
position \L ® ]

The cross laser can generate
2 laser beams and 4 laser points.

(A) horizontal beam forward
(B) vertical beam forward

(C) plumb points
(D) horizontal points

The cross laser will generate
forward cross beams including

4 laser points when all beams are
activated.

g
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Choose the beams that you want to
work with by pushing the MODE
button

If the initial level of the cross laser
is beyond + 4° and the self-leveling
mode is activated, the laser beams
will flash = = =

In this case reposition the cross
laser.

Before moving the cross laser, turn
the rotation dial to: OFF .

This will lock the pendulum and
protect your cross laser.




WORKING IN MANUAL MODE
In manual mode the cross lasers self-leveling mechanism is disabled and the laser lines can be set at g !

any slope required.
Choose the beams that you want to ’ G,

N work with by pushing operation push aes B
- button ; g A

Place the cross laser on a solid flat
vibration free surface or on a tripod.

g
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ON

Turn the rotation dial to: ﬂ

position. \L ‘ s ]

Same as in the self-leveling mode,
but the laser beams are
interrupted every 8 seconds.

Tilt the laser using a tripod and adjust
to the desired angle and height.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

To turn the Manual mode off,

ON
turn the rotation dial to: ’h .
or OFF

turn the rotation dial to: ﬁ

g
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PLUMB FUNCTION

With the plumb function, a point on the floor and on the ceiling can be projected.

DETECTOR

For outdoor work under direct sunlight, or bright conditions and for extended indoor ranges of up to 50
Use the plumb function e.g. to transfer reference point for light installation, vents, transfer of heights. meters / 164 feet, use the Milwaukee detector.

A detector is not included and must be purchased separately.

For information on how to operate the detector, please refer to the operating instructions for the detector.

.
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ACCURACY CHECK

This cross laser left the factory fully calibrated. Milwaukee recommends the user to check the accuracy of
the laser periodically, especially if the unit falls or is mishandled.

If the maximum deviation of the laser is exceeded in one of the accuracy checks, please contact one of
our Milwaukee service agents (see our list of guarantee/service addresses).

1. Checking the height accuracy of the horizontal beam.
2. Checking the leveling accuracy of the horizontal beam.
3. Checking the leveling accuracy of the vertical beam. al %
4. Checking Plumb accuracy
5. Squaring

(5. Turn the laser 180° towards wall B and mark the center of the cross beams as b1 on the wall. )

Before checking the laser accuracy, after mounting the laser on the tripod, check the leveling of the

tripod. 6. Move the laser level towards wall B and position it approximately 0.5 meter from wall B.

__ t ' : 7. Mark on wall B the center of the cross beams as b2.
( ) l ] St If the b1 & b2 is not overlapping, adjust the tripod height to make sure b1& b2 overlapping.

- .
I J

al X
1 CHECKING THE HEIGHT ACCURACY OF THE HORIZONTAL BEAM
(UP AND DOWN DEVIATION)
1. Set up the laser on a tripod or on a flat surface
between two walls A and B, approximately 10 meters apart.
2. Position the laser level approximately 0.5 meter from wall A. 8. Turn the laser 180° towards wall A, and mark on the wall the center of the cross beams
3. Switch ON the self-leveling mode and press the mode button to project the horizontal and the vertical CBE
cross beams towards wall A.
4. Mark the center of the cross beams on the wall as a1. A
224
A =~10m B S

9. Measure the distances:
Aa=|a2 - af|

10. Aa should be no more than 6 mm.

(S J A J/

([ 10 J




2 CHECKING THE LEVEL ACCURACY OF THE HORIZONTAL BEAM (SIDE TO SIDE INCLINATION)

For this check, a free surface of approx. 10 x 10 meters is required.

1. Set up the laser on a tripod or on a solid surface between two walls A and B, approximately 5 meters
apart.

2. Position the laser level approximately 5 meters from the center of the room.

3. Switch ON the self-leveling mode and press the mode button to project the horizontal line towards
wall Aand B.

4. Mark the center of the laser line point a1 on wall A and point b1 on wall B.

G

5. Move the laser level approximately 10 meters away and turn the laser 180° towards wall A and B.
6. Mark the center of the laser line point a2 on wall A and point b2 on wall B.

7. Measure the distances:
Aa= [a2- al|
Ab= [b1- b2|
8. The difference | Aa — Ab| should be no more than 6 mm

ENGLISH




3 CHECKING THE LEVEL ACCURACY OF THE VERTICAL BEAM

. Hang an approximately 2 m plumb line on
a wall.

. After the plumb line has settled, mark
point a1 on the wall, behind the plumb
line, near the plumb cone.

. Set up the cross laser on a tripod or on a
flat surface in front of the wall at a
distance of approximately 2.5 m.

. Switch ON the self-leveling mode, and
press the mode button to project the
vertical beam towards the plumb line.

. Turn the laser so that the vertical beam

will merge with the plumb line below the
hanging point.

. Mark point a2 on the wall, in the middle of
the vertical beam at the same height as
al.

. The distance between a1 and a2, should
be no more than 0.75 mm

\
\

Xxail

1.
2.

Set up the cross laser on a tripod.

Switch ON the self-leveling mode
and press the mode button to
switch to the plump function.

Mark the upper plumb dot on the
ceiling as point a1 (see the
illustration).

Mark the lower plumb dot on the
floor as point b.

Rotate the laser level 180°, position
it so that the center of the plumb
dot is on the point b, which has
already been marked, and allow it
to level.

Mark the center of the upper plumb
dot on the ceiling as point a2.

The distance between points a1
and a2 marked on the ceiling is an
indication of the actual deviation of
the laser level from the ideal plumb
line.

If the measuring distance is 5m,
the maximum permissible deviation
is:

5mx (+/-0.3 mm/m)x2=+/-3 mm.

The distance between a1 and a2,
should not be more than 6 mm.

ai

4 CHECKING PLUMB ACCURACY

This procedure requires a room of with
approx. 5m distance between floor and
ceiling.

5m
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5 SQUARING PROCEDURE

1. Mark a reference (point x) on the floor that
is equidistant from each wall in the center
of a room.

2. Turn ON the laser and switch to the
"Unlocked" position. Ensure that laser is
in Perpendicular Level, Plumb Points, and
Horizontal Points mode (all lasers ON).

3. Using the down plumb point, align the
laser directly over the center of point (x)
on the floor.

4. With the laser in place, mark point (1) at
the intersection of the lines directly in front
of the laser on wall A. Without moving the
laser, also mark the center of the right
Horizontal point (Il) on wall B.

5. Rotate the laser 90 degrees clockwise
around plumb point (x) and align the left
Horizontal dot with the previously marked
point I.

6. With the laser in position, mark point (Il)
on wall B at the intersection of the
perpendicular lines directly in front of the
laser. Without moving the laser, mark point
(V) on wall C using the right horizontal
point.

7. The deviation (d) between points Il &Il
should be no more than 3 mm at 10 m .

G

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
%, IVe

Lastly, rotate the laser 180° clockwise
around plumb point (x) so that the right
horizontal point is aligned with the
previously marked point I. Without
moving the laser, using the left horizontal
point mark (V) on wall C.

The deviation (d) between points IV & V
should be no more than 3 mm at 10 m.

B
A c
Te, o
I - W
9 10 mI_ 5, °1Iv
[ ]

b’—"‘ﬂ
10m 10m
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ACHTUNG! WARNUNG! GEFAHR!

Nehmen Sie das Produkt erst in Gebrauch, wenn Sie die Sicherheitshinweise und die
Gebrauchsanweisung gelesen haben.

Laserklassifizierung

LLLLLLLLS

|

Laserstrahlaustritts-
6ffnung

WARNUNG:
Das Produkt entspricht der Laserklasse 2 gemaft EN60825-1:2014 .

LASER
2

DEUTSCH

Warnung:
Die Augen nicht direkt dem Laserstrahl aussetzen. Der Laserstrahl kann schwerwiegende Augenschéaden und/oder Erblinden
verursachen.

Nicht direkt in den Laserstrahl blicken und den Strahl nicht unnétigerweise auf andere Personen richten.

Vorsicht! Bei einigen Anwendungen kann sich das laseremittierende Geréat hinter Ihnen befinden. Wenden Sie sich in diesem
Fall vorsichtig um.

Warnung: Betreiben Sie den Laser nicht in Gegenwart von Kindern und erlauben Sie ihnen auf keinen Fall, den Laser zu
benutzen.

Achtung! Eine reflektierende Oberflache kann den Laserstrahl zuriick an den Bediener oder andere Personen reflektieren.
Warnung: Die Verwendung von Steuerelementen, Einstellungen oder die Durchfiihrung von anderen als den im Handbuch
festgelegten Verfahren kann zu geféahrlicher Strahlenbelastung fihren.

Wird der Laser von einer sehr kalten in eine warme Umgebung (oder umgekehrt) gebracht, muss es vor Gebrauch die
Umgebungstemperatur erreichen.

Den Laser nicht im Freien aufbewahren und vor Schidgen, dauerhaften Vibrationen und extremen Temperaturen schiitzen.
Den Laser vor Staub, Nasse und hoher Luftfeuchtigkeit schiitzen. Andernfalls kénnen innere Bauteile beschédigt oder die
Genauigkeit beeinflusst werden.

Falls Laserstrahlung ins Auge trifft, die Augen schlieBen und den Kopf sofort aus dem Strahl wegdrehen.

Achten Sie darauf, den Laserstrahl so zu positionieren, dass Sie selbst oder andere Personen davon nicht geblendet werden.
Nicht mit optischen VergroRerungsgeraten, wie Fernglasern oder Teleskopen, in den Laserstrahl blicken. Andernfalls erhdht
sich die Gefahr von schwerwiegenden Augenschéden.

Beachten Sie, dass Lasersichtbrillen zum besseren Erkennen der Laserlinien dienen, die Augen jedoch nicht vor
Laserstrahlung schiitzen.

Warnschilder auf dem Lasergerat dirfen nicht entfernt oder unkenntlich gemacht werden.

Den Laser nicht auseinanderbauen. Laserstrahlung kann schwere Augenverletzungen verursachen.

Bei Nichtgebrauch den Laser ausschalten, die Pendelsperre arretieren und den Laser ins seiner Tragetasche verstauen.
Vor dem Transport des Lasers sicherstellen, dass die Pendelarretierung eingerastet ist.

Hinweis: Bei nicht eingerasteter Pendelarretierung kann es wahrend des Transports zu Beschadigungen im Inneren des Gerats
kommen.

Keine aggressiven Reinigungsmittel oder Ldsungsmittel verwenden. Nur mit einem sauberen, weichen Tuch reinigen.

Den Laser vor heftigen StdRen und Stiirzen schiitzen. Nach einem Sturz oder starken mechanischen Einwirkungen ist die
Genauigkeit des Geréts vor Gebrauch zu tiberprtifen.

Erforderliche Reparaturen an diesem Lasergerat diirfen nur von autorisiertem Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Das Produkt darf nicht in einer explosionsgefahrdeten oder aggressiven Umgebung eingesetzt werden.

Vor ldngerem Nichtgebrauch des Gerats die Batterien aus dem Batteriefach entnehmen. So lassen sich das Auslaufen der
Batterien und damit verbundene Korrosionsschaden vermeiden.

Altbatterien, Elektro- und Elektronik-Altgerate diirfen nicht zusammen mit dem Hausmiill entsorgt werden. Altbatterien,
E Elektro- und Elektronik-Altgerate sind getrennt zu sammeln und zu entsorgen.

—O\ Entfernen Sie Altbatterien, Altakkumulatorn und Leuchtmittel vor dem Entsorgen aus den Geraten.

Erkundigen Sie sich bei den drtlichen Behdrden oder bei Ihrem Fachhéndler nach Recyclinghdfen und Sammelstellen.

Je nach den ortlichen Bestimmungen kénnen Einzelhandler verpflichtet sein, Altbatterien, Elektro- und Elekironik-Altgerate
kostenlos zuriickzunehmen.
Tragen Sie durch Wiederverwendung und Recycling lhrer Altbatterien, Elektro- und Elektronik-Altgerate dazu bei, den Bedarf
an Rohmaterialien zu verringern.
Altbatterien (vor allem Lithium-lonen-Batterien), Elektro- und Elektronik-Altgeréte enthalten wertvolle, wiederverwertbare
Materialien, die bei nicht umweltgerechter Entsorgung negative Auswirkungen auf die Umwelt und Ihre Gesundheit haben
konnen.
Laschen Sie vor der Entsorgung moglicherweise auf Ihrem Altgerat vorhandene personenbezogene Daten.

c € CE-Zeichen

U K Britisches Konformitétszeichen
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WARTUNG

Das Objektiv und das Gehause des Lasers mit einem weichen, sauberen Tuch reinigen. Keine

Lésungsmittel verwenden.

Auch wenn der Laser bis zu einem gewissen Grad staub- und schmutzbesténdig ist, sollte er nicht
langerfristig an einem staubigen Ort aufbewahrt werden, da andernfalls innenliegende bewegliche Teile

beschadigt werden koénnen.

Sollte der Laser nass werden, ist es vor dem Einsetzen in den Tragekoffer zu trocknen, damit keine

Rostschaden entstehen.

TECHNISCHE DATEN

Laserklasse 2
Selbstnivellierungsbereich +4°
Selbstnivellierungsdauer < 3s
Batterietyp Li-lon
Spannung DC 12V ==
Schutzart (Spritzwasser und Staub) IP54*
Max. Héhenlage 2000 m
Relative Luftfeuchtigkeit max. 80%
Verschmutzungsgrad nach IEC 61010-1 | 2**
Pulsdauer t,
Normalbetrieb | < 80 s
Stromsparmodus | < 50 us
Funktionen Horizontale Laserlinie + horizontal projizierte Punkte
Vertikale Lotrechte + lotrecht projizierte Punkte
Lotrechte Ebene, lotrecht + horizontal projizierte Punkte
Frequenz 10 kHz
Projektionen 2 grine Linien, 4 griine Punkte
Anzahl Dioden 2
Diodentyp 50 mW

Laserlinienausgabemuster

Einfache horizontale Laserlinie + 2 horizontal projizierte
Punkte (links & rechts);

Einfache vertikale Lotrechte + 2 lotrecht projizierte Punkte
(oben & unten);

Kreuzlinie + 2 horizontal projizierte Punkte + 2 lotrecht
projizierte Punkte.

Betriebszeit

9 Std. (Normalbetrieb) / 16 Std. (Stromsparmodus) mit Akku
M12, 3,0 Ah

DEUTSCH

Stativgewinde

1/4* 1 5/8*

Geeigneter Detektor

Milwaukee LLD50, LRD100

Laserlinie
Breite
Wellenlange
Maximale Leistung
Genauigkeit
Laserstrahlabweichung
Offnungswinkel
Farbe
Reichweite

<11,122mm @ 38"

510 - 530 nm Laserklasse Il

<7TmW

+/-3mm/10m

1rad

Vertikale Linie > 150°; Horizontale Linie > 180°

grin

38 m (mit Detektor LLD50 50 m, mit Detektor LRD100 100 m)

Laserpunkte
Wellenlange Laserpunkt

510 - 530 nm Laserklasse Il

Max. Leistung Laserpunkt | < 1 mW
Lotgenauigkeit [ +/-3 mm /10 m
Laserpunktabweichung | 0,5 rad
Laserpunktfarbe | griin
Reichweite | 38 m
Empfohlene Betriebstemperatur -20 °C bis +40 °C
Lagertemperatur -20 °C bis +65 °C
Empfohlene Akkutypen M12B...
Abmessungen 171 mm x 82 mm x 150 mm
Gewicht (inkl. Batterien) 1262 ¢

* Der Lithium-ion Akku und das Akkufach sind von IP54 ausgeschlossen.

** Es tritt nur eine nicht leitfahige Verschmutzung auf, wobei jedoch gelegentlich eine voriibergehende
durch Betauung verursachte Leitfahigkeit erwartet wird.

BESTIMMUNGSGEMASSE VERWENDUNG

Dieser innovative Laser ist fur einen breiten professionellen Anwendungsbereich ausgelegt, wie z. B.:
- Ausrichten von Fliesen, Marmorplatten, Schranken, Bordiiren, Formteilen und Besatzen
- Markieren der Grundlinien fiir den Einbau von Tiren, Fenstern, Schienen, Treppen, Zaunen, Toren,

Veranden und Pergolen.

- Fir die Bestimmung und Prifung von horizontalen und vertikalen Linien.

- Nivellieren von abgehangten Decken und Rohrleitungen, Fensteraufteilung und Rohrausrichtung,
Nivellieren von Umfassungswanden flir Elektroinstallationen

Dieses Produkt darf nur wie angegeben bestimmungsgemaR verwendet werden.




UBERSICHT

p
Modustaste

Kurzes Driicken: Wahlen Sie zwischen Laserlinien:

- Horizontale Laserlinie + horizontal projizierte Punkte

- Vertikale Lotrechte + lotrecht projizierte Punkte

- Lotrechte Ebene + lotrecht + horizontal projizierte Punkte

Langes Driicken: Umschalten Normalmodus /
\Energiesparmodus

(LED-Ladezustandsanzeige

(Anzeige Stromsparmodus

Markierung fiir horizontalen Laserstrahl

— S

( )

Drehknopf

oﬂFF Aus / gespem

ON _
ﬂ Ein / manueller Modus

Fenster fiir vertikalen Laserstrahl + lotrecht
projizierten Punkt oben

—

Fenster fiir horizontalen Laserstrahl +
horizontal projizierte Punkte (links & rechts)

—

ON
fh Ein / Selbstnivellierungsmodus
&

~— Magnethalterung )

(20 ° Feineinstellung (+/-10° von der Mitte) )
(Deckenbefestigung
4 N\
N
(Lotpunkt unten )
H 13 \
(Statlvhalterung 5/8 J
(stativhalterung 1/4 ) L )
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ZUBEHOR

Nicht in der Standardausstattung enthalten, als Zubehér erhaltlich.

AKKU WECHSELN

Die Batterien wechseln, wenn der Laserstrahl schwacher wird.

Vor langerem Nichtgebrauch des Gerats die Batterien aus dem Batteriefach entnehmen. So lassen sich
das Auslaufen der Batterien und damit verbundene Korrosionsschaden vermeiden.

DEUTSCH




FUEL GAUGE DECKENBEFESTIGUNG

Nach dem Ein- oder Ausschalten des Lasers zeigt die Akkukapazitatsanzeige die Akkukapazitat an. Befestigen Sie die Deckenbefestigung mit Verwenden Sie die Deckenbefestigung, um den
Schrauben an einer Séule. Laser an Deckenkanalen, Racks... festzuklemmen.
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STROMSPARMODUS
(Anzeige Stromsparmodus )\

Nutzen Sie den Stromsparmodus, um
die Akkulaufzeit zu verlangern. Im
Stromsparmodus ist der Laserstrahl
schwacher und die Stromsparanzeige
blinkt. Zudem ist der Messbereich im
Stromsparmodus eingeschrankt. Wird
der Stromsparmodus DEAKTIVIERT,
leuchtet die Anzeige dauerhaft griin.
Wenn die Akkuladung weniger als 7 %
betragt, schaltet das Geréat automatisch
in den Stromsparmodus.

DEUTSCH




MAGNETISCHE WANDHALTERUNG

Mit der magnetischen Wandhalterung I&sst sich der

Laser an Wanden, Metallstrukturen o. &. befestigen.
p

Oder mit einer Schraube oder Nagel an einem
Pfosten befestigen.

.

Drehen Sie den Laser um 360 °.

Verwenden Sie den Einstellknopf fiir die 20°
Pivot-Feineinstellung
p

.

!Ti
1 ==

GRUNE ZIELTAFEL
Verwenden Sie die griine Zielplatte, um die Sichtbarkeit des Laserstrahls unter unginstigen Bedingungen
und in gréReren Entfernungen zu verbessern.

Vs

STATIVGEWINDE

Befestigen Sie den Laser mit der Stativaufnahme auf einem Stativ.

DEUTSCH

Stativgewinde 5/8*

Stativgewinde 1/4*




ARBEITEN IM SELBSTNIVELLIERMODUS

Im Selbstnivelliermodus richtet sich das Lasermessgerat selbst in einem Bereich von +4° aus. Dazu
werden eine horizontale Linie und horizontal projizierte Punkte, eine vertikale Linie und lotrecht projizierte
Punkte oder beide Linien gleichzeitig samt ihren Punkten projiziert.

n \

Den Laser auf einen festen, ebenen
und vibrationsfreien Untergrund
stellen oder auf einem Stativ
montieren.

. 1/4“ Gewinde
L 5/8* Gewinde

g

Drehen Sie den Drehknopf auf:
ON

= %:_ i

Das Lasermessgerat kann
2 Laserstrahlen und 4 Laserpunkte
erzeugen.

(A) Horizontale Linie nach vorne
(B) Vertikale Linie nach vorne
(C) Lotrecht projizierte Punkte
(D) Horizontal projizierte Punkte

Wenn alle Linien aktiviert sind,
erzeugt das Lasermessgerat
Kreuzlinien nach vorne sowie
4 Laserpunkte.

g

)
2] ==
{ : |

DEUTSCH

Die gewinschten Linien Uber die
Taste MODE auswahlen.

Wenn der Laser bei aktivierter
Selbstnivellierung anfangs nicht auf
+4° ausgerichtet ist, blinken die
Laserlinien. = = =

In diesem Fall den Laser neu
positionieren.

Vor dem Umsetzen des Lasers den

OFF
Drehknopf auf P stellen. Dadurch
wird das Pendel arretiert und der
Laser geschiitzt.




ARBEITEN IM MANUELLEN MODUS
Im manuellen Modus ist die Selbstnivellierfunktion deaktiviert und der Laser kann auf jede beliebige g ! )

Neigung der Laserlinien eingestellt werden.
Die gewlinschten Linien Uber die - R,

n N Taste Betriebsart anwahlen. / e g B

Den Laser auf einen festen, ebenen
und vibrationsfreien Untergrund
stellen oder auf dem Stativ
montieren.

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
E g
r g

ON
Drehen Sie den Drehknopf auf: ﬂ

Wie im Selbstnivelliermodus, aber
die Laserstrahlen werden alle
8 Sekunden unterbrochen.

Den Laser mithilfe des Stativs auf die
gewdlnschte Hohe und Neigung
einstellen.

8 Sek. 8 Sek. 8 Sek.

Um den manuellen Modus zu beenden,

ON
Drehen Sie den Drehknopf auf: ’h

oder
OFF

drehen Sie den Drehknopf auf: B

g
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LOTFUNKTION

DETEKTOR

Mit der Lotfunktion I&sst sich ein Punkt auf dem Boden und an die Decke lotrecht projizieren.

Die Lotfunktion dient beispielsweise zur Ubertragung eines Referenzpunkts fiir die Beleuchtungs- und

Fur AuBenarbeiten bei direkter Sonneneinstrahlung oder hellen Lichtverhéltnissen sowie fiir
Liftungsinstallation oder zur Ubertragung von Héhen.

Innenanwendungen mit einer Reichweite bis 50 Meter den Milwaukee Detektor verwenden.
Der Detektor ist nicht im Lieferumfang enthalten und muss separat erworben werden.

Ausflihrliche Informationen zur Verwendung des Detektors finden Sie in der Bedienungsanleitung fiir den
Detektor.

.
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GENAUIGKEIT UBERPRUFEN

Der Laser wird ab Werk vollstéandig kalibriert. Milwaukee empfiehlt, die Genauigkeit des Lasers
regelmaRig zu Uberprifen, vor allem nach einem Sturz oder infolge von Fehlbedienungen.

Wird die maximale Abweichung bei einer Uberpriifung der Genauigkeit iiberschritten, wenden Sie sich
bitte an eines unserer Milwaukee-Servicecenter (siehe Liste mit den Garantiebedingungen und
Servicecenteradressen).

1. Hohengenauigkeit der horizontalen Linie Uberprifen.
2. Nivelliergenauigkeit der horizontalen Linie iberprifen.
3. Nivelliergenauigkeit der vertikalen Linie tberprifen.
4. Lotgenauigkeit Gberprifen.

5. Rechtwinkligkeit Gberprifen

Vor dem Uberpriifen der Genauigkeit des auf dem Stativ montierten Lasers die Nivellierung des Stativs

[\/

kontrollieren.
) l - S
|

O
ARW

NGEN DER HORIZON
C U

HUN ACH OB ND UNTE

LEN LINIE UBERPRUFEN
U

[T1 1>

1. Den Laser auf einem Stativ oder einem ebenen Untergrund zwischen zwei ca. 10 m voneinander
entfernten Wanden A und B aufstellen.

2. Den Laser ca. 0,5 m von Wand A entfernt positionieren.

3. Den Selbstnivelliermodus einschalten und die Mode-Taste driicken, um die horizontale und vertikale
Kreuzlinie auf die Wand A zu projizieren.

4. Den Schnittpunkt der beiden Linien als Punkt a1 auf Wand A markieren.

=10 m

G

('5. Den Laser um 180° in Richtung Wand B drehen und den Schnittpunkt der beiden Linien als b1 auf
Wand B markieren.
180°
"%.b1
al X
) 6. Den Laser ca. 0,5 m von Wand B entfernt aufstellen.
7. Den Schnittpunkt der beiden Linien als b2 auf Wand B markieren.
Wenn die Punkte b1 und b2 nicht (ibereinanderliegen, die Hohe des Stativs verstellen, bis sich b1
und b2 (iberlagern.
A
J
alx
8. Den Laser um 180° in Richtung Wand A drehen und den Schnittpunkt der beiden Linien als a2 auf
Wand A markieren
A
a2.¥”
Al X
9. Die Abstande messen:
Aa =|a2 - al|
10. Aa darf nicht mehr als 6 mm betragen.
J &
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2 NIVELLIERGENAUIGKEIT DER HORIZONTALEN LINIE UBERPRUFEN (ABWEICHUNG VON EINER SEITE ZUR ANDEREN)

G

Fur diese Prifung ist eine freie Flache von ca. 10 x 10 m erforderlich.
1.

Den Laser auf einem Stativ oder einem festen Untergrund zwischen zwei ca. 5 m voneinander
entfernten Wanden A und B aufstellen.

Den Laser ca. 5 m von der Raummitte entfernt aufstellen.

Den Selbstnivelliermodus einschalten und die Mode-Taste driicken, um die horizontale Linie auf die
Wande A und B zu projizieren.

. Den Mittelpunkt der Laserlinie auf Wand A mit a1 und auf Wand B mit b1 markieren.

5. Den Laser um ca. 10 m versetzen und um 180° drehen und die horizontale Linie erneut auf die
Wande A und B projizieren.

6. Den Mittelpunkt der Laserlinie auf Wand A mit a2 und auf Wand B mit b2 markieren.

7. Die Abstande messen:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1 - b2|

8. Die Differenz |Aa — Ab| darf nicht mehr als 2 mm betragen.

DEUTSCH




3 NIVELLIERGENAUIGKEIT DER VERTIKALEN LINIE UBERPRUFEN

. Eine ca. 2 m lange Lotschnur an einer

G

Wand aufhangen.

Nachdem sich das Senkblei ausgependelt
hat, den Punkt a1 oberhalb des Bleikegels
auf der Wand markieren.

. Den Laser auf einem Stativ oder einem

ebenen Untergrund in ca. 2,5 m
Entfernung von der Wand aufstellen.

. Den Selbstnivelliermodus einschalten

und die Mode-Taste driicken, um die
vertikale Linie auf die Lotrechte zu
projizieren.

. Den Laser so drehen, dass die vertikale

Linie mit der Aufhangung der Lotschnur
ubereinstimmt.

. Den Punkt a2 in der Mitte der vertikalen

Linie auf derselben Hohe wie a1 auf der
Wand markieren.

. Der Abstand zwischen a1 und a2 darf

nicht gréRer als 0,75 mm sein.

\
\

Xxail
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4 LOTGENAUIGKEIT UBERPRUFEN

Fir diese Prifung ist ein Raum mit
einer Deckenhohe von ca. 5 m
erforderlich.

1. Den Laser auf ein Stativ montieren.

2. Den Selbstnivelliermodus
einschalten und die Taste drlicken,
um in die Lotfunktion umzuschalten

3. Den oberen Lotpunkt als Punkt a1
an der Decke markieren (siehe
Abbildung).

4. Den oberen Lotpunkt als Punkt b
auf dem Boden markieren.

5. Den Laser um 180° drehen und so
positionieren, dass der Mittelpunkt
des Lotpunkts auf den bereits
markierten Punkt b fallt und warten,
bis sich das Gerat nivelliert hat.

6. Den oberen Lotpunkt als Punkt a1
an der Decke markieren (siehe
Abbildung).

7. Der Abstand zwischen den
Punkten a1 und a2 an der Decke
gibt an, wie stark die Laserlinie von
der idealen Lotrechten abweicht.
Bei einer Messstrecke von 5 m
betragt die maximal zulassige
Abweichung:
5m x (+0,3 mm/m) x 2 = +3 mm.

8. Der Abstand zwischen a1 und a2
darf nicht gréRer als 6 mm sein.

ai

5m




5 RECHTWINKLIGKEIT UBERPRUFEN

G

. Einen Referenzpunkt (x) in der Mitte des

Raums auf dem Boden markieren, der
von jeder Wand gleich weit entfernt ist.

Das Lasergerat einschalten und
entsperren. Sicherstellen, dass die
Betriebsarten lotrechte Ebene, lotrecht
projizierte Punkte und horizontal
projizierte Punkte aktiviert sind (d. h. alle
Laser sind eingeschaltet).

Das Lasergerat mithilfe des lotrecht nach
unten projizierten Punkts direkt Gber dem
Referenzpunkt (x) platzieren.

Anschliefend den Punkt (I) am
Schnittpunkt der nach vorne projizierten
Linien auf der Wand A markieren. Das
Lasergeréat nicht bewegen und den
Mittelpunkt des rechten horizontal
projizierten Punkts (II) auf der Wand B
markieren.

Das Lasergerat um 90 Grad im
Uhrzeigersinn um den lotrecht projizierten
Punkt (x) drehen und den linken horizontal
projizierten Punkt zum zuvor markierten
Punkt | ausrichten.

. Den Schnittpunkt der lotrechten Linien

direkt vor dem Lasergerat als Punkt (IIl)
auf der Wand B markieren. Das Lasergerat
nicht bewegen und mithilfe des rechten
horizontal projizierten Punkts den Punkt
(IV) auf der Wand C markieren.

Die Abweichung (d) zwischen den
Punkten Il und Ill darf auf 10 m nicht mehr
als 3 mm betragen.

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
J IVe
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SchlieRlich das Lasergerat um 180° im
Uhrzeigersinn um den Referenzpunkt (x)
drehen, sodass der rechte horizontal
projizierte Punkt mit dem zuvor markierten
Punkt | Gbereinstimmt. Das Lasergeréat
nicht bewegen und mithilfe des linken
horizontal projizierten Punkts den

Punkt (V) auf der Wand C markieren.

Die Abweichung (d) zwischen den
Punkten IV und V darf auf 10 m nicht
mehr als 3 mm betragen.

A
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CONSIGNES DE SECURITE IMPORTANTES

Y

ATTENTION! AVERTISSEMENT! DANGER!
N'utilisez pas ce produit avant d‘avoir lu les consignes de sécurité et le manuel de I'utilisateur chargés.
Classement laser

LLLLLLLLS

|

- =R Orifice de sortie du

~_ rayon laser

AVERTISSEMENT :
Ce produit fait partie de la classe laser 2 au sens de la norme EN60825-1:2014.

LASER
2

FRANCAIS

Avertissement :
Ne dirigez pas le rayon laser directement dans les yeux. Le rayon laser peut provoquer de graves Iésions oculaires et/
ou la cécité.

Ne regardez pas directement dans le rayon laser et ne le pointez pas inutilement vers d'autres personnes.

Attention ! Pour certaines applications, le dispositif a émission laser peut se trouver derriére vous. Dans ce cas,
tournez-vous avec précaution.

Avertissement: N'utilisez pas le laser a proximité d‘enfants et ne permettez pas a des enfants de faire fonctionner le
laser.

Attention ! Des surfaces réfléchissantes pourraient réfléchir le rayon laser sur I‘'opérateur ou sur des autres personnes.
Avertissement : L'utilisation d'éléments de contréle, de sélections ou I'exécution de procédures différentes de celles
établies par le guide pourra comporter une dangereuse exposition aux rayons.

Si le laser est déplacé d’'un environnement trés froid a un environnement chaud (ou inversement), attendez qu'il est
atteint la température ambiante avant de ['utiliser.

Ne stockez pas le laser a 'extérieur et protégez-le des chocs, des vibrations permanentes et des températures
extrémes.

Protéger le dispositif de mesure laser contre les poussiéres, les liquides et la haute humidité de I‘air. Les facteurs
susdits pourraient endommager gravement les composants internes ou influencer négativement sa précision.

Si le rayon laser vous atteint, fermez les yeux et détournez immédiatement la téte.

Veillez a positionner le rayon laser de maniére a ce qu'il n'éblouisse personne.

Ne regardez pas dans le rayon laser avec des appareils de grossissement optique, tels que des jumelles ou des
télescopes. En effet, cela augmente le risque de Iésions oculaires graves.

Veuillez noter que les lunettes laser sont congues pour vous aider a voir les lignes laser, mais ne protégent pas vos
yeux du rayonnement laser.

Les panneaux d’avertissement sur 'appareil laser ne doivent pas étre enlevés ou rendus illisibles.

Ne démontez pas le laser. Le rayonnement laser peut causer des blessures oculaires graves.

Lorsque vous n'‘utilisez pas I'appareil, mettez-le hors tension, enclenchez le verrouillage du pendule et placez le laser
dans sa pochette de transport.

Avant de transporter le laser, assurez-vous que le mécanisme de verrouillage du pendule est enclenché.

Remarque : Si le mécanisme de verrouillage du pendule n'est pas enclenché, des dommages peuvent se produire a
l'intérieur de I'appareil pendant le transport.

Ne pas utiliser des détergents agressifs ou des solvants. Nettoyer uniquement avec un chiffon propre et doux.
Protégez le laser contre les chocs et les chutes violentes. Aprés une chute ou un fort impact mécanique, vérifiez la
précision de I'appareil avant de I'utiliser.

Les réparations éventuellement nécessaires sur le dispositif au laser sont a effectuer exclusivement par du personnel
spécialisé autorisé !

N'utilisez pas le produit dans des zones a risque d‘explosion ou dans des environnements agres- sifs.

En cas de non-utilisation de I'appareil pendant une période prolongée, retirez les piles du compartiment a piles. Cela
permet d'éviter que les piles ne fuient et les dommages de corrosion qui en découlent.

Les déchets de piles et les déchets d’équipements électriques et électroniques (déchets d’équipements

E électriques et électroniques) ne sont pas a éliminer dans les déchets ménagers. Les déchets de piles et les
—O\ déchets d'équipements électriques et électroniques doivent étre collectés et éliminer séparément.

Retirez les déchets de piles, les déchets d’'accumulateurs et les ampoules des appareils avant de les jeter.
S‘adresser aux autorités locales ou au détaillant spécialisé en vue de connaitre I'emplacement des centres de
recyclage et des points de collecte.

Selon les réglementations locales, les détaillants peuvent étre tenus de reprendre gratuitement les déchets de piles et
les déchets d’équipements électriques et électroniques.

Contribuez a réduire la demande de matiéres premieres en réutilisant et en recyclant vos déchets de piles et
d’équipements électriques et électroniques.

Les déchets de piles (surtout les piles au lithium-ion) et les déchets d'équipements électriques et électroniques
comportent des matériaux précieux et recyclables qui peuvent avoir des impacts négatifs sur 'environnement et sur

[ 1)




votre santé s'ils ne sont pas éliminés de maniere écologique.
Avant de mettre au rebut votre ancien appareil, supprimez les données personnelles qui pourraient s’y trouver.

C E Marque CE

U K Marque de conformité britannique

CA

ENTRETIEN

Nettoyez la lentille et le boitier du laser avec un chiffon doux et propre. N'utilisez pas de solvants.

Méme si le laser résiste dans une certaine mesure a la poussiére et a la saleté, il convient de ne pas le
stocker dans un endroit poussiéreux pendant une longue période, car cela pourrait endommager les

pieces mobiles internes.

Si le laser est mouillé, séchez-le avant de le mettre dans la mallette de transport afin d’éviter tout dégat

occasionné par la rouille.

CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Classe de laser 2
Plage d’autonivellement t4°
Durée d’autonivellement <3s
Type de batterie Li-lon
Tension CC 12V ==
Indice de protection (protection contre les | IP54*
projections d’eau et la poussiére)
Altitude max. 2000 m
Humidité relative de I‘air max. 80%
Degré de pollution selon norme 2"
CEI 61010-1
Durée d'impulsion tP
Mode Normal | < 80 ps
Mode Economie d’énergie | < 50 ps

Fonctions Ligne laser horizontale + points projetés horizontalement
Perpendiculaire verticale + points projetés perpendiculairement
Plan perpendiculaire, perpendiculaire + points projetés
horizontalement

Fréquence 10 kHz

Projections 2 lignes vertes, 4 points verts

Quantité de diode 2

Type de diode 50 mW

FRANCAIS

Modéle de sortie de ligne laser

Ligne laser horizontale simple + 2 points projetés horizontalement
(gauche et droite) ;

Verticale simple + 2 points projetés perpendiculairement (haut et bas) ;
Ligne transversale + 2 points projetés horizontalement + 2 points projetés
verticalement..

Durée de fonctionnement

9 heures (mode Normal) / 16 heures (mode Economie
d’énergie) avec accu M12, 3,0 Ah

Filetage pour trépied

1/4* 1 5/8"

Détecteur adapté

Milwaukee LLD50, LRD100

Ligne du laser
Largeur
Longueur d’'onde
Puissance max.
Précision
Déviation du faisceau laser
Angle d’ouverture
Couleur
Portée

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm Classe de laser Il

<7TmwW

+-3mm/10m

1rad

ligne verticale > 150°; ligne horizontale > 180°

vert

38 m (avec détecteur LLD50 50 m, avec détecteur LRD100 100 m)

Points laser
Longueur d’'onde du point laser
Puissance max. du point laser
Précision de I'aplomb
Déviation du point laser
Couleur du point laser
Portée

510 - 530 nm Classe de laser ||
<1mW

+-3mm/10m

0,5rad

vert

38m

Température de fonctionnement recommandée

-20°Ca+40°C

Température de stockage

-20°Ca+65°C

Batteries conseillées

M12B...

Dimensions

171 mm x 82 mm x 150 mm

Poids (avec piles)

1262 g

* La batterie au lithium-ion et le compartiment de la batterie ne bénéficient pas de I'indice de protection

IP54

** Seule une contamination non conductrice se produit, mais une conductivité temporaire causée par la

condensation est parfois attendue.

UTILISATION CONFORME AUX PRESCRIPTIONS

Ce laser innovant est congu pour un large éventail d’applications professionnelles, dont :
- L'alignement des carreaux, des plaques de marbre, des armoires, des bordures, des moulures et des

garnitures.

- Le marquage des lignes de base pour l'installation de portes, fenétres, rails, escaliers, clétures, portails,

vérandas et pergolas.

- Il est congu pour déterminer et contrdler les lignes horizontales et verticales.

- Nivellement des plafonds suspendus et des tuyaux, cloisonnement des fenétres et alignement des
tuyaux, nivellement des murs extérieurs pour les installations électriques

Ce produit ne doit étre utilisé que dans le cadre de I‘utilisation conforme décrite.




VUE GLOBALE

P
Bouton de mode

Appui court: Choisissez entre les lignes laser:

- Ligne laser horizontale + points projetés horizontalement

- Perpendiculaire verticale + points projetés
perpendiculairement

- Plan perpendiculaire + perpendiculaire + points projetés ST J M12 Batterie
horizontalement / 2

Changer de mode normal / mode d‘économie d‘énergie
&

(Indicateur LED d’état de charge

(Indicateur du mode économie d’énergie

Marquage du faisceau laser horizontal

— S

( )

Fenétre pour faisceau laser vertical + point
projeté perpendiculairement en haut .
Bouton rotatif

; » OFF A a2
. . . . Y ,. ﬂ Arrét / verrouillé
[Fenetre pour faisceau laser horizontal + points

—

projetés horizontalement (gauche et droite)

—

ON
ﬂ Mode marche / manuel

ON
“ ) Mode on/ self leveling

(S J

~— Support magnétique )

(Micro réglage 20 ° (+/- 10 ° du centre) )
(Montage au plafond
( N\
. . )
(Pomt d‘aplomb )
(Montage sur trépied 5/8 ,, )
(Montage sur trépied 1/4 ,, ) L )
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EQUIPEMENT

Non inclus dans I‘équipement standard, disponibles comme accessoires.

FRANCAIS

CHANGER LA BATTERIE

Changez les piles lorsque le rayon laser devient plus faible.

En cas de non-utilisation de I'appareil pendant une période prolongée, retirez les piles du compartiment a
piles. Cela permet d’éviter que les piles ne fuient et les dommages de corrosion qui en découlent.




INDICATION DE L’ETAT DE CHARGE MONTAGE AU PLAFOND

Apres avoir allumé ou éteint le laser, I'indicateur de capacité de la batterie indique la capacité de la Fixez le clip de piste avec des vis a un pilier. Utilisez le support de plafond pour fixer le laser
aux canaux de plafond, aux racks ...

batterie.
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MODE ECONOMIE D’ENERGIE

(Indicateur du mode économie d’énergie )\(

Utilisez le mode d’économie d’énergie
pour prolonger la durée de vie de
I'accumulateur. En mode Economie
d‘énergie, le faisceau laser est plus
faible et I'indicateur d’économie
d‘énergie clignote. En outre, la plage de
mesure est limitée en mode Economie
d’énergie. Lorsque le mode Economie
d’énergie est DESACTIVE, l'indicateur
s’allume en vert en permanence.
Lorsque la charge de la batterie est
inférieure a 7 %, 'appareil passe
automatiquement en mode Economie
d’énergie.

FRANCAIS




SUPPORT MURAL MAGNETIQUE

Le support mural magnétique permet de fixer le
laser aux murs, aux structures métalliques, etc.

Vs

PLAQUE CIBLE VERTE

Ou fixer avec une vis ou un clou sur un pilier. Utilisez la plaque cible verte pour améliorer la visibilité du faisceau laser dans des conditions défavorables
et a de plus grandes distances.

~N (

.

Tournez le laser a 360 °. Utilisez le bouton de réglage pour le micro-
ajustement du pivot a 20° \
p
Filetagé pour le

»_—
= —
trépied 1/4*

FRANCAIS a»

FILETAGE POUR LE TREPIED

Utilisez le support de trépied pour fixer le laser sur un trépied.

Filetage pour le tr/épied 5/8*

.




TRAVAILLER EN MODE D’AUTONIVELLEMENT

En mode d’autonivellement, I'appareil de mesure laser s’aligne dans une plage de +4°. Pour cela, il
projette une ligne horizontale et des points projetés horizontalement, une ligne verticale et des points
projetés perpendiculairement ou les deux lignes en méme temps avec leurs points.

Placez le laser sur une surface
solide, plane et sans vibrations ou
montez-le sur un trépied.

g

Boulon fileté 1/4*
Boulon fileté 5/8"

Tournez le commutateur rotatif sur:
ON

-

L'appareil de mesure laser peut
générer 2 faisceaux laser et 4 points
laser.

(A) Ligne horizontale vers I'avant
(B) Ligne verticale vers I'avant

(C) Points projetés
perpendiculairement

(D) Points projetés horizontalement

Lorsque toutes les lignes sont
activées, I'appareil de mesure laser
produit des lignes transversales
vers I'avant ainsi que 4 points laser.

g

FRANCAIS

Sélectionnez les lignes souhaitées
a l'aide de la touche MODE.

Si le laser n'est pas initialement
aligné a +4° lorsque

I'autonivellement est activé, les
lignes laser clignotent. = = =

Dans ce cas, repositionnez le laser.

Avant de déplacer le Iaser,otournez

F
le commutateur rotatif sur . Cela
permettra de verrouiller le pendule et
de protéger le laser.




TRAVAILLER EN MODE MANUEL

En mode manuel, la fonction d’autonivellement est désactivée et il est possible d’ajuster le laser a g | )

n'importe quelle inclinaison des lignes laser.

Sélectionnez les lignes souhaitées a B

) I'aide de la touche Mode de e 1
- fonctionnement. ; § y

Placez le laser sur une surface
solide, plane et sans vibrations ou
montez-le sur le trépied.

g

~
e g :
g Ve
Tournez le commutateur rotatif sur: Sl =
a S
Le procédé est identique au mode
d’autonivellement, a I'exception

pres que les faisceaux laser sont
interrompus toutes les

A raide du trépied, ajustez le laser a la
hauteur et a I'inclinaison souhaitées.

8 secondes.
8 sec 8 sec 8 sec
&
=0
Pour quitter le mode manuel, o= ‘
) ON I’ / e
Tournez le commutateur rotatif sur: g - 9 J ‘
o ="
e ———— )
tournez le commutateur rotatif sur: OQFF. "[%;?“‘“"“:_//
& =
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FONCTION D’APLOMB

La fonction d’aplomb permet de projeter un point du sol perpendiculairement au plafond.

La fonction d’aplomb est utilisée, par exemple, pour transférer un point de référence pour les installations
d’éclairage et de ventilation ou pour transférer des hauteurs.

.

FRANCAIS

DETECTEUR

Pour le travail a I'extérieur en plein soleil ou dans des conditions de forte luminosité, et pour les
applications intérieures avec une portée allant jusqu’a 50 m, utilisez le détecteur Milwaukee..

Le détecteur n’est pas inclus dans la livraison et doit &tre commandé séparément.

Pour obtenir des informations détaillées sur le mode d’utilisation du détecteur, consultez le mode d’emploi
du détecteur.




VERIFIER LA PRECISION

Le laser est entiérement calibré a l'usine. Milwaukee recommande de vérifier régulierement la précision
du laser, en particulier aprés une chute ou suite a des erreurs de fonctionnement.
Si I'écart maximal est dépasseé lors de la vérification de la précision, veuillez contacter 'un de nos centres
de service Milwaukee (voir la liste incluant les conditions de garantie et les adresses des centres de
service).
1. Vérifiez la précision de la hauteur de la ligne horizontale.
2. Vérifiez la précision de nivellement de la ligne horizontale.
3. Vérifiez la précision de nivellement de la ligne verticale.
4. Vérifier la précision de I'aplomb.
5. Vérifier la perpendicularité
Avant de vérifier la précision du laser monté sur le trépied, vérifiez la mise a niveau du trépied.
F = N\
\/ — 6.
( ) l - i 7.
! — .
D S
~E
| J
5;‘¥VA--750| A HAUTEUR DE LA
- A A - A - = A
ORIZONTALE (DEVIATIQ
1. Placez le laser sur un trépied ou sur une surface plane entre deux murs A et B séparés d‘environ
10 m.
2. Positionnez le laser a environ 0,5 m du mur A.
3. Activez le mode d’autonivellement et appuyez sur la touche de sélection du mode pour projeter la
ligne transversale horizontale et verticale sur le mur A.

4. Marquez 'intersection des deux lignes comme le point a1 sur le mur A.

A =10 m B
& J &

point b1 sur le mur B.

e . X " X .
5. Tournez le laser de 180° en direction du mur B et marquez l'intersection des deux lignes comme le

al X

Placez le laser a environ 0,5 m du mur B.

Marquez l'intersection des deux lignes comme le point b2 sur le mur B.

Si les points b1 et b2 ne se chevauchent pas, ajustez la hauteur du trépied jusqu’a ce que les

points b1 et b2 se chevauchent.

A

alx

point a2 sur le murA.

A

a2 %"
Al

8. Tournez le laser de 180° en direction du mur A et marquez l'intersection des deux lignes comme le

9. Mesurez les distances :

Aa =|a2 - al|

10. Aa ne doit pas dépasser 6 mm.

FRANCAIS




2 VERIFIER LA PRECISION DE NIVELLEMENT DE LA LIGNE HORIZONTALE. (ECART D’UN COTE A L’AUTRE)

Pour cette vérification, une zone libre d’environ 10 x 10 m est nécessaire. 5. Déplacez le laser d’environ 10 m et faites-le pivoter de 180°, puis projetez a nouveau la ligne
1. Placez le laser sur un trépied ou sur une surface solide entre deux murs A et B séparés d4environ horizontale sur les murs A et B.
5m. 6. Marquez le centre de la ligne laser d’un point a2 sur le mur A et d’un point b2 sur le mur B .

2. Placez le laser a environ 5 m au centre de la piece.

3. Activez le mode d’autonivellement et appuyez sur la touche de sélection du mode pour projeter la
ligne horizontale sur les murs A et B.

4. Marquez le centre de la ligne laser d’un point a1 sur le mur A et d’'un point b1 sur le mur B .

7. Mesurez les distances :
Aa =|a2 - al|
Ab = |b1 -b2|

8. La différence |Aa — Ab| ne doit pas dépasser 2 mm.

(S J (S J
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3 Ve

G

long @ un mur.

Une fois le fil a plomb posé, marquez le
point a1 au-dessus du cone de plomb sur
le mur.

Placez le laser sur un trépied ou sur une
surface plane a une distance d’environ
2,5 m du mur.

Activez le mode d’autonivellement et
appuyez sur la touche de sélection du
mode pour projeter la ligne verticale sur
la perpendiculaire.

Faites tourner le laser de maniére a ce
que la ligne verticale corresponde a la
suspension du fil a plomb.

Marquez le point a2 au milieu de la ligne
verticale a la méme hauteur que le
point a1 sur le mur.

. Ladistance entre a1 et a2 ne doit pas

dépasser 0,75 mm.

IICEELII_EA PRECISION DE NIVELLEMENT DE LA LIGNE

. Accrochez un fil a plomb d’environ 2 m de

\
\

Xxail
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4 VERIFIER LA PRECISION DE L’APLOMB

Pour cette vérification, une piece ayant
une hauteur de plafond d’au moins 5 m
est requise.

1. Installez le laser croisé sur un
trépied.

2. Activez le mode de mise a niveau
automatique et appuyez sur le
bouton-poussoir pour passer a la
fonction dodue.

3. Marquez le point d‘aplomb
supérieur du plafond comme le
point a1 (voir l‘illustration).

4. Marquez le point d‘aplomb inférieur
sur le sol comme le point b.

5. Faites pivoter le laser de 180° et
positionnez-le de maniere a ce que
le centre du point d’aplomb tombe
sur le point b déja marqué et
attendez que I‘appareil se soit mis
a niveau.

6. Marquez le point d‘aplomb
supérieur du plafond comme le
point a1 (voir l‘illustration).

7. Ladistance entre les points a1 et
a2 du plafond indique I'écart de la
ligne laser par rapport a la
perpendiculaire idéale.

Pour une distance de mesure de

5 m, I'écart maximal admissible est
de:

5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

8. La distance entre a1 et a2 ne doit
pas dépasser 6 mm.

ai

5m




5 VERIFIER LA PERPENDICULARITE

1. Marquez un point de référence (x) au
centre de la piéce, sur le sol, a égale
distance de chaque mur.

2. Mettez en marche I'appareil laser et
déverrouillez-le. Assurez-vous que les
modes Plan perpendiculaire, Points
projetés verticalement et Points projetés
horizontalement sont activés (c.-a-d. que
tous les lasers sont allumés).

3. Araide du point projeté verticalement
vers le bas, placez I'appareil laser
directement au-dessus du point de
référence (x).

4. Ensuite, marquez le point (I) a
I'intersection des lignes projetées vers
I'avant sur le mur A. Ne déplacez pas
I'appareil laser et marquez le centre du
point (Il) projeté horizontalement & droite
sur le mur B.

5. Faites tourner I'appareil laser de 90 degrés
dans le sens des aiguilles d’'une montre
autour du point (x) projeté verticalement et
alignez le point gauche projeté
horizontalement sur le point (I) marqué
précédemment.

6. Marquez le point d’intersection des lignes
verticales directement devant I'appareil
laser comme point (Ill) sur le mur B. Ne
déplacez pas I'appareil laser et marquez le
point (V) a I'aide du point projeté
horizontalement a droite sur le mur C.

7. Lécart (d) entre les points (Il) et (Ill) ne
doit pas dépasser 3 mm sur 10 métres.

G

B

A (o4
oll

o

la »l
10m

B

A (o]

Enfin, faites tourner le laser de 180° dans
le sens des aiguilles d’'une montre autour
du point de référence (x) de fagon a ce
que le point projeté horizontalement a
droite soit aligné avec le point (1)
précédemment marqué. Ne déplacez pas
I'appareil laser et marquez le point (V) a
I'aide du point projeté horizontalement a
gauche sur le mur C.

L'écart (d) entre les points (IV) et (V) ne
doit pas dépasser 3 mm sur 10 métres.

A

..]]I
Ty

I
/ il
® 1omI_

Ve
o1V

y—bl<—<<
10m 10m
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Controllare la precisione

IMPORTANTI ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Y

ATTENZIONE! AVWERTENZA! PERICOLO!
Non usare il prodotto prima di avere studiato le Istruzioni di sicurezza e il Manuale d‘uso.
Classifica laser

LLLLLLLLS

|

~— Apertura di uscita
~ del raggio laser

AVVERTENZA:
Si tratta di un prodotto laser di classe 2 conforme a EN60825-1:2014 .

LASER
2

ITALIANO

Avvertenza:
Non esporre gli occhi direttamente al raggio laser. Il raggio laser pud causare gravi danni agli occhi e/o cecita.

Non guardare direttamente nel raggio laser e non puntare il raggio verso altre persone senza che cid sia necessario.

Attenzione! In alcune applicazioni, il dispositivo di emissione laser puo trovarsi dietro I'utilizzatore. In questo caso
voltarsi con cautela.

Avvertenza: Non azionare il laser intorno a bambini o permettere a bambini di azionare the laser.
Attenzione! Superfici riflettenti potrebbero fare riflettere il raggio laser sull'operatore o su altre persone.

Avvertenza: L'uso di elementi di controllo, di impostazioni oppure I'esecuzione di procedimenti diversi da quelli stabiliti
nel manuale pud comportare una pericolosa esposizione ai raggi.

Se il laser viene spostato da un ambiente molto freddo a uno caldo (o viceversa), deve raggiungere la temperatura
ambiente prima dell‘'uso.

Non conservare il laser all'aperto e proteggerlo da urti, vibrazioni prolungate e temperature estreme.

Proteggere il dispositivo di misura a laser da polveri, liquidi ed elevata umidita dell‘aria. | suddetti fattori potrebbero
danneggiare gravemente i componenti interni o influenzare negativamente la precisione.

Se il raggio laser dovesse colpire I'occhio, chiudere gli occhi e allontanare immediatamente la testa dal raggio ruotandola.
Fare attenzione a posizionare il raggio laser in modo che ['utilizzatore o altre persone non ne siano abbagliati.

Non guardare nel raggio laser con ingranditori ottici, come binocoli o telescopi. Altrimenti aumenterebbe il rischio di
gravi danni agli occhi.

Si prega di tenere presente che gli occhiali laser servono per aiutare a vedere le linee laser, ma non proteggono gli
occhi dalle radiazioni laser.

| segnali di avvertimento sul dispositivo laser non devono essere rimossi o resi illeggibili.

Non smontare il laser. Le radiazioni laser possono causare gravi lesioni agli occhi.

Quando non € in uso, spegnere |‘alimentazione, inserire il blocco del pendolo e mettere il laser nella sua custodia.
Prima di trasportare il laser, assicurarsi che il blocco del pendolo sia inserito.

Avvertenza: Se il blocco del pendolo non € inserito, durante il trasporto possono verificarsi danni all'interno del dispositivo.
Non usare detergenti aggressivi o solventi. Pulire soltanto con un panno pulito, morbido.

Proteggere il laser da urti violenti e cadute. Dopo una caduta o un forte impatto meccanico, controllare la precisione del
dispositivo prima dell‘uso.

Le riparazioni eventualmente necessarie sul dispositivo a laser devono essere eseguite esclusivamente da personale
specializzato autorizzato!

Non azionare il prodotto in aree a rischio di esplosione o in ambienti aggressivi.

Rimuovere le batterie dal vano batterie prima di un prolungato periodo di non utilizzo del dispositivo. In questo modo si
evita la fuoriuscita di liquido dalle batterie e i conseguenti danni da corrosione.

| rifiuti di pile e i rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche non devono essere smaltiti insieme ai rifiuti domestici. | rifiuti
E di pile e di apparecchiature elettriche ed elettroniche devono essere raccolti e smaltiti separatamente.
e Rimuovere i rifiuti di pile e di accumulatori nonché le sorgenti luminose dalle apparecchiature prima di smaltirle.

Chiedere alle autorita locali o al rivenditore specializzato dove si trovano i centri di riciclaggio e i punti di raccolta.
A seconda dei regolamenti locali, i rivenditori al dettaglio possono essere obbligati a ritirare gratuitamente i rifiuti di pile
e i rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche.
Aiutate a ridurre il fabbisogno di materie prime riutilizzando e riciclando i propri rifiuti di pile e di apparecchiature
elettriche ed elettroniche.
I rifiuti di pile (specialmente di pile agli ioni di litio) e i rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche contengono
materiali preziosi e riciclabili che possono avere un impatto negativo sull'ambiente e sulla vostra salute se non vengono
smaltiti in modo ecologico.
Cancellare tutti i dati personali che potrebbero essere presenti sul vostro rifiuto di apparecchiatura prima di procedere
allo smaltimento.

[ 1)




c E Marchio CE

U K Marchio di conformita britannico

cA

MANUTENZIONE

Pulire I'obiettivo e I‘alloggiamento del laser con un panno morbido e pulito. Non utilizzare solventi.

Anche se il laser & in una certa misura resistente alla polvere e alla sporcizia, non dovrebbe essere conservato in un luogo
polveroso per lunghi periodi di tempo, in quanto diversamente le parti interne mobili potrebbero essere danneggiate.

Se il laser si bagna, deve essere asciugato prima di essere riposto nella valigetta di trasporto per evitare danni da ruggine.

DATI TECNICI

Laser classe 2
Range di autolivellamento t4°
Durata dell’autolivellamento <3s
Tipo di batteria Li-lon
Tensione CC 12V ==
Classe di protezione (spruzzi d‘acqua e polvere) | IP54*
Altitudine max. 2000 m
Umidita relativa max. 80%
Grado di inquinamento secondo IEC 61010-1 | 2**
Durata dell'impulso t,
Funzionamento normale | < 80 ps
Modalita di risparmio energetico | < 50 ps

Funzioni Linea laser orizzontale + punti proiettati in orizzontale
Linea perpendicolare verticale + punti proiettati in perpendicolare
Piano perpendicolare, punti proiettati in perpendicolare + in orizzontale
Frequenza 10 kHz
Proiezioni 2 linee verdi, 4 punti verdi
Quantita di diodi 2
Tipo di diodo 50 mW

Schema delle linee laser in uscita

Singola linea laser orizzontale + 2 punti proiettati in orizzontale
(sinistra e destra);

Singola linea laser + 2 punti proiettati in perpendicolare (in alto e in basso);
Linea a croce + 2 punti proiettati in orizzontale + 2 punti proiettati in
perpendicolare.

ITALIANO

Tempo di funzionamento

9 ore (funzionamento normale) / 16 ore (modalita di risparmio
energetico) con batteria M12, 3,0 Ah

Filettatura del treppiede

1/4% 1 5/8*

Rilevatore adatto

Milwaukee LLD50, LRD100

Linea laser
Larghezza
Lunghezza d‘onda
Potenza massima
Precisione
Deviazione del raggio laser
Angolo di apertura
Colore
Portata

<11,12 mm @ 38"

510 - 530 nm laser classe |l

<7TmW

+-3mm/10m

1rad

linea verticale > 150°; linea orizzontale > 180°

verde

38 m (con rivelatore LLD50 50 m, con rivelatore LRD100 100 m)

Punti laser
Lunghezza d‘onda punto laser
Potenza max. punto laser
Precisione del punto a piombo
Deviazione del punto laser
Colore del punto laser
Portata

510 - 530 nm laser classe Il
<1mW

+-3mm/10m

0,5rad

verde

38m

Temperatura d’esercizio raccomandata

da-20°Ca+40°C

Temperatura di immagazzinaggio

da-20°C a +65°C

Batterie consigliate M12B...
Dimensioni 171 mm x 82 mm x 150 mm
Peso (con batterie) 1262 g

* La batteria agli ioni di litio e il vano batteria sono esclusi dal grado di protezione IP54.
** Si verifica solo inquinamento non conduttivo, anche se occasionalmente si prevede una temporanea

condulttivita causata dalla condensa.

UTILIZZO CONFORME ALLA DESTINAZIONE D’USO

Questo innovativo laser & stato progettato per una vasta gamma di applicazioni professionali, come ad esempio:
- allineamento di piastrelle, lastre di marmo, armadi, bordi, modanature e guarnizioni
- marcatura delle linee di base per l'installazione di porte, finestre, binari, scale, recinzioni, cancelli,

verande e pergolati.

- determinazione e verifica di linee orizzontali e verticali.

- Livellamento di controsoffitti e tubazioni, tramezzatura delle finestre e allineamento delle tubazioni,
livellamento delle pareti perimetrali per impianti elettrici

Questo prodotto deve essere utilizzato solo per la destinazione d‘uso, come specificato.




PANORAMICA

(Pulsante modalita

Pressione breve: scegliere tra le linee laser:

- Linea laser orizzontale + punti proiettati in orizzontale

- Linea perpendicolare verticale + punti proiettati in perpendicolare
- Piano perpendicolare + punti proiettati in perpendicolare + in

orizzontale ok 4 M12 Pacco batteria
Pressione lunga: cambia modalita normale / modalita ;

 risparmio energia

(Indicatore a LED dello stato di carica

(Indicatore modalita di risparmio energetico

Marcatura per il raggio laser orizzontale

— S

( )

Finestra per raggio laser verticale + punto
proiettato in perpendicolare verso I'alto

—

Manopola

OFF
Off / bloccato
=]

\

Finestra per raggio laser orizzontale + punti
proiettati in orizzontale (sinistra e destra)
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ﬂ Modalita acceso / manuale

ON ] ]
’i on / modalita autolivellante
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~— Supporto magnetico )

(Microregolazione 20 ° (+/- 10 ° dal centro) )

(Montaggio a soffitto
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(Punto a piombo )
(Attacco per treppiede 5/8 ,, )
(Attacco per treppiede 1/4 ,, ) L J
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ATTREZZATURA

Non inclusi nella dotazione standard, disponibili come accessori.

SOSTITUIRE LA BATTERIA

Sostituire le batterie quando il raggio laser si indebolisce.

Rimuovere le batterie dal vano batterie prima di un prolungato periodo di non utilizzo del dispositivo. In
questo modo si evita la fuoriuscita di liquido dalle batterie e i conseguenti danni da corrosione.
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INDICAZIONE DELLO STATO DELLA CARICA MONTAGGIO A SOFFITTO

Dopo aver acceso o spento il laser, I'indicatore del livello di carburante mostrera la durata della batteria. Fissare la clip del binario con le viti su un pilastro. Utilizzare I‘attacco a soffitto per fissare il laser ai
canali a soffitto, rack ...
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MODALITA DI RISPARMIO ENERGETICO
[Indicatore modalita di risparmio energetico } < g

Utilizzare la modalita di risparmio // \
energetico per prolungare la durata della - .

batteria. In modalita di risparmio

energetico, il raggio laser & piu debole e e
I'indicatore di risparmio energetico

lampeggia. Inoltre, nella modalita di '

risparmio energetico il campo di misura

& limitato . Se la modalita di risparmio

energetico & DISABILITATA, l'indicatore

si accende permanentemente con luce

verde. Quando la carica della batteria &

inferiore al 7%, il dispositivo passa

automaticamente alla modalita di
&

risparmio energetico.
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SUPPORTO MAGNETICO A PARETE

Con il supporto magnetico a parete il laser puo essere
montato su pareti, strutture metalliche o superfici simili.
p

Oppure aggiusta con una vite o un chiodo su un
pilastro .

.

Ruota il laser di 360 °.

Utilizzare la manopola di regolazione per la

PIASTRA DI DESTINAZIONE VERDE

Utilizzare la piastra bersaglio verde per migliorare la visibilita del raggio laser in condizioni sfavorevoli e a
distanze maggiori.

Vs

FILETTATURA DEL TREPPIEDE

Utilizzare I'attacco per treppiede per fissare il laser su un treppiede.

Filettatura ael
treppiede 5/8"

micro-regolazione del perno di 20 °
4 N\
!fﬁ
——1 =
& J &
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Filettafura del
treppiede 1/4*
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LAVORARE IN MODALITA AUTOLIVELLANTE

In modalita autolivellante, il misuratore laser si allinea autonomamente entro un range di +4°. A tale
scopo, vengono proiettati simultaneamente una linea orizzontale e punti in orizzontale, una linea verticale
e punti in perpendicolare o entrambe le linee insieme ai loro punti.

n \

Posizionare il laser su una

superficie solida, piana e priva di
vibrazioni o montarlo su un
treppiede. S Bullone filettato da 1/4*

L Bullone filettato da 5/8"

g

ON
Ruotare il selettore su: fh

Il misuratore laser € in grado di
generare 2 raggi laser e 4 punti
laser.

(A) Linea orizzontale verso avanti
(B) Linea verticale verso avanti

(C) Punti proiettati in perpendicolare
(D) Punti proiettati in orizzontale

Quando tutte le linee sono attivate,
il misuratore laser genera linee a
croce in avanti e 4 punti laser.

g

)
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Selezionare le linee desiderate con
il tasto MODE.

Se il laser non ¢ inizialmente
allineato a +4° quando
I‘autolivellamento ¢ attivato, le linee
laser lampeggiano. = = =

In questo caso, riposizionare il
laser.

Prima di spostare il laser, ruotare il

OFF )
selettore su @@ . In questo modo si
blocca il pendolo per proteggere il
laser.




LAVORARE IN MODALITA MANUALE

In modalita manuale, la funzione di autolivellamento € disattvata e il laser puo essere regolato su

qualsiasi inclinazione delle linee laser.

Posizionare il laser su una
superficie solida, piana e priva di
vibrazioni o montarlo sul treppiede

g

) ON
Ruotare il selettore su: ﬂ .

Come in modalita autolivellante,
ma i raggi laser vengono interrotti
ogni 8 secondi.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

g
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Selezionare le linee desiderate con il
tasto Modalita di funzionamento.

Regolare il laser all‘altezza e
all'inclinazione desiderata utilizzando il
treppiede.

Per uscire dalla modalita manuale,

ON
Ruotare il selettore su: ’h

° OFF

girare il selettore su: A




FUNZIONE PUNTO A PIOMBO RIVELATORE

Con la funzione punto a piombo, & possibile proiettare un punto definito sul pavimento in posizione Per lavori in esterni in condizioni di luce diretta del sole o di luce intensa e per applicazioni in interni con
perpendicolare al soffitto. una portata fino a 50 metri, utilizzare il rilevatore Milwaukee.
La funzione punto a piombo viene utilizzata, ad esempio, per trasferire un punto di riferimento per impianti

di illuminazione e ventilazione o per trasferire altezze.

Il rilevatore non € incluso nella fornitura e deve essere acquistato separatamente.
Per informazioni dettagliate su come utilizzare il rivelatore, consultare il manuale d‘uso del rivelatore.

.
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CONTROLLARE LA PRECISIONE

Il laser esce dalla fabbrica gia completamente calibrato. Milwaukee raccomanda di controllare
regolarmente la precisione del laser, soprattutto dopo una caduta o in seguito a errori di utilizzo.

Se la deviazione massima viene superata durante la verifica della precisione, si prega di contattare uno
dei nostri centri di assistenza Milwaukee (vedere le condizioni di garanzia e I'elenco degli indirizzi dei
centri di assistenza).

1. Controllare la precisione dell‘altezza della linea orizzontale.

2. Controllare la precisione di livellamento della linea orizzontale.
3. Controllare la precisione di livellamento della linea verticale.
4. Controllare la precisione del punto a piombo.

5. Controllare I'angolo retto

Prima di verificare la precisione del laser montato sul treppiede, controllare il livellamento del treppiede.

=D =

I = o

1. Posizionare il laser su un treppiede o su una superficie piana tra due pareti A e B distanti circa 10 m
I'una dall‘altra.

2. Posizionare il laser a circa 0,5 m dalla parete A.

3. Attivare la modalita autolivellante e premere il tasto modalita per proiettare le linee a croce orizzontale
e verticale sulla parete A.

4. Segnare l'intersezione delle due linee come punto a1 sulla parete A.

A =10m B
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(5. Ruotare il laser di 180° verso la parete B e segnare lintersezione delle due linee come b1 sulla
parete B.

%.b1
at X

6. Posizionare il laser a ca. 0,5 m dalla parete B.

7. Segnare l'intersezione delle due linee come b2 sulla parete B.
Se i punti b1 e b2 non coincidono, regolare |‘altezza del treppiede fino a quando b1 e b2 non si
sovrappongono.

A

alx

8. Ruotare il laser di 180° in direzione della parete A e segnare l'intersezione delle due linee come a2
sulla parete A.

A

a2 %"
Al

9. Misurare le distanze:
Aa =|a2 - al|

10. Aa non deve essere superiore a 6 mm.

G

~N




2 CONTROLLARE LA PRECISIONE DI LIVELLAMENTO DELLA LINEA ORIZZONTALE (DEVIAZIONE DA UN LATO ALL‘ALTRO)

Per questa verifica € necessaria un‘area libera di circa 10 x 10 m.

1. Posizionare il laser su un treppiede o su una superficie solida tra due pareti A e B distanti circa 5 m
l'una dall‘altra.

2. Posizionare il laser a ca. 5 m dal centro della stanza.

3. Attivare la modalita autolivellante e premere il tasto modalita per proiettare la linea orizzontale sulle
paretiAe B.

4. Segnare il centro della linea laser sulla parete A con a1 e sulla parete B con b1.

G
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5. Spostare il laser di circa 10 m e ruotarlo di 180° e proiettare nuovamente la linea orizzontale sulle
paretiAe B.

6. Segnare il centro della linea laser sulla parete A con a2 e sulla parete B con b2.

7. Misurare le distanze:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1 -b2|

8. La differenza |Aa — Ab| non deve essere superiore a 2 mm.




G

. Appendere un filo a piombo di circa 2 m di

lunghezza su una parete.

Dopo che il filo a piombo si & assestato,
segnare il punto a1 sopra il cono di
piombo sulla parete.

Montare il laser su un treppiede o su una
superficie piana a ca. 2,5 m di distanza
dalla parete.

Attivare la modalita autolivellante e
premere il tasto modalita per proiettare la
linea verticale sulla linea perpendicolare.

. Ruotare il laser in modo che la linea

verticale coincida con la sospensione del
filo a piombo.

Segnare sulla parete il punto a2 al centro
della linea verticale alla stessa altezza di
al.

. Ladistanza tra a1 e a2 non deve essere

superiore a 0,75 mm.
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4 CONTROLLARE LA PRECISIONE DEL PUNTO DI PIOMBO

Per questa verifica € necessaria una
stanza con il soffitto alto ca. 5 m.

1. Installare il laser a croce su un
treppiede.

2. Attivare la modalita autolivellante e
premere il pulsante per passare alla
funzione di riempimento.

3. Contrassegnare il punto a piombo
superiore sul soffitto come punto a1
(vedere lillustrazione).

4. Contrassegnare il punto a piombo
inferiore sul pavimento come punto
b.

5. Ruotare il laser di 180° e
posizionarlo in modo che il centro
del punto a piombo coincida con il
punto b gia segnato e attendere
che il dispositivo si sia livellato.

6. Contrassegnare il punto a piombo
superiore sul soffitto come punto
a1l (vedere [illustrazione).

7. Ladistanza tra i punti a1 e a2 sul
soffitto indica quanto la linea laser
si discosta dalla linea
perpendicolare ideale.

Per una distanza di misura di 5 m
la deviazione massima consentita
e:

5m x (+0,3 mm/m) x 2 = +3 mm.

8. Ladistanza tra a1 e a2 non deve
essere superiore a 6 mm.

ai

5m




5 CONTROLLARE L’ANGOLO RETTO

1. Segnare un punto di riferimento (x) al
centro della stanza sul pavimento,
equidistante da ogni parete.

2. Accendere e sbloccare il dispositivo laser.
Assicurarsi che siano attivate le modalita
di funzionamento piano perpendicolare,
punti proiettati in perpendicolare e punti
proiettati in orizzontale (cioé che tutti i
laser siano attivati).

3. Posizionare il dispositivo laser
direttamente sopra il punto di riferimento
(x) utilizzando il punto proiettato in
perpendicolare verso il basso.

4. Quindi, segnare sul muro Al punto (1)
all'intersezione delle linee proiettate in
avanti. Non muovere il dispositivo laser e
segnare sulla parete B il centro del punto
proiettato in orizzontale a destra (I1).

5. Ruotare il dispositivo laser di 90 gradi in
senso orario intorno al punto proiettato
perpendicolarmente (x) e allineare il punto
proiettato in orizzontale a sinistra con il
punto | precedentemente segnato.

6. Segnare l'intersezione delle linee
perpendicolari direttamente davanti al
dispositivo laser come punto (lll) sulla
parete B. Non muovere il dispositivo laser
e segnare il punto (1V) sulla parete C
utilizzando il punto proiettato in orizzontale
a destra.

7. Ladeviazione (d)traipuntillellla 10 m
non deve superare i 3 mm.

G
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Infine, ruotare il dispositivo laser di 180° in
senso orario intorno al punto di riferimento
(x) in modo che il punto proiettato in
orizzontale a destra corrisponda al punto |
precedentemente segnato. Non muovere
il dispositivo laser e segnare il punto (V)
sulla parete C utilizzando il punto
proiettato in orizzontale a sinistra.

La deviazione (d) traipuntilVeVa 10 m
non deve superare i 3 mm.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD IMPORTANTES

Y

JATENCION! jADVERTENCIA! PELIGRO!
Lea detenidamente las instrucciones de seguridad y el manual de empleo que se encuentran antes de empezar a trabajar con el producto.
Clasificacion de laser

TILII 0]

|

~__ Abertura de salida

~ del rayo laser

ADVERTENCIA:
El producto corresponde a la Clase de laser 2 segun la norma EN60825-1:2014 .

LASER
2

ESPANOL

Advertencia:
No exponer los ojos directamente al rayo laser. El rayo laser puede provocar lesiones oculares graves y/o ceguera.

No mirar directamente hacia el rayo ldser y no apuntar con el rayo a otras personas innecesariamente.

jCuidado! Es posible que en algunas aplicaciones el dispositivo emisor de laser se encuentre detrds de usted. Sies asi, girese con cuidado.
Advertencia: No haga funcionar el laser en presencia de nifios ni les permita utilizar el l4ser.

jAtencion! Una superficie reflectante podria dirigir el rayo laser de vuelta hacia el operador o hacia otra persona.

Advertencia: El empleo de elementos de control, ajustes u operaciones diferentes a las especificadas en el manual podrian derivar en la
exposicion a una radiacion peligrosa.

Si se transfiere el laser de un entorno muy frio a otro caliente (o al contrario), este ha de alcanzar la temperatura ambiente antes de ser utilizado.
No almacenar el lser al aire libre y protegerlo contra golpes, vibraciones permanentes y temperaturas extremas.

Proteger el aparato de medicién por l4ser siempre contra polvo, humedad y alta humedad del aire. Esto puede destruir los componentes internos
oinfluir en la exactitud.

Si una radiacion laser le llega a un ojo, cierre los 0jos y gire inmediatamente la cabeza fuera del alcance del rayo.
Asegurese de posicionar el rayo laser de forma que no le deslumbre ni a usted ni a otras personas.

No mirar hacia el rayo l4ser con dispositivos 6pticos de aumento, tales como prismaticos o telescopios. De lo contrario aumenta el riesgo de
lesiones oculares graves.

Tenga en cuenta que las gafas de vision laser sirven para reconocer mejor las lineas léser, pero que no protegen los ojos contra la radiacion laser.
No se deben retirar ni hacer ininteligibles las sefiales de advertencia colocadas sobre el dispositivo laser.

No desmontar el laser. La radiacion laser puede provocar lesiones oculares graves.

Cuando no esté en uso, desconecte la alimentacion, acople el bloqueo del péndulo y coloque el laser en su bolsa de transporte.

Antes del transporte del laser, asegurese de que el mecanismo de cierre pendular ha quedado bien enclavado.

Nota: Si el mecanismo de cierre pendular no esta bien enclavado se pueden producir dafios en el interior del aparato durante el transporte.

No utilice detergentes o disolventes agresivos. Limpiar solamente con un paio limpio y blando.

Proteger el laser contra golpes fuertes y caidas. Después de una caida o de fuertes acciones mecanicas se ha de comprobar la precision del
aparato antes de usarlo.

Las reparaciones necesarias en este aparato laser deben ser realizadas Unicamente por personal especializado y autorizado.
No utilizar el producto en dreas con una atmdsfera potencialmente explosiva o volatil.

Extraer las baterias del compartimento de baterfas antes de un largo periodo sin uso del aparato. De esta forma se evita la descarga de las
baterias y los dafios por corrosién que ello conlleva.

Los residuos de pilas y de aparatos eléctricos y electronicos no se deben desechar junto con la basura doméstica. Los residuos de pilas
E y de aparatos eléctricos y electronicos se deben recoger y desechar por separado.
e Refire l0s residuos de pilas y acumuladores, asi como las fuentes de iluminacion de los aparatos antes de desecharlos.

Inférmese en las autoridades locales o en su distribuidor especializado sobre los centros de reciclaje y los puntos de recogida.
Dependiendo de las disposiciones locales al respecto, los distribuidores minoristas pueden estar obligados a aceptar de forma gratuita la
devolucion de residuos de pilas, aparatos eléctricos y electronicos.

Contribuya mediante la reutilizacién y el reciclaje de sus residuos de pilas y de aparatos eléctricos y electrnicos a reducir la demanda de
materias primas.

Los residuos de pilas (sobre todo de pilas de iones de litio) y de aparatos eléctricos y electronicos contienen valiosos materiales reutilizables que
pueden tener efectos negativos para el medio ambiente y su salud si no son desechados de forma respetuosa con el medio ambiente.

Antes de desecharlos, elimine los datos personales que podria haber en los residuos de sus aparatos.

c € Marca CE

UK

C n Marcado de conformidad britanico




MANTENIMIENTO

Limpiar el objetivo y la carcasa del Iaser con un pafio suave y limpio. No utilizar ningin disolvente.

Aunque hasta cierta medida el laser es resistente al polvo y a la suciedad, no deberia ser almacenado durante mucho
tiempo en un lugar con polvo, dado que, de lo contrario, se pueden dafiar las partes moviles de su interior.

Si se moja el laser es necesario dejar que se seque dentro de su maleta de transporte antes de volver a
usarlo a fin de que no se produzcan dafios por oxidacion.

DATOS TECNICOS

Clase de laser 2
Rango de autonivelacion 1 4°
Duracion de autonivelacion < 3s
Tipo de bateria Li-lon
Tension CC 12V ==
Grado de proteccion (salpicaduras de IP54*
agua y polvo)
Altitud max. 2000 m
Humedad relativa del aire max. 80%
Grado de contaminacion conforme a 2"
IEC 61010-1
Duracion de impulso t,
Funcionamiento normal | < 80 ps
Modo de ahorro de energia | < 50 ps

Funciones Linea laser horizontal + puntos proyectados horizontalmente
Plomada vertical + puntos proyectados con plomada correcta
Nivel con plomada correcta, puntos proyectados con plomada
correcta + horizontalmente

Frecuencia 10 kHz

Proyecciones 2 lineas verdes, 4 puntos verdes

Cantidad de diodos 2

Tipo de diodo 50 mwW

Patron de emisién de las lineas laser

Linea laser horizontal individual+ 2 puntos proyectados
horizontalmente (izquierda & derecha);

Plomada vertical individual + 2 puntos proyectados con
plomada correcta (superior & inferior);

Linea cruzada + 2 puntos proyectados horizontalmente + 2

puntos proyectados con plomada correcta.

ESPANOL

Tiempo de servicio

9 horas (funcionamiento normal) / 16 horas (modo de ahorro
de energia) con bateria M12, 3,0 Ah

Rosca de montaje de tripode

1/4* 1 5/8*

Detector disefiado

Milwaukee LLD50, LRD100

Linea laser
Anchura
Longitud de onda
Potencia maxima
Precision
Divergencia de haz laser
Angulo de apertura
Color
Alcance de laser

<11,12mm @ 38"

510 - 530 nm Clase de laser Il

<7TmW

+/-3mm/10m

1rad

linea vertical > 150°; linea horizontal > 180°

verde

38 m (con detector LLD50 50 m, con detector LRD100 100 m)

Puntos laser
Longitud de onda de punto laser
Potencia max. de punto laser
Precisién de plomada
Divergencia de punto laser
Color de punto laser
Alcance de laser

510 - 530 nm Clase de laser Il
<1mW

+/-3mm/10m

0,5rad

verde

38m

Temperatura de servicio recomendada

De -20 °C a +40 °C

Temperatura de almacenamiento

De -20 °C a +65 °C

Tipos de acumulador recomendados M12B...
Dimensiones 171 mm x 82 mm x 150 mm
Peso (incl. baterias) 1262 ¢

* La bateria de iones de litio y el compartimento de baterias estan excluidos de IP54.

** Solo se produce una contaminacion no conductora, aunque ocasionalmente se debe prever la
existencia de una conductividad transitoria provocada por la condensacién.

USO PREVISTO

Este innovador laser ha sido disefiado para un amplio ambito de aplicacién profesional, como, por

ejemplo:

- Alineamiento de baldosas, placas de marmol, armarios, ribetes, piezas moldeadas y ornamentos.
- Marcado de las lineas bésicas para el montaje de puertas, ventanas, rieles, escaleras, cercas, portales,

verandas y pérgolas.

- Para la definicion y control de lineas horizontales y verticales.

- Nivelacion de falsos techos y tuberias, division de ventanas y alineamiento de tubos; nivelacion de
muros perimetrales para instalaciones eléctricas

No utilice este producto para ninguna otra aplicacién que no sea su uso previsto.




VISTA GENERAL

(Botén de modo

Pulsacién corta: elija entre lineas laser:

- Linea laser horizontal + puntos proyectados horizontalmente

- Plomada vertical + puntos proyectados con plomada correcta

- Nivel con plomada correcta + puntos proyectados con plomada

correcta. + honzontalmen@ S Va M12 Paquete de baterias
Pulsacion larga: cambia el modo normal / modo de ahorro de :

energia

(LED indicador de estado de carga

(Indicador de modo de ahorro de energia

Marcado del rayo laser horizontal

— S

( )

Ventana para haz laser vertical + punto
superior proyectado con plomada correcta

—

boton giratorio

\

OFFA agado / bloqueado
Ventana para haz laser horizontal + puntos ﬂ - 4

proyectados horizontalmente (izquierda &

ON
derecha) [~ Encendido / modo manual

ON ) )
’i encendido / modo autonivelante
(. J

~— Soporte magnético )

(Microajuste de 20 ° (+/- 10 ° desde el centro) )
(Montaje en techo
4 N\
N
(Punto de plomada )
(Montaje en tripode 5/8 ,, )
(Montaje en tripode 1/4 ,, ) Q J
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CAMBIAR BATERIA
No incluidos en el equipo estandar, disponibles como accesorios.

Cambiar las baterias cuando el rayo laser se hace mas débil.

Extraer las baterias del compartimento de baterias antes de un largo periodo sin uso del aparato. De esta
forma se evita la descarga de las baterias y los dafios por corrosién que ello conlleva.

ESPANOL




INDICADOR DE ESTADO DE CARGA MONTAJE EN TECHO

Después de encender o apagar el laser, el indicador de combustible mostrara la vida util de la bateria. Fije el clip de la pista con tornillos a un pilar. Use el soporte de techo para sujetar el laser a los
canales de techo, bastidores ...
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MODO DE AHORRO DE ENERGIA

(Indicador de modo de ahorro de energia )\(

Utilice el modo de ahorro de energia / \
para alargar el tiempo de funcionamiento - :

de la bateria. En el modo de ahorro de
energia, el haz laser es mas débil y el
indicador de ahorro de energia
parpadea. Ademas, el rango de
medicién se encuentra limitado en el

modo de ahorro de energia. Si se

DESACTIVA el modo de ahorro de

energia, el indicador se ilumina de verde

de forma permanente. Si la carga de la

bateria es inferior al 7% el dispositivo se

conmuta automaticamente al modo de
&

ahorro de energia.
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SOPORTE DE PARED MAGNETICO

Con el soporte de pared magnético es posible fijar el
|&ser, entre otros, en paredes y estructuras metalicas.

Vs

TABLILLA DE PUNTERIA VERDE

O arreglar con un tornillo o clavo en un pilar. Use la placa objetivo verde para mejorar la visibilidad del rayo laser en condiciones desfavorables y a
mayores distancias.

~N (

.

Gire el laser 360 °. Use la perilla de ajuste para microajuste de pivote

de20°

g
-

!Ti
1 ==

ESPANOL a»

ROSCA DE MONTAJE DE TRIPODE

Use el soporte para tripode para fijar el laser en un tripode.

Rosca de r/nontaje de
tripode 5/8"

Rosca“de montaje
de tripode 1/4*

.




TRABAJANDO EN EL MODO DE AUTONIVELACION

En el modo de autonivelacion, el medidor de laser se alinea a si mismo en un rango de +4°. Se proyectan
una linea horizontal y puntos proyectados horizontalmente, una linea vertical y puntos proyectados con la
plomada correcta o bien ambas lineas simultaneamente con sus puntos.

n \

Colocar el laser sobre una base
firme, plana y sin vibraciones, o
bien montelo sobre un tripode.

Perno roscado de 1/4*

Perno roscado de 5/8"

g

ON
Gire el interruptor giratorio a: .

El medidor de laser puede generar
2 haces laser y 4 puntos laser.

(A) Linea horizontal hacia adelante
(B) Linea vertical hacia adelante
(C) Puntos proyectados con la
plomada correcta

(D) Puntos proyectados
horizontalmente

Si estan activadas todas las lineas,
el medidor de laser genera lineas
cruzadas hacia delante, asi como 4
puntos laser.

)
2] ==
=

g
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Seleccionar las lineas deseadas
sirviéndose del botén MODE.

Si al principio y con la
autonivelacion activada el laser no
esta alineado a £4°, las lineas laser
parpadean. = = =—

Si esto ocurre, vuelva a posicionar
el laser.

Antes de mover el laser, gire el

interruptor giratorio a OQFF. De esta
forma se produce el cierre del
mecanismo pendular, protegiendo
asi el laser.




TRABAJANDO EN EL MODO MANUAL
En el modo manual, la funcion de autonivelacion se encuentra desactivada y se puede ajustar el laser a g ! )

cualquier inclinacion de las lineas laser.

Seleccionar las lineas deseadas S,

D) sirviéndose del boton de modo e {
- operativo. ; g |

Coloque el laser sobre una base
firme, plana y sin vibraciones, o
montelo sobre el tripode.

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
E g
r g

. . , . ON
Gire el interruptor giratorio a: g

Como en el modo de
autonivelacion, pero los haces
laser se interrumpen cada 8
segundos.

Ajustar el laser en la altura e inclinacion
deseadas sirviéndose para ello del
tripode.

8 seg. 8 seg. 8 seg.

Para salir del modo manual,

ON
Gire el interruptor giratorio a: -

0

i ) ) ) OFF
gire el interruptor giratorio a: @ .

g
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FUNCION DE PLOMADA DETECTOR

Con la funcién de plomada se puede proyectar un punto del suelo sobre el techo con la plomada
correcta.

Para trabajos en exteriores con radiacion solar directa o condiciones de luz clara, asi como para
aplicaciones en interiores con un alcance de laser de 50 metros, usa el detector de Milwaukee.
La funcion de plomada sirve, por ejemplo, para transferir un punto de referencia para la instalacion de El detector no se incluye en el suministro y se debe adquirir por separado.
iluminacién y ventilacion o para transferir cotas de altura.

Encontrara informacion mas detallada sobre la utilizacién del detector en el manual de uso del detector.

.
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COMPROBACION DE LA PRECISION

El laser se entrega de fabrica completamente calibrado. Milwaukee recomienda comprobar la precision

. o . . b o ('5. Girar el laser en 180° en direccion a la pared B y marcar el punto de interseccion de ambas lineas

del laser periddicamente, sobre todo después de una caida o tras algiin manejo incorrecto. como b1 sobre la pared B.

Si al comprobar la precision constata que se supera la desviacion maxima, dirijase a uno de nuestros

centros de servicio técnico de Milwaukee (vea la lista con las condiciones de la garantia y las direcciones

de los centros de servicio técnico).

1. Comprobar la precision de altura de la linea horizontal.

2. Comprobar la precision de nivelacion de la linea horizontal. R

3. Comprobar la precisién de nivelacion de la linea vertical. alx T

4. Comprobacién de la precision de plomada.

5. Comprobacion de la perpendicularidad

Antes de comprobar la precision del laser montado sobre el tripode, controlar la nivelacion del tripode.

T L— ' ! ) 6. Colocar el laser a una distancia de aprox. 0,5 m de la pared B.
( ) l . Sl 7. Marcar el punto de interseccion de ambas lineas como b2 sobre la pared B.
| = | Si los puntos b1y b2 no estan situados uno sobre el otro, ajustar la altura del tripode hasta que b1y
b3
L‘::*:_‘__;__‘:‘:: . J b2 se solapen.
FD
I b,
COMPROBA ON L A PH EO DE A RA D A f
..: ONIA ) A () .AEAA-':A A A ABAJO alx
1. Colocar el laser sobre un tripode o una base plana entre dos paredes Ay B con aprox. 10 m de
separacion entre si.
2. Posicionar el laser a una distancia de aprox. 0,5 m de la pared A.
3. Act!var el modo .de autonivelacion y pulsar el boton de modo para proyectar la linea cruzada 8. Girar el laser en 180° en direccion a la pared Ay marcar el punto de interseccion de ambas lineas
horizontal y vertical sobre la pared A. como a2 sobre la pared A
4. Marcar el punto de interseccion de ambas lineas como punto a1 sobre la pared A.
A
A ~ B
=10m a2 %
Al X
9. Medir las distancias:
Aa =|a2 - al|
10. Aa no debe ser superior a 6 mm.
& J & J
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2 COMPROBACION DE LA PRECISION DE NIVELACION DE LA LINEA HORIZONTAL (DESVIACION DE UN LADO RESPECTO DEL OTRO)

Para realizar esta comprobacion es necesario contar con una superficie libre de aprox. 10 x 10 m.

1. Colocar el laser sobre un tripode o una base firme entre dos paredes Ay B con aprox. 5 m de
separacion entre si.

2. Colocar el laser a una distancia de aprox. 5 m del centro de la sala.

3. Activar el modo de autonivelacion y pulsar el boton de modo para proyectar la linea horizontal sobre
las paredes Ay B.

4. Marcar el punto central de la linea laser sobre la pared A con a1y sobre la pared B con b1.

G

ESPANOL

5. Desplazar el laser en aprox. 10 m, girarlo en 180° y volver a proyectar la linea horizontal sobre las
paredes Ay B.

6. Marcar el punto central de la linea laser sobre la pared A con a2 y sobre la pared B con b2.

7. Medir las distancias:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1 -b2|

8. La diferencia |Aa — Ab| no puede ser de mas de 2 mm.




COMPROBACION DE LA PRECISION DE NIVELACION DE LA LINEA

3 VERTICAL

. Colgar en la pared un cordel de plomada
de aprox. 2 m de longitud.

. Después de que la bola de plomo haya
dejado de balancearse, marcar el punto
a1 sobre la pared por encima de la
plomada cénica.

. Colocar el laser sobre un tripode o una
base plana a una distancia de aprox. 2,5
m de la pared.

. Activar el modo de autonivelacién y
pulsar el botén de modo para proyectar la
linea vertical sobre la plomada.

. Girar el laser de forma que la linea
vertical coincida con la suspension del
cordel de plomada.

. Marcar el punto a2 en el centro de la
linea vertical sobre la pared a la misma
altura que a1.

. La distancia entre a1y a2 no puede ser
superior a 0,75 mm.

\
\

Xxail

4 COMPROBACION DE LA PRECISION DE PLOMADA

Para esta comprobacion se requiere de
una sala con una altura de techo de
aprox. 5 m.

1.

ESPANOL

2.

Instale el laser cruzado en un
tripode.

Active el modo de autonivelacion y
presione el botén para cambiar a la
funcion de relleno.

Marque el punto de plomada
superior en el techo como punto a1
(vea la ilustracion).

Marque el punto de plomada
inferior en el piso como punto b.

Girar el laser en 180° y
posicionarlo de forma que el punto
central del punto de plomada se
corresponda con el punto b ya
marcado y esperar hasta que el
aparato se haya nivelado.

Marque el punto de plomada
superior en el techo como punto a1
(vea la ilustracion).

La distancia entre a1y a2 sobre la
pared indica hasta qué punto se
desvia la linea laser de la plomada
ideal.

En un tramo de medicion de 5 m,
la desviacion maxima permitida es
la siguiente:

5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

La distancia entre a1y a2 no
puede ser superior a 6 mm.

ai

5m




5 COMPROBACION DE LA PERPENDICULARIDAD

G

. Marcar en el suelo en el centro del

espacio un punto de referencia (x) situado
a la misma distancia de cada pared.

Conectar y desbloquear el aparato laser.
Asegurarse de que estan activados los
modos operativos nivel con plomada
correcta, puntos proyectados con
plomada correcta y puntos proyectados
horizontalmente (es decir, que estan
activados todos los laseres).

Posicionar el aparato laser sirviéndose
del punto proyectado hacia abajo con
plomada correcta directamente sobre el
punto de referencia (x).

. Acontinuacion, marcar el punto () en el

punto de interseccion de las lineas
proyectadas hacia delante en la pared A.
No mover el aparato laser y marcar el

punto central del punto (Il) derecho
proyectado horizontalmente en la pared B.

Girar el aparato laser en 90 grados en
sentido horario alrededor del punto (x)
proyectado con plomada correcta y alinear
el punto izquierdo proyectado
horizontalmente respecto del punto |
marcado anteriormente.

Marcar el punto de interseccion de las
lineas con plomada correcta como punto
(Il1) directamente delante del aparato
laser. No mover el aparato laser y marcar
el punto (V) sirviéndose del punto
derecho proyectado horizontalmente en la
pared C.

La divergencia (d) entre los puntos Il y llI
no debe ser superiora 3 mm en 10 m.

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
J IVe
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Por ultimo, girar el aparato laser en 180°
en sentido horario alrededor del punto de
referencia (x) de forma que el punto
derecho proyectado horizontalmente
coincida con el punto | marcado
anteriormente. No mover el aparato laser
y marcar el punto (V) sirviéndose del
punto izquierdo proyectado
horizontalmente en la pared C.

La divergencia (d) entre los puntos [V y V
no debe ser superiora 3 mmen 10 m.
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INSTRUCOES DE SEGURANCA IMPORTANTES

Y

ATENCAO! PERIGO!
N&o utilizar o produto, antes de ler atentamente as Instrucdes de Seguranga e o Manual de
Classificagdo do laser

TILII 0]

|

~__ Abertura de saida

~_ do raio laser

ATENCAO:
Produto laser de Classe 2, de acordo com a Norma EN60825-1:2014 .

LASER
2

PORTUGUES

Aviso:
Nao exponha os olhos diretamente ao raio laser. O raio laser pode causar lesdes oculares graves e/ou cegueira.

Nao olhe diretamente no raio laser e néo aponte o raio desnecessariamente na diregdo de terceiros.

Cuidado! Em algumas aplicagdes o dispositivo que emite raios laser pode encontrar-se atras de vocé. Neste caso, vire
cuidadosamente.

Aviso: Néo opere o laser perto de criangas nem permita que criangas operem o laser.

Atengdo! Uma superficie reflectora pode reflectar o raio laser ao operador ou a terceiros.

Aviso: A utilizagao de elementos de controlo, ajustes ou a execugdo de processos ndo determinados no manual pode levar a uma
exposicao a radiagdo perigosa.

Se o laser for levado dum ambiente muito frio para um ambiente quente (ou vice-versa), ele deve alcangar a temperatura ambiente
antes da utilizagdo.

Néo guarde o laser ao ar frio e proteja-o contra choques, vibragdes duradouras e temperaturas extremas.

Proteja 0 medidor a laser contra po, humidade e alta humidade do ar. Isto poderia destruir componentes internos ou influenciar a
precisao.

Se os raios laser chegarem nos olhos, feche os olhos e vire a cabega imediatamente para fora do raio.

Observe que o raio laser seja posicionado de forma que vocé ou terceiros néo sejam encadeados.

Nao olhe no raio laser com ampliadores como bindculos ou telescopios. Caso contrario, o perigo de lesdes oculares grave aumentara.
Observe que os 6culos de laser se destinam a reconhecer melhor as linhas de laser mas néo protegem os olhos contra a radiagéo laser.

As placas de aviso nos dispositivos laser ndo devem ser removidas ou feitas ilegiveis.

Nao desmonte o laser. A radiacdo laser pode causar lesdes oculares graves.

Quando ndo estiver a ser utilizado, desligue a corrente, ligue a fechadura do péndulo e coloque o laser na sua bolsa de transporte.
Antes do transporte do laser, assegure-se de que o bloqueio pendular esteja encaixado.

Nota: Se o blogueio pendular ndo estiver encaixado, o interior do dispositivo podera ser danificado durante o transporte.

Néo use detergentes ou solventes agressivos. S limpe com um pano limpo e macio.

Proteja o laser contra choques fortes e quedas. Depois de uma queda ou de efeitos mecanicos a precisao do dispositivo deve ser
verificada antes da utilizagao.

Reparagbes necessarias neste aparelho de laser s6 devem ser executadas pelo pessoal especializado e autorizado.
Nao utilizar o produto em éreas com risco de exploso ou ambientes agressivos.

Se o dispositivo n&o for usado durante um periodo prolongado, as pilhas devem ser retiradas do compartimento das pilhas. Assim, 0
vazamento das pilhas e danos de corrosdo podem ser evitados.

Residuos de pilhas, residuos de equipamentos elétricos e eletronicos ndo devem ser descartados com o lixo doméstico.
E Residuos de pilhas, residuos de equipamentos elétricos e eletronicos devem ser recolhidos e descartados separadamente.
mm Remova 0s residuos de pilhas, os residuos de acumuladores e as luzes antes de descartar os equipamentos.

Informe-se sobre 0s centros de reciclagem e os postos de coleta nas autoridades locais ou no seu vendedor autorizado.
Dependendo dos regulamentos locais, os retalhistas podem ser obrigados a retomar gratuitamente os residuos de pilhas e os residuos
de equipamentos elétricos e eletronicos.

Contribua a reduzir as necessidades de matérias-primas, reutilizando e reciclando os seus residuos de pilhas e os seus residuos de
equipamentos elétricos e eletrénicos.

Residuos de pilhas (particularmente pilhas de ion litio), residuos de equipamentos elétricos e eletronicos contém materiais valiosos e
reutilizaveis que podem ter efeitos negativos para 0 meio ambiente e a sua saude.

Apague eventuais dados pessoais existentes no seu residuo de equipamento antes de descarta-lo.

c € Marca CE

U K Marca de conformidade britanica

CA




MANUTENCAO

Limpe a objetiva e a caixa do laser com um pano macio e limpo. Nao use solventes.

Embora o laser seja resistente ao p6 e a sujeira até um determinado grau, ele ndo deve ser armazenado

duradouramente num lugar poeirento para evitar que pecas moveis no interior sejam danificadas.

Detetor adequado

Milwaukee LLD50, LRD100

Linha laser
Largura
Comprimento de onda

<11,12mm @ 38"
510 - 530 nm classe de laser |l

Se o laser ficar molhado, ele devera ser secado antes de coloca-lo na mala para evitar danos de corrosao. Poténcia maxima | < 7 mW
Preciséo [ +/-3 mm /10 m
CARACTERISTICAS TECNICAS Desvio do raio laser| 1 rad
Angulo de abertura | linha verticais > 150°; linha horizontal > 180°
Classe de laser 2 Cor | verde
Intervalo de autonivelamento t4° Alcance | 38 m (com detetor LLD50 50 m, com detetor LRD100 100 m)
Duracéo do autonivelamento < 3s pontos de laser
Tipo de pilha Li-lon Comprimento de onda ponto de laser 510 - 530 nm classe de laser Il
Tensdo DC 12V == Poténcia méx. ponto de laser <1mwW
Tioo d toch Ibicos de 4 ) [1P5a* Precisdo do prumo +-3mm/10m
|p.o © pr(’) €gao (salpicos de dgua e po) Desvio dos pontos de laser 0,5rad
Altitude max. 2000 m Cor do ponto de laser verde
Humidade relativa do ar max. 80% Alcance 38 m
Grau de sujeira nos termos de Pids Temperatura de servigo recomendada -20°C a +40 °C
IEC 610101 Temperatura de armazenamento -20°Ca+65°C
Duragao do pulso t, Tipos de baterias recomendadas M12B...
a <
Operagao normal | < 80 ps Dimenses 171 mm x 82 mm x 150 mm
Modo de economia | < 50 s
— [inha do laser horontal t tados horzontalment Peso (incl. pilhas) 1262 g
ungdes inha do laser horizontal + pontos projetados horizontalmente " - — — - - p -
Linha de prumo vertical + pontos projetados verticalmente A bateria de ides dg litoeo compgrtlmento da baFena estdo excluidos de IP54. N .
Nivel vertical, pontos projetados vertical e horizontalmente ** 86 ocorrem depositos ndo condutivos, mas ocasionalmente espera-se uma condutividade temporaria
. devido a condensacao.
Frequéncia 10 kHz
Projecbes 2 linhas verdes, 4 pontos verdes ~ -
Quantidads do diodo 2 UTILIZACAO CONFORME A DESTINACAO
Tipo de diodo 50 mwW Este laser inovador foi projetado para um amplo campo de aplicagéo profissional como, p. ex.:

Padrédo de emissao das linhas laser

Linha de laser horizontal simples + 2 pontos projetados
horizontalmente (a esquerda e a direita);

Linha de laser vertical simples + 2 pontos projetados
verticalmente (em cima e em baixo);

Linha cruzada + 2 pontos projetados horizontalmente + 2
pontos projetados verticalmente.

portdes, varandas e pérgulas.

Tempo de operagao

9 horas (operagéo normal) / 16 horas (modo de economia)
com bateria M12, 3,0 Ah

Rosca do tripé

1/4* | 5/8"

PORTUGUES

- Alinhamento de ladrilhos, placas de marmore, armarios, bordas, pegas moldadas e ornamentos.
- Marcagéo das linhas de referéncia para a instalagéo de portas, janelas, carris, escadas, cercas,

- Para a determinagéo e a verificagéo de linhas horizontais e verticais.

- Nivelamento de tetos falsos e tubulagdes,
de paredes exteriores para instalagbes elétricas

Este produto sé deve ser usado conforme a destinagao, como indicado.

distribuicdo de janelas e alinhamento de tubos, nivelamento




VISAO GERAL

p
Botao de modo

Presséo curta: Escolha entre as linhas do laser:

- Linha do laser horizontal + pontos projetados horizontalmente

- Linha de prumo vertical + pontos projetados verticalmente

- Nivel vertical + pontos projetados verticalmente + horizontalmente

Presséo longa: alterna o modo normal / modo de economia de
\energia

(LED indicador de nivel de carga

(Indicador modo de economia

Marcagao para o raio laser horizontal

— S

Janela para raio laser vertical + ponto e N
projetado verticalmente em cima = .
botéo rotativo

. . . A ; a Desativado / bloqueado
[Janela para raio laser horizontal + pontos projetados J

—

horizontalmente (a esquerda e a direita) Q.N Modo ativado / manual

ON )
’i no modo de autonivelamento

(S J

~— Suporte magnético )

(Micro ajuste de 20 ° (+/- 10 ° do centro) )
(Montagem no teto
4 N\
N
(Ponto de prumo )
(Suporte para tripé 5/8 ,, )
(Suporte para tripé 1/4 ,, ) L )

PORTUGUES




EQUIPAMENTO

TROCAR BATERIA

Troque as pilhas quando o raio laser ficar fraco.

N&o incluido no equipamento padrao, disponivel como acessorio.

Se o laser nao for usado por algum tempo, tire as pilhas do compartimento das pilhas. Isso evita o
vazamento das pilhas e danos de corroséo correspondentes.

PORTUGUES




INDICADOR DO ESTADO DE CARGA MONTAGEM NO TETO

Depois de ligar ou desligar o laser, o medidor de combustivel exibira a vida util da bateria. Fixe o clipe da trilha com parafusos em um pilar. Use o suporte de teto para prender o laser aos
canais de teto, racks ...
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MODO DE ECONOMIA
(Indicador modo de economia )\

Use 0 modo de economia para prolongar
o tempo de operagéo da bateria. No
modo de economia o raio laser é mais
fraco e o indicador do modo de
economia pisca.

Além disso, a area de medigao é
limitada no modo de economia. Quando
0 modo de economia for DESATIVADO,
o indicador esta aceso em verde.
Quando a carga da bateria € menor que
7 %, o dispositivo comuta
automaticamente para o modo de
economia.

PORTUGUES




SUPORTE DE PAREDE MAGNETICO

Com o suporte magnético o laser pode ser fixado

PLACA-ALVO VERDE
Ou conserte com um parafuso ou prego em um pilar.
em paredes, estruturas metalicas, etc.

Vs

Use a placa de alvo verde para melhorar a visibilidade do raio laser em condigbes desfavoraveis e a
distancias maiores.

N ( N
=
]
& J
Gire o laser em 360 °. Use o botao de ajuste para micro ajuste de rotagéo
de 20 ° \ J
4 N\
ROSCA DO TRIPE
Use o suporte para tripé para fixar o laser em um tripé.
4 N\
e —— RSP
M
/ '\I ]
f ILII III
l .
[
1 = /'
Rosca do tripé 5/8" ““
Rosca do tripé 1/4*
& J & J
PORTUGUES




TRABALHAR NO MODO DE AUTONIVELAMENTO

No modo de autonivelamento o dispositivo de medigao a laser ajusta-se automaticamente na gama de
+4°. Para tal, uma linha horizontal e pontos projetados horizontalmente, uma linha vertical e pontos
projetados verticalmente ou ambas as linhas com os seus pontos séo projetados.

Coloque o laser numa superficie
solida, plana e livre de vibragdes ou
monte-0 num tripé.

g

Pinos roscados 1/4*
Pinos roscados 5/8*

ON
Gire o botdo rotativo para: M.

O dispositivo de medicéo a laser
pode criar 2 raios laser e 4 pontos
de laser.

(A) Linha horizontal para a frente
(B) Linha vertical para a frente
(C) Pontos projetados verticalmente

)
(D) Pontos projetados
horizontalmente

Quando todas as linhas estiverem
ativadas, o dispositivo de medicao a
laser cria linhas cruzadas para a
frente e 4 pontos de laser.

g
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Selecione as linhas desejadas com
a tecla MODE.

Se, com o autonivelamento
ativado, o laser nao estiver
alinhado a #4° desde o inicio, as
linhas laser piscardo = — =—

Neste caso, posicione o laser
novamente.

Antes de mover o laser, gire a chave

OFF
rotativa para gg . Assim, o péndulo
¢ fixado e o laser é protegido.




TRABALHAR NO MODO MANUAL
No modo manual a fungéo de autonivelamento esta desativada e o laser pode ser ajustado a qualquer g ! )

inclinagéo das linhas laser desejada.
Selecione as linhas desejadas S,

n N através da tecla modo de operagéo. / e g \'!

Coloque o laser numa superficie
sélida, plana e livre de vibragdes ou
monte-0 num tripé.

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
E g
r g

. . . ON
Gire 0 botao rotativo para: g -

Como no modo de
autonivelamento, mas os raios
laser sao interrompidos todos os 8
segundos.

Ajuste o laser & altura e a inclinagdo
desejada, por meio do tripé.

8 seg. 8 seg. 8 seg.

Para sair do modo manual,

ON
Gire 0 botao rotativo para: -

o OFF

gire o interruptor rotativo para: ~¥

g
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FUNCAO DE PRUMO

Com a fungéo de prumo um ponto pode ser projetado verticalmente no teto.

A funcéo de prumo destina-se, por exemplo, a transferir um ponto de referéncia para a instalagao da
iluminagéo ou da ventilagéo ou para transferir as altitudes.

.

PORTUGUES

DETECTOR

Para trabalhos no exterior com luz solar direta ou condigdes de luz clara e aplicagdes no interior com um
alcance de até 50 m use o detector de Milwaukee.

O detetor ndo esta incluido no volume de fornecimento e deve ser comprado separadamente.
Informagdes detalhadas sobre a utilizagao do detetor constam no manual de instrugdes para o detetor.




VERIFICAGAO DA PRECISAO

O laser é completamente calibrado na fabrica. A Milwaukee recomenda verificar periodicamente a
precisao do laser, particularmente apds uma queda ou em caso de erros de operagao.

Se a divergéncia maxima for excedida na verificagdo da precisao, por favor, contate um dos nossos
centros de assisténcia da Milwaukee (veja a lista com as condi¢bes de garantia e os enderecos dos
centros de assisténcia).

1. Verifique a precisdo da altura das linhas horizontais.

2. Verifique a precisdo de nivelamento da linha horizontal.
3. Verifique a preciséo da linha vertical.

4. Verifique a precisdo do prumo.

5. Verificar a perpendicularidade

Antes de verificar a precisao do laser montado no tripé, verifique o nivelamento do tripé.

('5. Gire o laser 180° na direcéo da parede B e marque o ponto de intersecgdo como b1 na parede B.

al X

@dd - 0=

6. Coloque o laser numa distancia de aprox. 0,5 m da parede B.

7. Marque o ponto de intersecg¢ao das duas linhas como b2 na parede B.
Se os pontos b1 e b2 ndo estiverem sobrepostos, ajuste a altura do tripé, até b1 e b2 se
sobreporem.

A

e=——— 47
@ .__—.-_____-?-:H/
._\\_r
p
: A A DA PRECISAO DA A ;A'A A ()1 () A
-
.V' AN PARA A 'A'A:A'.

1. Coloque o laser num tripé numa superficie plana e entre duas paredes A e B com uma distancia de
aprox. 10 m, uma da outra.

2. Posicione o laser a uma distancia de aprox. 0,5 m da parede A.

3. Ligue o modo de autonivelamento e prima a tecla Mode para projetar a linha cruzada horizontal e
vertical na parede A.

4. Marque o ponto de intersecgédo das duas linhas como ponto a1 na parede A.

A =10m B

G

J A

alx

8. Gire o laser 180° na diregdo da parede A e marque o ponto de intersecgdo das duas linhas como a2
na parede A.

A

a2.%"
al X

9. Mega as distancias:
Aa =[a2 - al|
10. Aa ndo deve ser maior que 6 mm.

PORTUGUES




2 VERIFICAGAO DA PRECISAO DO NIVELAMENTO DA LINHA HORIZONTAL (DIFERENGA DUM LADO PARA OUTRO)

Uma area livre de aprox. 10 x 10 m é necessaria para este teste.

1. Coloque o laser num tripé ou numa superficie plana entre duas paredes A e B com uma distancia de
aprox. 5 m, uma da outra.

2. Coloque o laser numa distancia de aprox. 5 m do centro da divis&o.

3. Ligue o modo de autonivelamento e prima a tecla Mode para projetar a linha horizontal nas paredes
Ae B.

4. Marque o ponto central da linha laser na parede A com a1 e na parede B com b1.

G
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5. Desloque o laser por aprox. 10 m e gire-o 180° e projete novamente a linha horizontal nas paredes A
e B.

6. Marque o ponto central da linha laser na parede A com a2 e na parede B com b2.

7. Mega as distancias:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1-Db2|

8. Adiferenca |Aa — Ab| ndo deve ser maior que 2 mm.




_— ~ ~ ~ ~
ER ICACAO DA PRECISAO DE NIVELAMENTO DA LINHA 4 VERIFICACAO DA PRECISAO DO PRUMO
RTICAL
1. Pendure uma linha de prumo de aprox. Para esta verificacao é necessaria uma
2 m numa parede. — sala com uma altura do teto de aprox.
. . \ 5m. at
2. Depois do prumo parar de oscilar, marque o
o ponto a1 acima do cone de chumbo na 1. Instale o laser cruzado em um tripé.
parede. 2. Ligue o modo de autonivelamento e
pressione o botao para alternar
para a fungdo plump.
3. Marque o ponto de prumo superior 5
no teto como ponto a1 (veja a il
ilustragéo).
4. Marque o ponto de prumo inferior
no chdo como ponto b.
xafl v
\d
3. Coloque o laser num tripé ou numa 5. Gire 0 180° e posicione-o, de
superficie plana numa distancia de aprox. forma que o ponto central do ponto
2,5 m da parede. de prumo alcance o ponto b ja ai \t_' a2
4. Ligue 0 modo de autonivelamento e Lnagqado t'et'aguarde o nivelamento x
prima a tecla Mode para projetar a linha OLISRUSIIVO: .
vertical na linha de prumo. 6. Marque o ponto de prumo superior
5. Gire o laser para que a linha vertical | ,TO tteto como ponto a1 (veja a
corresponda com a suspensao da linha | ilustrag&o).
de prumo. i 7. Adistancia entre os pontos a1 e a2
6. Marque o ponto a2 no centro da linha ! Fohtetlo |nd|ga a.dlvergitgncllgddal
vertical na mesma altura como a1 na TE) (BRSO GO Welnez]) ekl
parede. | Com um percurso dq medlgao de
A x f 5 m a divergéncia maxima
7. A d]stanC|a entre a1 e a2 ndo deve ser , admissivel &:
maior que 0,75 mm. 5m x (+0,3 mm/m) x 2 = +3 mm.
8. Adistancia entre a1 e a2 ndo deve
ser maior que 6 mm.
& J & J
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5 VERIFICAR A PERPENDICULARIDADE

1. Marque um ponto de referéncia (x) no 8. Finalmente, gire o dispositivo de laser
centro do compartimento no piso que 180° no sentido dos ponteiros do reldgio B
tenha a mesma disténcia de todas as B em volta do ponto de referéncia (x), de
paredes. A Cc forma que o ponto direito projetado A ¢
2. Ligue e desblogueie o dispositivo de horizontalmente corresponda com o ponto I
laser. Assegure-se de que os modos de ol marcado antes. Ndo movimente o orm
operag&o nivel vertical, pontos projetados dispositivo de laser e marque o ponto (V) .
verticalmente e pontos projetados na parede C com ajuda do ponto l Ve
horizontalmente estejam ativados (isso &, ol esquerdo projetado horizontalmente. ol l = oy
) ) 10 m | it
todos os lasers estdo ligados). 9. O desvio (d) entre os pontos IV e V ndo
3. Posicione o dispositivo de laser ¢ > deve ser maior que 3 mm em 10 m. y—bld—ﬂ
diretamente acima do ponto de referéncia 10m ‘ 10m 10 m

(x) com ajuda do ponto projetado
verticalmente para baixo.

4. Em seguida, marque o ponto (l) no ponto
de intersecéo das linhas projetadas para
a frente na parede A. Nao movimente o
dispositivo de laser e marque o centro do

ponto direito projetado horizontalmente (II)
na parede B.

5. Gire o dispositivo de laser 90 graus no
sentido dos ponteiros do relogio em volta
do ponto projetado verticalmente (x) e
alinhe-o ao ponto esquerdo projetado
horizontalmente marcado antes.

6. Marque o ponto de intersegéo das linhas I
verticais diretamente em frente ao L 4
dispositivo de laser como ponto (lll) na
parede B. Nao movimente o dispositivo de y—ﬂqﬂ
laser e marque o ponto (IV) na parede C 10 m 10m
com ajuda do ponto direito projetado
horizontalmente.

7. O desvio (d) entre os pontos Il e Il ndo
deve ser maior que 3 mm em 10 m.

Ve

(S J (S J
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OPGELET! WAARSCHUWING! GEVAAR!
Gebruik dit product niet voordat u de veiligheidsinstructies en de gebruiksaanwijzing.
Laserclassificatie

TILII 0]

|

~— | Laseruitlaatopening |

WAARSCHUWING:
Het is een Klasse 2 laserproduct in overeenstemming met EN60825-1:2014 .

LASER
2

NEDERLANDS

Waarschuwing!
Stel de ogen niet direct bloot aan de laserstraal. De laserstraal kan emstig oogletsel enfof blindheid veroorzaken.

Kijk niet direct in de laserstraal en richt de straal niet onnodig op andere personen.

Voorzichtig! Bij bepaalde toepassingen kan het laseremitterende toestel zich achter u bevinden. Draai u in dergelijke gevallen voorzichtig om.
Waarschuwing! Gebruik de laser niet in de buurt van kinderen en laat kinderen de straal niet bedienen.

Opgelet! Een reflecterend opperviak zou de laserstraal terug naar de bediener of een andere persoon kunnen reflecteren.

Waarschuwing! Het gebruik van stuurelementen of instellingen of de uitvoering van andere dan in de handleiding voorgeschreven processen kan leiden tot
een gevaarlike stralingsbelasting.

Als de laser vanuit een zeer koude naar een warme omgeving (of omgekeerd) wordt gebracht, moet hij de omgevingstemperatuur hebben bereikt voordat hij
mag worden gebruikt.

Bewaar de laser niet in de openlucht en bescherm hem tegen stoten, voortdurende trilingen en extreme temperaturen.

Bescherm het lasermeettoestel tegen stof, natheid en te hoge luchtvochtigheid. Deze factoren zouden inwendige onderdelen onherstelbaar kunnen
beschadigen of de nauwkeurigheid negatief kunnen beinvloeden.

Als de laserstraal uw 0og raakt, sluit u uw ogen en draait u uw hoofd onmiddellik uit de laserstraal.

Richt de laserstraal zodanig dat noch uzelf noch andere personen door de laserstraal worden verblind.

Kijk niet met optische vergrotingsapparaten, zoals verrekikers of telescopen, in de laserstraal. In het andere geval dreigt gevaar voor emstig oogletsel.
Houd er rekening mee dat laserbrilen bedoeld zijn voor de betere herkenning van de laserliinen, maar geen bescherming bieden tegen de laserstraling.
Waarschuwingshordjes op het lasertoestel mogen niet verwijderd of onleesbaar gemaakt worden.

Demonteer de laser niet. Laserstraling kan ernstig oogletsel veroorzaken.

Als de laser niet wordt gebruikt, schakel hem dan uit, schakel de pendelvergrendeling in en plaats hem in zijn draagtas.

Waarborg vdr het transport van de laser dat de pendelarrétering vastgeklikt is.

Opmerking: wanneer de pendelarrétering niet is vastgekliki, kan het inwendige van het toestel tijdens het transport beschadigd raken.

Gebruik geen agressieve reinigingsmiddelen of oplosmiddelen. Reinig het toeste! uitsluitend met een schone, zachte doek.

Bescherm de laser tegen stoten en vallen. Na een val of sterke mechanische inwerkingen moet de nauwkeurigheid van het toestel vadr het verdere gebruik
worden gecontroleerd.

Vereiste reparaties aan dit laserapparaat mogen alleen worden uitgevoerd door geautoriseerd vakpersoneel.
Gebruik het instrument niet in ruimten met explosiegevaar of in een agressieve omgeving.

Verwijder de batterijen uit het batterijvakje als u het toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Zo kan lekkage van de batterijen en daarmee gepaard
gaande corrosieschade worden vermeden.

Afgedankte batterijen en afgedankte elektrische en elektronische apparatuur mogen niet samen via het huisafval worden afgevoerd.
E Afgedankte batterijen en afgedankte elekirische en elekironische apparatuur moeten gescheiden ingezameld en afgevoerd worden.
 Verwijder afgedankte batterijen, afgedankte accu's en verlichtingsmiddelen uit de apparatuur voordat u deze afvoert.

Informeer bij uw gemeente of bij uw vakhandelaar naar recyclingbedriven en inzamelpunten.
Al'naargelang de lokaal van toepassing ziinde voorschriften kunnen detailhandelaren verplicht zijn om afgedankte batterijen, afgedankte
elektrische en elektronische apparatuur kosteloos terug te nemen.
Geef uw afgedankte batterijen, afgedankte elektrische en elektronische apparatuur af voor recycling en help zo mee om de behoefte aan
grondstoffen te verminderen.
Afgedankte batterijen (vooral lithium-ion-batterijen), afgedankte elektrische en elektronische apparatuur bevatten waardevolle, recyclebare
materialen die, mits ze niet milieuvriendelijk worden afgevoerd, negatieve gevolgen kunnen hebben voor het milieu en uw gezondheid.
Veerwijder persoonlijke gegevens van uw afgedankte apparatuur voordat u deze afvoert.

c € CE-keurmerk

U K Britse conformiteitsmarkering

CA




ONDERHOUD

Reinig het objectief en de behuizing van de laser met een zachte, schone doek. Gebruik geen
oplosmiddelen.

Ook al is de laser tot een bepaalde mate stof- en vuilbestendig, toch mag hij niet gedurende een langere
tild op een stoffige plaats worden bewaard omdat hierdoor inwendige onderdelen beschadigd kunnen
raken.

Als de laser nat geworden is, dient hij afgedroogd te worden voordat hij in de draagkoffer wordt
teruggeplaatst, zodat geen corrosieschade kan ontstaan.

TECHNISCHE GEGEVENS

Laserklasse 2
Zelfnivelleringsbereik 1 4°
Zelfnivelleringsduur < 3s
Batterijtype Li-lon
Spanning DC 12V ==
Beschermingsklasse (spatwater en stof) | IP54*
Max. toepassingshoogte 2000 m
Max. relatieve luchtvochtigheid 80%
Verontreinigingsgraad conform 2
IEC 61010-1
Pulsduur t,
Normaal bedrijf <80 s
Stroomspaarmodus <50 us
Functies Horizontale laserlijn + horizontaal geprojecteerde punten

Verticale loodlijn + loodrecht geprojecteerde punten
Loodrecht vlak, loodrecht + horizontaal geprojecteerde

punten
Frequentie 10 kHz
Projecties 2 groene lijnen, 4 punten groen
Diode hoeveelheid 2
Diode type 50 mW

Mogelijke laserlijnen Eenvoudige horizontale laserlijn + 2 horizontaal
geprojecteerde punten (links en rechts);

Eenvoudige verticale loodlijn + 2 loodrecht geprojecteerde
punten (boven en beneden):

Kruislijn + 2 horizontaal geprojecteerde punten + 2 loodrecht

geprojecteerde punten.

NEDERLANDS

Bedrijfsduur 9 uur (normaal bedrijf) / 16 uur (stroomspaarmodus) met

accu M12, 3,0 Ah

Schroefdraad statief 1/4 ] 5/8"

Geschikte detector Milwaukee LLD50, LRD100

Laserlijn
Breedte | < 11,12 mm @ 38°
Golflengte | 510 - 530 nm laserklasse |l
maximaal vermogen | < 7 mW
Nauwkeurigheid | +/- 3 mm /10 m
Laserstraalawijking | 1 rad
Openingshoek | verticale lijn > 150°; horizontale lijn > 180°

Kleur | groen

Reikwijdte | 38 m (met detector LLD50 50 m, met detector LRD100 100 m)

Laserpunten
Golflengte laserpunt | 510 - 530 nm laserklasse ||
Max. vermogen laserpunt | < 1 mW
Loodnauwkeurigheid | +/- 3 mm /10 m
Laserpuntafwijking | 0,5 rad
Kleur van de laserpunt | groen
Reikwijdte | 38 m

Aanbevolen bedrijfstemperatuur -20 °C tot +40 °C
Opslagtemperatuur -20 °C tot +65 °C
Aanbevolen accutypes M12B...

Afmetingen 171 mm x 82 mm x 150 mm
Gewicht (incl. batterijen) 1262 ¢

* |P54 geldt niet voor de lithium-ion-accu en het accuvakje.

** Er treedt alleen maar een niet-geleidende verontreiniging op, waarbij in incidentele gevallen een
tijdelijk, door condensatie veroorzaakt geleidingsvermogen te verwachten is.

BEOOGD GEBRUIK

De innovatie laser is ontworpen voor een breed, professioneel toepassingsgebied, zoals bijv.:
- uitlijning van tegels, marmerplaten, kasten, sierranden, vormdelen en betimmeringen

- Markeren van de hoofdlijnen voor de inbouw van deuren, ramen, rails, trappen, hekken, poorten,
veranda's, pergola’‘s.

- Voor de bepaling en controle van horizontale en verticale lijnen.

- Nivelleren van verlaagde plafonds en buisleidingen, raamindelingen en buisuitlijning, nivelleren van
buitenmuren voor elektrische installatiewerkzaamheden

Gebruik dit product alleen in overeenstemming met het beoogde gebruik.




OVERZICHT

p
Mode-knop

Kort indrukken: kiezen tussen laserlijnen:

- horizontale laserlijn + horizontaal geprojecteerde punten
- verticale loodlijn + loodrecht geprojecteerde punten

- loodrecht vlak + loodrecht + horizontaal geprojecteerde punten

Lang indrukken: schakel tussen normale modus /
\energiebesparende modus

(Led-laadtoestandsindicator

(Weergave stroomspaarmodus

Markering voor de horizontale laserstraal

— S

( )

[Venster voor verticale laserstraal + loodrecht \
eprojecteerd punt boven
geproj P draaiknop

; » OFF | ..
. . Y ; ﬂ Uit / vergrendeld
[Venster voor horizontale laserstraal + horizontaal

—

geprojecteerde punten (links & rechts)

—

ON )
ﬂ Aan / handmatige modus

ON )
’i aan / zelfnivellerende modus
(. J

~— Magneethouder )

(20 ° micro-aanpassing (+/- 10 ° van midden) )
(Plafondmontage
4 N\
(Loodpunt )
(Statiefbevestiging 5/8 ,, )
(statiefbevestiging 1/4 , ) L )

NEDERLANDS




UITRUSTING

Niet inbegrepen in de standaarduitrusting, verkrijgbaar als accessoires.

NEDERLANDS

VERVANG BATTERIJ

Vervang de batterijen als de laserstraal zwakker wordt.

Verwijder de batterijen uit het batterijvakje als u het toestel gedurende een langere tijd niet gebruikt. Zo
kan lekkage van de batterijen en daarmee gepaard gaande corrosieschade worden vermeden.




LAADSTATUSWEERGAVE

Na het in- of uitschakelen van de laser geeft de brandstofmeter de batterijduur weer.
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PLAFONDMONTAGE

Bevestig de trackclip met schroeven aan een pilaar.

Gebruik de plafondmontage om de laser aan
plafondkanalen, rekken vast te klemmen ...
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STROOMSPAARMODUS

(Weergave stroomspaarmodus )\

> 40°C

Gebruik de stroomspaarmodus om de
looptijd van de accu te verlengen. In de
stroomspaarmodus is de laserstraal
zwakker en de indicator voor de
stroomspaarmodus knippert. Bovendien
is het meetbereik in de
stroomspaarmodus beperkt. Als de
stroomspaarmodus GEDEACTIVEERD
is, brandt de weergave continu groen.
Als de acculading minder dan 7 %
bedraagt, schakelt het apparaat
automatisch naar de stroomspaarmodus.

NEDERLANDS




MAGNETISCHE WANDHOUDER

Met de magnetische wandhouder kan de laser op
wanden, metalen structuren e.d. worden bevestigd.

Vs

Of bevestig met een schroef of spijker op een pilaar.

.

Draai de laser 360 °.

!Ti
1 ==

Gebruik de instelknop voor 20 ° draaibare

microverstelling
p

.

NEDERLANDS

GROENE RICHTPLAAT

Gebruik de groene richtplaat om de zichtbaarheid van de laserstraal in ongunstige omstandigheden en op
grotere afstanden te verbeteren.

Vs

SCHROEFDRAAD STATIEF

Gebruik de statiefbevestiging om de laser op een statief te bevestigen.

Schroefdraaa statief 1/4*




WERKZAAMHEDEN IN DE ZELFNIVELLERINGSMODUS

In de zelfnivelleringsmodus lijnt het lasermeettoestel zelf uit in een bereik van +4°. Daarvoor worden een
horizontale lijn en horizontaal geprojecteerde punten, een verticale lijn en loodrecht geprojecteerde
punten of beide lijnen tegelijkertijd inclusief de punten geprojecteerd.

Plaats de laser op een vaste, vlakke
en trillingsvrije ondergrond of
monteer hem op een statief.

S 1/4* draadbout
L 5/8" draadbout

g

B =5
/ : |

Draai de draaischakelaar naar:
ON

= %:_ i

Het lasermeettoestel kan 2
laserstralen en 4 laserpunten
genereren.

(A) Horizontale lijn naar voren
(B) Verticale lijn naar voren
(C) Loodrecht geprojecteerde
punten

(D) Horizontaal geprojecteerde
punten

Als alle lijnen geactiveerd zijn,
genereert het lasermeettoestel
kruislijnen naar voren en 4
laserpunten.

g
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Kies de gewenste lijnen via de toets
MODE.

Als de laser bij een actieve
zelfnivellering in het begin niet op
+4° is uitgelijnd, knipperen de
laserlijnen. = = =

Positioneer de laser in dat geval
ophieuw.

Draai, voordat u de laser verplaatst,

OFF
de draaischakelaar naar g .
Daardoor wordt de pendel
gearréteerd en de laser beschermd.




WERKEN IN DE HANDMATIGE MODUS
In de handmatige modus is de zelfnivelleringsfunctie gedeactiveerd en kan de laser in elke willekeurige g ! )

hoek van de laserlijnen worden ingesteld.

Kies de gewenste lijnen via de toets = R,

n ~ bedrijfsmodus. / — g '!

Plaats de laser op een vaste, vlakke
en trillingsvrije ondergrond of
monteer hem op het statief.

.
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
] |
B g
[ g

ON
Draai de draaischakelaar naar: ﬂ

Net als in de zelfnivelleringsmodus
worden de laserstralen echter om
de 8 seconden onderbroken.

Stel de gewenste hoogte en hoek van
het statief in met behulp van de poten.

8 sec. 8 sec. 8 sec.

Om de handmatige modus af te sluiten,
ON
Draai de draaischakelaar naar: ’h

el OFF
draai de draaischakelaar naar: ﬂ .

g
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LOODFUNCTIE

Met de loodfunctie kan een punt op de vloer loodrecht naar het plafond worden geprojecteerd.

De loodfunctie is bijvoorbeeld bedoeld voor de overdracht van een referentiepunt voor de verlichtings- en
ventilatie-installatie of om hoogten over te dragen.

.

NEDERLANDS

DETECTOR

Gebruik de Milwaukee detector voor werkzaamheden in de openlucht bij direct zonlicht of heldere
lichtomstandigheden en voor binnentoepassingen met een reikwijdte van 50 meter.

De detector is niet bij de levering inbegrepen en moet apart worden besteld.

Voor gedetailleerde informatie over het gebruik van de detector verwijzen wij naar de betreffende
handleiding.

Vs




NAUWKEURIGHEID CONTROLEREN

De laser is af fabriek volledig gekalibreerd. Milwaukee adviseert, de nauwkeurigheid van de laser
regelmatig te controleren, vooral na een val of een verkeerde bediening.

Neem contact op met een van onze Milwaukee-servicecenters (zie lijst met garantievoorwaarden en
servicecenteradressen) als tijdens een controle de maximale afwijking van de nauwkeurigheid wordt
overschreden.

1. Hoogtenauwkeurigheid van de horizontale laserlijn controleren.
2. Nivelleernauwkeurigheid van de horizontale laserlijn controleren.
3. Nivelleernauwkeurigheid van de verticale laserlijn controleren.
4. Loodnauwkeurigheid controleren.

5. Rechte hoek controleren

Controleer de nivellering van het statief voordat u de nauwkeurigheid van de op het statief gemonteerde
laser controleert.

('5. Draai de laser 180° in richting wand B en markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand B als b1. )

al X

< 6. Positioneer de laser op ca. 0,5 m van wand B.
__/ t 7. Markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand B als punt b2.
( ) l = Verstel, als de punten b1 en b2 niet over elkaar liggen, de hoogte van het statief totdat b1 en b2 over
L = ‘ elkaar liggen.
.____.-"“'?_;_‘/
=B < A
I )
00 A RIGHEID VAN DE HORIZONTALE LASERLIJN atx
ONTROLEREN (AFWIJKING NAAR BOVEN EN BENEDEN)
1. Plaats de laser op een statief of een vlakke ondergrond tussen twee 10 m van elkaar verwijderde
wanden A en B.

Positioneer de laser op ca. 0,5 m afstand van wand A.

Schakel de zelfnivelleringsmodus in en druk op de Mode-toets om de horizontale en verticale kruislijn
op wand A te projecteren.

Markeer het snijpunt van de beide lijnen op wand A als punt a1.

=10 m

G

A

az %"
Al X

9. Meet de afstanden:
Aa=|a2-al|
10. Aa mag niet meer dan 6 mm bedragen.

G
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2 NIVELLEERNAUWKEURIGHEID VAN DE HORIZONTALE LASERLIJN CONTROLEREN (AFWIJKING VAN DE ENE NAAR DE ANDERE ZIJDE)

Voor deze controle is een vrij oppervlak van ca. 10 x 10 m vereist.

1. Plaats de laser op een statief of een vaste ondergrond tussen twee 5 m van elkaar verwijderde
wanden A en B.

2. Positioneer de laser op ca. 5 m afstand van het midden van de ruimte.

3. Schakel de zelfnivelleringsmodus in en druk op de Mode-toets om de horizontale lijn op de wanden A
en B te projecteren.

4. Markeer het middelpunt van de laserlijn op wand A met a1 en op wand B met b1.

(S J

NEDERLANDS

5. Verplaats de laser ca. 10 m, draai hem 180 en projecteer de horizontale laserlijn opnieuw op de
wanden A en B.

6. Markeer het middelpunt van de laserlijn op wand A met a2 en op wand B met b2.

7. Meet de afstanden:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1 -b2|

8. Het verschil |Aa — Ab| mag niet meer dan 2 mm bedragen.




N RNA 2 D VAN L 2 : ASER 4 LOODNAUWKEURIGHEID CONTROLEREN
CONTROLE R N
1. Hang een ca. 2 m lange loodlijn op aan Voor deze controle is een ruimte met
een wand. — een plafondhoogte van ca. 5 m vereist. ’
2. Markeer punt a1 boven het lood op de \ 1. Plaats de kruislaser op een statief. a
wand, zodra het lood stil hangt. 2. Schakel de zelfnivellerende modus
in en druk op de drukknop om over
te schakelen naar de mollige
functie.
3. Markeer de bovenste loodpunt op 5
het plafond als punt a1 (zie de il
afbeelding).
4. Markeer het onderste schietpunt op
de vloer als punt b.
Xxail A4
\d
3. Plaats de laser op een statief of een 5. Draai de laser 180° en positioneer
vlakke ondergrond op ca. 2,5 m afstand \’\ hemhzoc:anldg dat hethmlddelé)unt
van de wand. van het loodpunt op het reeds a \t_' a2
4. Schakel de zelfnivelleringsmodus in en tget?a;rrlieﬂde Ft)ulnlzlb va]t en \t/vgcht 7~
druk op de Mode-toets om de verticale 0 |fa‘ ﬁ Oestel Kiaar Is met de
lijn op de loodlijn te projecteren. zefinivetiering.
5. Draai de laser zodanig dat de verticale | 6. Ir\l/le;rkle?r dg blovenstte zooc.iplént op
lijn met de ophanging van het loodsnoer f ?b P ijpn als punt af (zie de
overeenstemt. ! afbeelding).
6. Markeer punt a2 in het midden van de ! £ D; afs;a?d ltufss%n de f;:unter;]a1 en
verticale lijn op dezelfde hoogte als a1 op ac op het plaiond geeft aan hoe
de wand. / | ver d'<.a Iaser!ljn van de ideale
) 4 f loodlijn afwijkt.
7. De afstz'i.nd tussen a1 en a2 mag niet S7) | Bij een meetafstand van 5 m
groter zijn dan 0,75 mm. bedraagt de maximaal geoorloofde
afwijking:
5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.
8. De afstand tussen a1 en a2 mag
niet groter zijn dan 6 mm.
& J & J
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5 RECHTE HOEK CONTROLEREN

1. Markeer in het midden van de ruimte op
de vloer een referentiepunt (x) op gelijke
afstand van elke wand.

2. Schakel het lasertoestel in en ontgrendel
het. Waarborg dat de bedrijfsmodi
loodrecht vlak, loodrecht geprojecteerde
punten en horizontaal geprojecteerde
punten geactiveerd zijn (d.w.z. alle lasers
zijn ingeschakeld).

3. Plaats het lasertoestel met behulp van het
loodrecht naar beneden geprojecteerde
punt direct boven het referentiepunt (x).

4. Markeer vervolgens het punt (I) aan het
snijpunt van de naar voren geprojecteerde
lijnen op wand A. Beweeg het lasertoestel
niet en markeer het middelpunt van het
rechter, horizontaal geprojecteerde punt
(Il) op wand B.

5. Draai het lasertoestel 90 graden met de
klok mee rond het loodrecht
geprojecteerde punt (x) en lijn het linker,
horizontaal geprojecteerde punt uit aan
het tevoren gemarkeerde punt I.

6. Markeer het snijpunt van de loodrechte lijn
direct vadr het lasertoestel als punt (lIl) op
wand B. Beweeg het lasertoestel niet en
markeer, met behulp van het rechter
horizontaal geprojecteerde punt, punt (IV)
op wand C.

7. De afwijking (d) tussen de punten Il en Il

mag over een afstand van 10 m niet meer
dan 3 mm bedragen.

G

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
J IVe

Draai het lasertoestel tot slot 180 graden
met de klok mee rond het referentiepunt
(x), zodat het rechter, horizontaal
geprojecteerde punt overeenstemt met
het tevoren gemarkeerde punt |. Beweeg
het lasertoestel niet en markeer, met
behulp van het linker horizontaal
geprojecteerde punt, punt (V) op wand C.

De afwijking (d) tussen de punten IV en V
mag over een afstand van 10 m niet meer
dan 3 mm bedragen.

A

..]]I
Ty

I
/ il
® 1omI_

Ve
o1V

y—bl<—<<
10m 10m
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VIGTIGE SIKKERHEDSOPLYSNINGER
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VIGTIGT! ADVARSEL! FARE!
Brug ikke produktet far du har laest sikkerhedsinstruktionerne og brugervejledningen.
Laserklassificering

_:\\fjf\\

/| aenng—-——

~— Laserstralens
~ udgangsabning

ADVARSEL:
Det er et Klasse 2 laserprodukt i overensstemmelse med EN60825-1:2014 .

LASER
2

DANSK

Advarsel:
@inene ma ikke udseettes direkte for laserstralen. Laserstralen kan fare fil alvorlige sjenskader og/eller blindhed.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nar du vender dig.
Advarsel: Brug ikke laseren nzer barn, og tillad ikke barn at bruge den.

OBS!! En reflekterende overflade kunne reflektere laserstralen tilbage til brugeren eller andre personer.

Advarsel: Anvendelse af andre styreelementer, indstillinger eller procedurer end angivet her i manualen kan fare til farlig
stralebelastning.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nar du vender dig.
Beskyt laserafstandsmaleren mod stav, fugtighed og hgj luftfugtighed. Dette kan adeleegge indvendige komponenter eller pavirke
ngjagtigheden.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen unedvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nar du vender dig.
Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen unedvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nar du vender dig.
Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke strélen unedvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nar du vender dig.
Nar du ikke bruger laseren, skal du slukke for stremmen, aktivere pendellasen og placere laseren i sin baeretaske.

Se aldrig direkte ind i laserstralen og ret ikke stralen ungdvendigt imod andre personer.

Forsigtig! Ved nogle anvendelser kan det laseremitterende apparat befinde sig bagved dig. Veer i sa fald forsigtig, nér du vender dig.
Brug ikke aggressive rengeringsmidler eller oplasningsmidler. Renger kun instrumentet med en ren, blgd klud.

Beskyt laseren mod kraftige sted og mod at falde ned. Efter et fald eller steerke mekaniske pavirkninger skal apparatets nejagtighed
kontrolleres inden brug.

Nadvendige reparationer pa dette laserapparat skal udferes af autoriserede fagfolk.
Brug ikke produktet i omrader med eksplosions-fare eller under barske forhold.

Hvis apparatet ikke skal vaere i brug i leengere tid, skal batterierne tages ud af batterirummet. Saledes kan man forhindre, at batteriemne
Igber ud, og de dermed forbundne korrosionsskader.

Udtjente batterier, affald af elektrisk og elektronisk udstyr ma ikke bortskaffes sammen med husaffald. Udtjente batterier, affald
E\/ af elektrisk og elektronisk udstyr skal indsamles og bortskaffes saerskilt.
= Fjern udtjente batterier, udtjente akkumulatorer og lysmidler fra udstyret, inden det bortskaffes.

Sparg efter genbrugsstationer og indsamlingssteder hos de lokale myndigheder eller din fagforhandler.
Alt efter de lokale bestemmelser kan detailhandlende veere forpligtede il gratis at tage brugte batterier, affald af elektrisk og elektronisk
udstyr tilbage.
Bidrag fil at nedbringe behovet for ramaterialer ved at genbruge og genanvende dine udtjente batterier, affald af elektrisk og elektronisk
udstyr.
Udtjente batterier (iseer lithium-ion-batterier), affald af elektrisk og elektronisk udstyr indeholder veerdifulde, genanvendelige materialer,
som kan have en negativ effekt p& miljget og dit helbred ved ikke miljerigtig bortskaffelse.
Slet inden bortskaffelsen personrelaterede data, som matte befinde sig pa dit affald af udstyret.

c € CE-maerke

U K Britisk overensstemmelsesmaerkning

CA




VEDLIGEHOLDELSE

Laserens objektiv og kabinet renggres med en blgd, ren klud. Brug aldrig oplgsningsmidler.

Selvom laseren til en vis grad er stav- og smudsbestandig, ma den ikke opbevares pa et stavet sted i
leengere tid, da de indvendigt liggende beveegelige dele ellers kan blive beskadiget.

Skulle laseren blive vad, skal den tarres, inden den indszaettes i baerekufferten, sa der ikke opstar
rustskader.

TEKNISKE DATA

Laserklasse 2
Selvnivelleringsomrade t4°
Selvnivelleringsvarighed < 3s
Batteritype Li-lon
Spaending DC 12V ==
Kapslingsklasse (steenkvand og stgv) IP54*
Maks. hgjde 2000 m
Relativ luftfugtighed maks. 80%

Forureningsgrad i henhold til IEC 61010-1 | 2**

Impulsvarighed t,
Normal funktion | < 80 ps
Stremsparefunktion | < 50 ps

Funktioner Vandret laserlinje + vandret projicerede punkterLodret lodlinje
+ vinkelret projicerede punkter Vinkelret niveau, vinkelret +
vandret projicerede punkter

Frequens 10 kHz

Projektionerr 2 grenne linjer, 4 point gren

Diodemaengde 2

Diodetype 50 mW

Laserlinjeoutputmenster Enkel vandret laserlinje + 2 vandret projicerede punkter
(venstre & hgjre);

Enkel lodret lodlinje + 2 vinkelret projicerede punkter (oppe & nede);
Krydslinje + 2 vandret projicerede punkter + 2 vinkelret

projicerede punkter.

Driftstid 9 timer (normal drift) / 16 timer (stremsparefunktion) med

batteri M12, 3,0 Ah

Stativets gevind 1/4° | 5/8*

Egnet detektor Milwaukee LLD50, LRD100

DANSK

Laserlinje
Bredde
Bolgeleengde
Maksimal effekt
Ngjagtighed
Laserstraleafvigelse
Abningsvinkel
Farve
Reekkevidde

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm laserklasse Il

<7mW

+-3mm/10m

1 rad

vertikale linje> 150°; horisontal linje > 180°

grgn

38 m (med detektor LLD50 50 m, med detektor LRD100 100 m)

Laserpunkter
Balgeleengde laserpunkt
Maks. effekt laserpunkt
Lodngjagtighed
Laserpunktafvigelse
Laserpunktfarve
Reekkevidde

510 - 530 nm laserklasse I
<1mW

+/-3mm/10m

0,5 rad

gren

38 m

Anbefalet driftstemperatur

-20 °C til +40 °C

Opbevaringstemperatur -20 °C til +65 °C
Anbefalede batterityper M12B...

Mal 171 mm x 82 mm x 150 mm
Veegt (inkl. batterier) 1262 ¢

* Lithium-ion-batteriet og batterirummet er ikke omfattet af IP54.
** Der forekommer kun ikke-ledende urenheder, selvom der dog kan forventes en lejlighedsvis midlertidig

ledningsevne forarsaget af kondens.

TILSIGTET ANVENDELSE

Denne innovative laser er beregnet til et stort professionelt anvendelsesomrade, f.eks.:
- Tilretning af fliser, marmorplader, skabe, bordurer, formdele og kanter
- Markering af grundlinjerne til indbygning af dere, vinduer, skinner, trapper, hegn, porte, verandaer og

pergolaer.

- Til at fastleegge og kontrollere horisontale og vertikale linjer.
- Nivellering af nedhaengte lofter og r@rledninger, vinduesopdeling og rertilretning, nivellering af

indramningsvaegge og el-installationer

Dette produkt ma kun bruges i overensstemmelse med det angivne formal.




OVERSIGT

4 N\
Mode-knap

Kort tryk: Veelg mellem laserlinjer:

- Vandret laserlinje + vandret projicerede punkter

- Lodret lodlinje + vinkelret projicerede punkter

- Vinkelret niveau + vinkelret + vandret projicerede punkter

R a? /—(mz Batteri pakke

(LED-opladningsindikator

(Indikator stremsparefunktion

Langt tryk: skift normal tilstand / strambesparende tilstand

Markering for den vandrette laserstrale

— S

( )

Vindue til lodret laserstrale + lodret projiceret
punkt top

—

Drejeknap

OQFF Fra / last

ON _ )
ﬂ Til / manuel tilstand

Vindue til vandret laserstrale + vandret
projicerede punkter (venstre & hgjre)

—

ON
’i on / self leveling mode

(S J

~— Magnetholder )

(20 ° mikrojustering (+/- 10 ° fra midten) )
(Loftmontering
4 N\
(Lodpunkt )
(stativholder 5/8 , )
(stativholder 1/4 , ) L )
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UDSTYR

Ikke inkluderet i standardudstyret, fas som tilbehgr.

DANSK

SKIFT BATTERI

Udskift batterierne, nar laserstralen bliver svagere.

Hvis apparatet ikke skal veere i brug i laengere tid, skal batterierne tages ud af batterirummet. Saledes kan
man forhindre, at batterierne lgber ud, og de dermed forbundne korrosionsskader.




LADEINDIKATOR LOFTMONTERING

Efter teending eller slukning af laseren viser braendstofmaleren batteriets levetid. Fastger spandeklemmen med skruer til en sgjle. Brug loftsholderen til at klemme laser til
loftskanaler, stativer ...

~
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STROMSPAREFUNKTION
(Indikator stromsparefunktion )\

Brug stremsparefunktionen og forlaeng
batteritiden. | stramsparefunktion er
laserstralen svagere, og
strgmspareindikatoren blinker. Desuden
er maleomradet reduceret i
stremsparefunktion. Nar
stremsparefunktionen er DEAKTIVERET,
lyser indikatoren konstant grent. Hvis
batteriets opladning er under 7 %, skifter
enheden automatisk il
strgmsparefunktion.
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MAGNETISK VEGHOLDER

Laseren kan fastgeres pa veegge, metalstrukturer
o.lign. med den magnetiske vaegholder.

Vs

GRON MALTAVLE

Eller fix med en skrue eller sem pa en sgjle. Brug den grenne malplade til at forbedre synligheden af laserstralen under ugunstige forhold og i sterre

.

Drej laseren 360 °.

Vs

Brug justeringsknappen til 20 ° drejelig
mikrojustering

afstand.
~N (
J
& J
N
STATIVETS GEVIND
Brug stativholderen til at fastgere laseren pa et stativ
4 N\
P L —= Ty
/ '\I i
| ILII III
l | |
- ( I|I
[
Stativets gevind 5/8" \
Stativets gevind 1/4*
J &




ARBEJDE | SELVNIVELLERINGSMODUS

| selvnivellerende tilstand selvnivellerer lasermaleren inden for et omrade pa +4°. For at gore dette
projiceres en vandret linje og vandret projicerede punkter, en lodret linje og vinkelret projicerede punkter,
eller begge linjer og deres punkter pa samme tid.

Montér laseren pa en solid, plan og
vibrationsfri undergrund eller pa et
stativ.

. 1/4* gevindebolt
L 5/8" gevindebolt

g

B =5
/ ' | .

ON
Drej drejekontakten til: "h

Lasermaleren kan generere 2
laserstraler og 4 laserpunkter.

A) Horisontal linje fremad

B) Vertikal linje fremad

C) Vinkelret projicerede punkter
D) Vandret projicerede punkter

— o~ —~ —

Nar alle linjer er aktiveret, genererer
lasermaleren fremadgaende
krydslinjer inklusive 4 laserpunkter.

g
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Veelg de gnskede linjer med tasten
MODE.

Hvis laseren med aktiveret
selvnivellering i begyndelsen ikke
er tilrettet pa +4°, blinker
laserlinjerne. = = =

| sa fald skal laseren positioneres
igen.

For du flytter Iasereir;, skal du dreje

(o)
drejekontakten til g . Derved lases
pendulet, og laseren er beskyttet.




ARBEJDE | MANUEL MODUS
| manuel modus er selvnivelleringsfunktionen deaktiveret, og laseren kan indstilles til en vilkarlig g ! )

heeldning af laserlinjerne.

n \

Montér laseren pa en solid, plan og
vibrationsfri undergrund eller pa
stativet.

Veelg de gnskede linjer med tasten. = R,

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
N g
r g

o _ ON
Drej drejekontakten til: ﬁ .

Som i selvnivellerende tilstand,
men laserstralerne afbrydes hvert
8. sekund.

Indstil laseren pa gnskede hgjde og
heeldning ved hjeelp af stativet.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

For at forlade manuel tilstand,

ON
Drej drejekontakten til: fh

eller
OFF

drej drejekontakten til: fg -

g
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LODFUNKTION

DETEKTOR
Med lodfunktionen kan et punkt pa gulvet projiceres lodret op pa loftet.

Lodfunktionen tjener for eksempel til at overfare et referencepunkt for belysnings- og

Brug Milwaukee-detektoren til udendars arbejde ved direkte solindstraling eller lyse lysforhold samt til
ventilationsinstallation eller til at overfgre hgjder.

indendgrs brug med en reekkevidde op til 50 m.
Detektoren er ikke inkluderet i leveringsomfanget, den skal kgbes separat.
Udferlige oplysninger om brugen af detektoren findes i betjeningsvejledningen til detektoren.

.
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KONTROL AF NOJAGTIGHEDEN

Laseren kalilbre.res fulqstaendigt fra frabrikken side. .MiIV\./au.kee anbefaler regelmaessigt at kontrollere (5. Drej laseren 180° i retning af vaeg B og marker de to linjers skaeringspunkt som b1 pa vaeg B.
laserens ngjagtighed, iseer efter et fald eller efter fejlbetjeninger.
Hvis den maksimale afvigelse bliver overskredet ved en kontrol af ngjagtigheden, bedes du kontakte et
af vores Milwaukee-servicecentre (se listen med garantiebetingelser og servicecenteradresser).
1. Kontrol af den horisontale linjes ngjagtighed.
2. Kontrol af den horisontale linjes nivelleringsngjagtighed. % b1
3. Kontrol af den vertikale linjes nivelleringsngjagtighed. atlx
4. Kontrol af lodngjagtigheden.
5. Tjek rette vinkler
Inden kontrollen af ngjagtigheden for laseren, som er monteret pa stativet, kontrolleres stativets
nivellering. _ N 6. Opstil laseren ca. 0,5 m fra vaeg B.
__ L— 7. Markér de to linjers skaeringspunkt som b1 pa vaeg B.
( ) l ==t Hvis punkterne b1 og b2 ikke ligger over hinanden, indstilles stativets hgjde, indtil b1 og b2 daekker
L = ' hinanden.
.____.-"“'?_;_‘/
=B < A
I y
1 KONTROL AF DEN HORISONTALE LINJES NOJAGTIGHED atx
(AFVIGELSE OPAD OG NEDAD)
1. Laseren opstilles pa et stativ eller en plan undergrund mellem to vaegge A og B med ca. 10 m
afstand.
2. Laseren placeres ca. 0,5 m fra vaeg A. 8. Dreil 180° i retning af A Kér de to lini Keeri Kt 2 b3 A
3. Aktivér selvnivelleringstilstanden, og tryk pa Mode-knappen for at projicere den vandrette og lodrette - Lrejlaseren | eIning atveeg A 0g Marker de o Tinjers sKaenngspunkt som as pa veeg A
krydslinje pa vaeg A.
4. Markér de to linjers skaeringspunkt som punkt a1 pa veeg A. A
%{
al
A =10 m B ’
9. Mal afstandene:
Aa=l|a2-al|
10. Aa ma hgjst veere 6 mm.

& J &

~N
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2 KONTROL AF DEN HORISONTALE LINJES NIVELLERINGSN@JAGTIGHED (AFVIGELSE FRA DEN ENE SIDE TIL DEN ANDEN)

Til denne kontrol kraeves et frit areal pa ca. 10 x 10 m.

1. Laseren opstilles pa et stativ eller en solid undergrund mellem to veegge A og B med ca. 5 m afstand.
2. Opstil laseren ca. 5 m fra rummets midte.

3. Aktivér selvnivelleringstilstanden, og tryk pa Mode-knappen for at projicere den vandrette linje pa
vaeg A og B.

4. Laserens midtpunkt pa vaeg A markeres med a1 og pa veeg med b1.

G

5. Laseren flyttes ca. 10 m og drejes 180°, og den horisontale linje pa projiceres igen pa veeggene A og
B.

6. Laserens midtpunkt pa veeg A markeres med a2 og pa veeg med b2.

7. Mal afstandene:
Aa =[a2 - al|
Ab = |b1-b2|

8. Forskellen |[Aa — Ab| ma ikke veere sterre end 2 mm.

DANSK
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KONTROL AF D KALE LINJES 4 KONTROL AF LODNQJAGTIGHEDEN
NIVELLERINGSN@ HED
1. Heeng en ca. 2 m lang lodsnor op pa en Til denne kontrol kreeves et rum med
vaeg. I en loftshgjde pa ca. 5 m. ]
. Nar blyloddet er holdt op med at I 1. Seet cross laser pa et stativ. a
pendulere, rparkeres punkt a1 over 2. Teend for selvudjeevningstilstanden,
blykeglen pa veeggen. og tryk pa trykknappen for at skifte
til den fyldige funktion.
3. Marker den gverste lodspids pa
loftet som punkt a1 (se 5
illustrationen). il
4. Marker den nederste loddel pa
gulvet som punkt b.
xafl
\d
. Opstil laseren pa et stativ eller en plan 5. Derej laseren 180° og placér den
undergrund med ca. 2,5 m afstand til saledes,dat Ioﬁpurljktets nllldtpgnkt
vaeggen. rammer det a erg e mar ereae a1 \b—» a2
. Aktivér selvnivelleringstilstanden, og tryk Elunkttb,.og"ventt, indtil apparatet er N
pa Mode-knappen for at projicere den evet nivetleret. o
lodrette linje pa lodlinjen. 6. Marker den gverste lodspids pa
. Drej laseren, sa den vertikale linje !Iclaftett stc?m punkt a1 (se
stemmer overens med lodsnorens ilustrationen).
ophaengning. 7. Afstanden mellem punkterne a1 og
. Markér punkt a2 i midten af den vertikale laZ p?. qutet ¥|§er, r;vozjme%et I
linje pa samme hajde som a1 pa aserlinjen afviger fra den ideelle
v lodrette linje.
ggen. : . .
. Ved en malestraekning pa 5 m er
. Afstanden mellem a1 og a2 ma ikke veere den maksimalt tilladte afvigelse:
stgrre end 0,75 mm. 5m x (£0,3 mm/m) x 2 = +3 mm.
8. Afstanden mellem a1 og a2 ma
ikke veere stgrre end 6 mm.
J &




5 TJEK RETTE VINKLER

. Markér et referencepunkt (x) pa gulvet i
midten af rummet, lige langt fra hver vaeg.

. Teend for laseren og skift til ulast position.
Serg for, at funktionerne vinkelret niveau,
vinkelret projicerede punkter og vandret
projicerede punkter er aktive (dvs. alle
lasere er teendt).

. Brug lodpunktet i nedadgaende retning til
at justere laseren direkte over
referencepunktet (x).

. Markér herefter punktet (1) pa
skeeringspunktet mellem linjerne direkte
foran laseren pa vaeg A. Uden at flytte
laseren markeres ogsa centrum af det
hgjre vandret projicerede punkt (Il) pa
vaeg B.

. Drej laseren 90 grader med uret omkring
det vinkelret projicerede punkt (x), og
juster det venstre vandret projicerede

punkt i forhold til det tidligere markerede
punkt |.

. Markér skeeringspunktet mellem
lodlinjerne direkte foran laserenheden som
punkt (I1) pa veeg B. Uden at flytte laseren
markeres punktet (IV) pa veeg C ved hjeelp
af det hgjre vandret projicerede punkt.

. Afvigelsen (d) mellem punkt Il og Il bar
ikke vaere mere end 3 mm pr. 10 m.

B

A
oll

o

la »l
10m

B

A (o]

Til sidst drejes laseren 180° med uret
omkring referencepunktet (x), sa det hgjre
vandret projicerede punkt falder sammen
med det tidligere markerede punkt |. Uden
at flytte laseren markeres punktet (V) pa
veeg C ved hjeelp af det venstre vandret
projicerede punkt.

Afvigelsen (d) mellem punkt IV og V bgr
ikke veere mere end 3 mm pr. 10 m.

B
A C
Te, o
I - W
9 10 mI_ e °1V
[ ]

y—bl<—<<
10m 10m
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VIKTIGE SIKKERHETSINSTRUKSER

Y

OBS! ADVARSEL! FARE!
Ikke bruk produktet fer du har studert sikkerhetsinstruksene og brukerhandboken.
Laserklassifisering

TILII 0]

|

~— Utgangsapning for

~ laserstrale

ADVARSEL:
Dette er et Class 2 laserprodukt i henhold til EN60825-1:2014 .

LASER
2

NORSK

Advarsel:
Ikke utsett @ynene direkte for laserstralen. Laserstralen kan forarsake alvorlige gyenskader og/eller blindhet.

lkke se direkte inn i laserstralen, og ikke rett stralen ungdvendig pa andre personer.

Forsiktig! Ved noen bruksmater kan apparatet som straler ut laserstraler befinne seg bak deg. | dette tilfellet ma du snu deg forsiktig.
Advarsel: Laseren ma ikke brukes i naerheten av bamn, og de ma aldri fa lov til & bruke den.

OBS! En reflekterende overflate kan sende laserstralen tilbake til bruker eller reflektere andre personen.

Advarsel: Bruk av styreelement, innstillinger eller giennomfering av andre fremgangsméter enn de som er fastlagt i
handboken kan fare til farlig stralebelastning.

Dersom laseren fraktes fra sveert kalde til varme omgivelser (eller omvendt), ma den oppna omgivelsestemperaturen
far den tas i bruk.

Laseren skal ikke oppbevares utenders, og den ma beskyttes mot slag, varige vibrasjoner og ekstreme temperaturer.

Lasermaleapparatet skal beskyttes mot stav, vaete og hey luftfuktighet. Dette kan skade de indre delene og ha
innflytelse pa ngyaktigheten.

Dersom laserstrélen treffer gynene, mé du lukke gynene og dreie hodet ut av stralen gyeblikkelig.
Pass pa at du posisjonerer laserstralen slik at hverken du sev eller andre personer blir blendet av den.

Ikke se inn i laserstralen med optiske forstgrrelsesinstrumenter som kikkerter eller teleskoper. Hvis dette ikke
overholdes, gker faren for alvorlige gyenskader.

Veer klar over at lasersikkerhetsbriller brukes for & se laserlinjene bedre, men de beskytter ikke mot laserstralingen.
Varselskilt pa laserinstrumentet ma ikke fiernes eller gjares uleselige.

Laseren ma ikke plukkes fra hverandre. Laserstralingen kan forarsake alvorlige gyenskader.

Nar den ikke er i bruk, sla av strammen, koble inn pendelldsen og plasser laseren i beerevesken.

Fer transporten av laseren ma du sikre at pendellasen har smekket i las.

Merk: Dersom pendellasen ikke har smekket i las, kan det oppsta skader innvendig i instrumentet under transporten.
lkke bruk aggressive rensemiddel eller lssemiddel. Skal rengjgres bare med en ren myk klut.

Beskytt laseren mot sterke stet og fall. Dersom instrumentet faller ned eller har veert utsatt for sterke mekaniske
innvirkninger, ma dets nayaktighet kontrolleres far bruk.

Nadvendige reparasjoner pa dette laser-apparatet skal kun gjeres av autorisert fagpersonale.
lkke bruk instrumentet i eksplosjonsfarlige omréder eller i aggressive miljger.

Dersom instrumentet ikke skal brukes over lengre tid, ma batteriene tas ut av batterirommet. P& denne maten
forhindres det at batteriene lekker, noe som igjen kan fare til korrosjonsskader.

Elekirisk og elektronisk avfall skal ikke avfallshandteres sammen med husholdningsavfallet. Brukte batterier.
E elektrisk og elektronisk avfall skal samles kildesortert og avfallshandteres.
= Fjern brukte batterier, akkumulatorer og lysmidler fra apparatene for de kasseres.

Be om informasjon hos de lokale myndighetene eller hos din fagforhandler om miljgstasjoner og samlesteder.
Avhengig av de lokale bestemmelsene kan detaljhandlere vaere forpliktet til a ta tilbake brukte batterier, elektrisk og
elektronisk avfall uten kostnader.

Bidra til & redusere behovet for ramaterialer ved a sgrge for gjenbruk og resirkulering av dine brukte batterier og ditt
elektriske og elektroniske avfall.

Brukte batterier (seerlig litium-ion-batterier), elektrisk og elektronisk avfall inneholder verdifulle, gjenbrukbare materialer
som ved ikke-miljeriktig avfallshandtering kan ha negative konsekvenser for miljget og din helse.

Slett farst eventuelle personrelaterte data fra det brukte apparatet far det avfallshandteres.

c € CE-tegn

U K Britisk samsvarsmerke

CA




VEDLIKEHOLD

Rengjar objektivet og huset til laseren med en myk, ren klut. Ikke bruk Igsemidler.

Selv om laseren til en viss grad er resistent mot stav og smuss, bar den ikke oppbevares pa et stgvete
sted over lengre tid, da dett kan fgre til at innvendige bevegelige deler kan bli skadet.

Dersom laseren skulle bli vat, ma den terkes far den settes inn i baerekofferten, slik at det ikke oppstar

rustskader.

TEKNISKE DATA

Laserklasse 2
Selvnivelleringsomrade t4°
Selvnivelleringsvarighet < 3s
Batteritype Li-lon
Spenning DC 12V ==
Beskyttelsesklasse (vannsprut og stev) | IP54*
Maks. hgydeposisjon 2000 m
Relativ luftfuktighet maks. 80%
Forurensningsgrad ifelge IEC 61010-1 2"
Pulsvarighet t,
Normal drift | < 80 ps
Stremsparemodus | < 50 ys
Funksjoner Horisontal laserlinje + horisontalt projiserte punkter
Vertikal loddlinje + loddrett projiserte punkter
Loddrett niva, loddrett + horisontalt projiserte punkter
Frekvens 10 kHz

Projeksjoner

2 grenne linjer, 4 poeng grant

Diodemengde

2

Diodetype

50 mW

Laserlinjenes utgangskonfigurasjon

Enkel horisontal laserlinje + 2 horisontalt projiserte punkter
(venstre og hayre);

Enkel vertikal loddlinje + 2 loddrett projiserte punkter (oppe
0g nede);

Krysslinje + 2 horisontalt projiserte punkter + 2 loddrett
projiserte punkter.

Driftstid 9 timer (normal drift) / 16 timer (stramsparemodus) med
batteripakke M12, 3,0 Ah
Stativgjenger 1/4“ | 5/8"

NORSK

Egnet detektor

Milwaukee LLD50, LRD100

Laserlinje
Bredde
Bolgelengde
Maksimal ytelse
Ngyaktighet
Laserstraleavvik
Apningsvinkel
Farge
Rekkevidde

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm laserklasse Il

<7mW

+-3mm/10m

1rad

vertikal linje > 150°; horisontal linje > 180°

grenn

38 m (med detektor LLD50 50 m, med detektor LRD100 100 m)

Laserpunkter
Balgelengde laserpunkt
Maks. effekt laserpunkt
Loddngyaktighet
Laserpunktavvik
Laserpunktfarge
Rekkevidde

510 - 530 nm laserklasse ||
<1mW

+/-3mm/10m

0,5 rad

grgnn

38m

Anbefalt driftstemperatur

-20 °C til +40 °C

Oppbevaringstemperatur

-20 °C til +65 °C

Anbefalte batterityper M12B...
Mal 171 mm x 82 mm x 150 mm
Vekt (inkl. batterier) 1262 ¢

* Litium-ion batteripakken og batterirommet er utelukket fra IP54.
** Det oppstar bare en ikke ledende forurensning, imidlertid forventes det av og til en forbigaende

ledeevne som forarsakes av kondensering.

TILTENKT BRUK

Denne innovative laseren er utlagt for et stort profesjonelt bruksomrade, som eksempelvis:
- Posisjonering og tilpasning av fliser, marmorplater,, skap, kantinger, formdeler og besetninger
- Markering av grunnlinjen til innsetting av dgrer, vinduer, skinner, trapper, gjerder, porter, verandaer og

pergolaer.

- For & bestemme og kontrollere horisontale og vertikale linjer.
- Nivellering av senkede tak og rgrledninger, vindusinndeling og posisjonering av rer, nivellering av

yttermurer for elektroinstallasjoner

Dette produktet méa bare brukes til tiltenkt formal, slik det er angitt.




OVERSIKT

4 N\
Modusknapp

Kort trykk: Velg mellom laserlinjer:

- Horisontal laserlinje + horisontalt projiserte punkter

- Vertikal loddlinje + loddrett projiserte punkter

- Loddrett niva, loddrett + horisontalt projiserte punkter

R a? /—(mz Batteri pakke

(LED-IadetiIstandsviser

(Visning stromsparemodus

Langt trykk: bytt normal modus / stremsparingsmodus

Markering for den horisontale laserstralen

— S

( )

[Vindu for vertikal laserstrale + loddrett
rojisert punkt oppe
proj P PP Dreieknap

Al OFF .
: : - : N } a Av / last
[Vlndu for horisontal laserstrale + horisontalt

—

projiserte punkter (venstre og hoyre)

—

ON .
ﬂ Pa / manuell modus

ON o
= pa / selvutjevningsmodus

(S J

~— Magnetisk holder )

(20 ° mikrojustering (+/- 10 ° fra midten) )
(Takmontering
4 N\
N
(Loddpunkt )
(Stativfeste 5/8 ,, )
(stativfeste 1/4 , ) L )
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UTSTYR

BYTT BATTERI
Ikke inkludert i standardutstyret, tilgjengelig som tilbehar. Skift batteriene dersom laserstralen blir svakere.

Dersom instrumentet ikke skal brukes over lengre tid, ma batteriene tas ut av batterirommet. Pa denne
maten forhindres det at batteriene lekker, noe som igjen kan fare til korrosjonsskader.

NORSK




LADNINGSTILSTANDS-DISPLAY TAKMONTERING

Etter at laseren er slatt pa eller av, vil drivstoffmaleren vise batteriets levetid. Fest sporklippet med skruer til en sgyle. Bruk takfeste for a klemme laseren til takkanaler,
stativer ...

~

= = =
—= = =

,
S 2 . 66-100%
NN i

NANA

c@:0:-0= 45-65%
NN

SN2

Q@0 = 18-44%
NN

8-17%
<7%

0%

O
O
O
g
S
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AV, Wi 4x
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2.
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POTNONEFIITNG o
e 71y >40°C
Wi, 1 4x

N\ 7 N\
\\1} \\1}
N a2

OEE,.\&O:;, SS
v /Il\\\\\ /,,/,“\\\\
\_ 1y 1\ )
STROMSPAREMODUS
(Visning stremsparemodus )\

Bruk stremsparemodus for a forlenge
batteripakkens gangtid. |
stremsparemodus er laserstralen
svakere, og stremsparevisning blinker. |
tillegg er maleomradet i begrenset i
strgmsparemodus. Dersom
strgmsparemodus DEAKTIVERES, lyser
visningen kontinuerlig grent. Nar
batteripakkens ladeniva har sunket til
under 7 %, kobler apparatet seg
automatisk over i stramsparemodus.
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MAGNETISK VEGGHOLDER

GRONN TIDSTAVLE
Med den magnetiske veggholderen kan man Eller fest med en skrue eller spiker pa en sgyle.
feste laseren til vegger, metallstrukturer o.l.

Bruk den grenne malplaten for & forbedre synligheten av laserstrélen under ugunstige forhold og pa sterre
avstander.
p

N (

.

J
Drei laseren 360 °. Bruk justeringsknappen for 20 ° dreiemikrojustering
& J
( N
STATIVGJENGER
Bruk stativfeste for a fikse laseren pa et stativ.
( N\
s ——— o
M
_.'/ '\, eS|
f ILII III
l il |
- |
[
Stativgjenger 5/8*
Stativgjenger 1/4*
(. J (.




ARBEIDER | SELVNIVELLERINGSMODUS

| selvnivelleringsmodus posisjonerer lasermaleinstrumentet seg selv innen et omrade pa +4°. Til dette
projiseres en horisontal linje og horisontalt projiserte punkter, en vertikal linje og loddrett projiserte punkter
eller begge linjer samtidig samt deres punkter projiseres.

n \
Still laseren pa et fast, jevnt og
vibrasjonsfritt underlag, eller monter
den pa et stativ. .
T 1/4* gjengebolter
L 5/8“ gjengebolter
- / a J

ON
Drei dreiebryteren til: fh

Lasermaleinstrumentet kan
generere 2 laserstraler og
4 laserpunker.

(A) Horisontal linje forover

(B) Vertikal linje forover

(C) Loddrett projiserte punkter
(D) Horisontalt projiserte punkter

Nar alle linjene er aktivert,
genererer lasermaleinstrumentet
krysslinjer forover samt

4 laserpunkter.

)
2] ==
{ : |

g
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Velg de gnskede linjene med
knappen MODE.

Dersom laseren til 2 begynne med
ikke er rettet inn pa +4° nar
selvnivelleringen er aktivert, blinker
laserlinjene. = = =

| dette tilfellet ma laseren
posisjoneres pa nytt.

Fer du beveger laseren, vri

. . OFF _,
dreiebryteren til . Padenne
maten lases penﬁen fast, og
laseren beskyttes.




ARBEID | MANUELL MODUS
I manuell modus er selvnivelleringsfunksjonen deaktivert, og laseren kan innstilles pa enhver helling for g !

laserlinjene.

Velg de gnskede linjene med = R,

n ~ knappen Driftsmodus. / e g %

Still laseren pa et fast, jevnt og
vibrasjonsfritt underlag, eller monter
den pa stativet.

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
E g
r g

- . ON
Drei dreiebryteren til: ﬂ .

Som i selvnivelleringsmodus, men
laserstralene brytes hvert
8. sekund.

Still inn laseren pa gnsket hayde og
helling ved hjelp av stativet.

8 sek. 8 Sek. 8 sek.

For & avslutte manuell modus,

ON
Drei dreiebryteren til: fh
eller

vri dreiebryteren til: %F.

[ <)

g

NORSK




LODDFUNKSJON DETECTOR
Med loddfunksjonen kan man projisere et punkt pa gulvet direkte pa taket.

Loddfunksjonen brukes eksempelvis til overfgring av et referansepunkt for belysnings- og

For utendars arbeider i direkte sollys eller i sterke lysforhold samt for arbeider innendgrs med en
ventilasjonsinstallasjonen eller til overfgring av hgyder.

rekkevidde pa inntil 50 meter, bruk Milwaukee-detektoren.
Detektoren er ikke med i leveringsomfanget og ma kjgpes inn separat.

Utfarlig informasjon som gjelder bruken av detektoren, finner du i instruksjonsboken for detektoren.

.
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KONTROLL AV NOYAKTIGHETEN

Laseren er fullstendig kalibrert fer den forlater fabrikken. Milwaukee anbefaler & kontrollere laserens
ngyaktighet regelmessig, fremfor alt dersom den har falt ned eller etter feilbetjeninger.

Dersom det maksimale avviket overskrides ved en kontroll av ngyaktigheten, ma du henvende deg til et
av vare Milwaukee-servicesentere (se liste med garantibetingelsene og adressene til servicesentrene).

1. Kontroller den horisontale linjens hgydengyaktighet.

2. Kontroller den horisontale linjens nivelleringsngyaktighet.
3. Kontroller den vertikale linjens nivelleringsnayaktighet.

4. Kontroller loddets ngyaktighet.

5. Kontroller rette vinkler

Fer neyaktigheten til laseren som er montert pa stativet kontrolleres, méa nivelleringen av stativet
kontrolleres.

\—/

(

ONTROLL AV D ORISONTA OYDENGQYA
DD - N\ Y, »
R 0 0 0 _:Ii.“

1. Still opp laseren pa et stativ eller et jevnt underlag mellom to vegger A og B i ca. 10 m avstand fra
hverandre.

Posisjoner laseren ca. 0,5 m fra vegg A.

Aktiver selvnivelleringsmodus og trykk pa Mode-knappen for & projisere den horisontale og vertikale
krysslinjen pa vegg A.

marker snittpunktet for de to linjene som punkt a1 pa vegg A.

=10 m

G

(‘5. Drei laseren 180° i retning av vegg B og marker snittpunktet for de to linjene som b1 pa vegg B. )
X b1
alx
< 6. Still opp laseren ca. 0,5 m fra vegg B.
7. Marker snittpunktet for de to linjene som punkt b2 pa vegg B.
Dersom punktene b1 og b2 ikke ligger over hverandre, ma du justere stativets hgyde inntil b1 og b2
overlapper hverandre.
A
J
alx
8. Dreilaseren 180° i retning av vegg A og marker snittpunktet for de to linjene som a2 pa vegg A
A
az2x"
Al K
9. Mal avstandene:
Aa=1a2-al|
10. Aa ma ikke male mer enn 6 mm.
J & J
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2 KONTROLLER DEN HORISONTALE LINJENS NIVELLERINGSN@YAKTIGHET (AVVIK FRA DEN ENE SIDEN TIL DEN ANDRE)

Til denne kontrollen behgves det en fri flate pa ca. 10 x 10 m.

1. Still opp laseren pa et stativ eller et fast underlag mellom to vegger A og B i ca. 5 m avstand fra
hverandre.

2. Still opp laseren ca. 5 m fra midten av rommet.

3. Sla pa selvnivelleringsmodus og trykk pa Mode-knappen for & projisere den horisontale linjen pa
veggene A og B.

4. Marker laserlinjens midtpunkt pa vegg A med a1 og pa vegg B med b1.

G

5. Flytt laseren ca. 10 m og drei den samtidig 180°, og projiser den horisontale linjen pa veggene A og B
igjen.
6. Marker laserlinjens midtpunkt pa vegg A med a2 og pa vegg B med b2.

7. Mal avstandene:
Aa =|a2 - al|
Ab = |b1-b2|

8. Die Differansen |Aa — Ab| mé ikke veere starre enn 2 mm.

NORSK
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KONTROLLER DEN

L/

2

€

55

NIVELLERINGSNOYA

. Heng opp en ca. 2 m lang loddsnor pa en

vegg.
Etter at blyloddet har pendlet seg ferdig,
marker punktet a1 pa veggen over
blykjeglen.

Still opp laseren pa et stativ eller et jevnt
underlag mellom to vegger Aog B i ca.
2,5 m avstand fra veggen.

Aktiver selvnivelleringsmodus og trykk pa
Mode-knappen for & projisere den
vertikale linjen pa loddlinjen.

. Drei laseren slik at den vertikale linjen

stemmer overens med opphenget til
loddsnoren.

Marker punktet a2 i midten av den
vertikale linjen i samme hgyde som a1 pa
veggen.

. Avstanden mellom a1 og a2 ma ikke

veere stgrre enn 0,75 mm.

x al

Til denne kontrollen er det ngdvendig
med et rom med en takhgyde pa ca.
5m.

1. Sett opp tverrlaser pa et stativ.

2. SlI& PA selvnivellerende modus og
trykk pa trykknappen for a bytte til
lubben funksjon.

3. Merk det gvre loddepunktet i taket
som punkt a1 (se illustrasjonen).

4. Merk den nederste loddprikken pa
gulvet som punkt b.

5. Drei laseren 180° og posisjoner
den slik at loddpunktets midtpunkt
faller pa det allerede markerte
punkt be og vent inntil instrumentet
har nivellert seg.

6. Merk det gvre loddepunktet i taket
som punkt a1 (se illustrasjonen).

7. Avstanden mellom punktene a1 og
a2 pa taket angir hvor mye
laserlinjen avviker fra ideell loddrett
linje.

Ved en malestrekning pa 5 m er
maksimalt tillatt avvik:
5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

8. Avstanden mellom a1 og a2 ma
ikke veere stgrre enn 6 mm.

NORSK
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4 KONTROLLER LODDETS NGYAKTIGHET
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5 KONTROLLER RETTE VINKLER

. Marker et referansepunkt (x) i midten av
rommet pa gulvet; dette punktet ma veere
i samme avstand fra hver av veggene.

. Sla pa laserinstrumentet og las det opp.
For sikre det om at driftsmodusene
loddrett niva, loddrett projiserte punkter og
horisontalt projiserte punkter er aktivert
(dvs. alle lasere er slatt pa).

. Plasser laserinstrumentet direkte over

referansepunktet (x) ved hjelp av punktet
som er projisert loddrett nedover.

. Marker deretter punktet (I) pa snittpunktet
til linjene som er projisert pa veggen A.
Ikke beveg laserinstrumentet, og marker
midtpunktet til det hgyre horisontalt
projiserte punktet (1) pa veggen B.

. Drei laserinstrumentet 90 grad med
klokken rundt det loddrett projiserte
punktet (x) og posisjoner det venstre

horisontalt projiserte punktet i forhold til
punktet | som har blitt markert pa forhand.

. Marker snittpunktet til den loddrette linjen
rett foran laserinstrumentet som punkt (I1l)
pa veggen B. Ikke beveg
laserinstrumentet, og marker punktet (VI)
pa veggen C ved hjelp av det hgyre
horisontalt projiserte punktet.

. Avviket (d) mellom punktene Il og Il ma
ikke veere stgrre enn 3 mm pa 10 m.

B

A
oll

o

la »l
10m

B

A (o]
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Drei til slutt laserinstrumentet 180° med
klokken rundt referansepunktet (x), slik at
det hgyre horisontalt projiserte punktet
stemmer overens med punktet | som har
blitt markert pa forhand. Ikke beveg
laserinstrumentet, og marker punktet (V)
pa veggen C ved hjelp av det venstre
horisontalt projiserte punktet.

Avwviket (d) mellom punktene IV og V ma
ikke veere starre enn 3 mm pa 10 m.

A

..]]I
Ty

I
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Ve
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VIKTIGA SAKERHETSFORESKRIFTER

Y

OBSERVERA! VARNING! FARA!
Anvand inte denna produkt utan att lasa sakerhetsforeskrifter och handbok.
Laserklassificering

TILII 0]

|

~— Laserstralens
~ utgangsoppning

VARNING:
Produkten motsvarar klass 2 enligt: EN60825-1:2014 .

LASER
2

SVENSKA

Varning:
Utséatt inte Ggonen direkt for laserstrélen. Laserstralen kan orsaka allvarliga 6gonskador och/eller blindhet.
Titta inte direkt in i laserstralen och rikta inte stralen mot andra personer i onédan.

Observera! Vid vissa typer av anvandning kan det laseremitterande instrumentet finnas bakom dig. Var i sa fall forsiktig nar du
vénder dig om.

Varning: Anvand inte lasern i narheten av barn och Iat inte barn anvénda lasern.
Varning! En reflekterande yta kan kasta tillbaka laserstrélen till anvandaren eller andra personer.

Varning: Anvandning av manéverkomponenter och instéliningar eller andra forfaranden resp. metoder som inte ndmns i
manualen kan orsaka farlig stralbelastning.

Om lasern fors fran en varm omgivning till en kall omgivning (eller tvart om), maste den anpassa sig till den nya
omgivningstemperaturen innan den anvands.

Férvara inte lasern utomhus och skydda den mot slag, konstant vibration och extrema temperaturer.

Skydda lasermétinstrumentet mot damm, fukt och hdg luftfuktighet. Detta kan férstora komponenter inne i instrumentet pa
paverka noggrannheten.

Om laserstralningen hamnar i dgonen, slut dgonen och vand omedelbart bort huvudet fran stralen.
Se till att du placerar laserstralen sa att inte du sjélv eller andra personer kan bldndas av den.

Titta inte in i laserstralen med forstoringsapparater, som kikare eller teleskop. Detta kan leda till 6kad risk for allvarliga
dgonskador.

Observera att laserglasdgon &r till for att battre kunna se laserlinjerna men de skyddar inte dgonen mot laserstraining.
Varningsskyltar pa laserinstrumentet far inte tas bort eller goras olasliga.

Demontera inte lasern. Laserstralning kan orsaka allvarliga gonskador.

Nér du inte anvander lasern ska du sténga av strommen, sétta in pendellaset och placera lasern i sin vaska.
Sékerstall innan laser transporteras att pendelsparren &r fasthakad.

OBS: Om pendelsparren inte ar fasthakad kan under transporten skador uppsta inuti instrumentet.

Anvénd inga aggressiva rengdringsmedel eller 1dsningsmedel. Rengdr endast med en ren, fuktig trasa.

Skydda lasern mot harda stétar och fall. Efter ett fall eller kraftig mekanisk paverkan ska instrumentets noggrannhet
kontrolleras innan det anvénds.

Om denna laser-apparat behver repareras sa far endast auktoriserad fackpersonal utfora reparationen.
Anvéand inte produkten i aggressiv eller explosiv miljo.

Ta ut batterierna ur batterifacket innan l&ngre perioder da instrumentet inte anvands. Pa s& satt kan det undvikas att batterierna
lacker och orsakar korrosionsskador.

Forbrukade batterier och avfall som utgdrs av eller innehaller elektrisk och elektronisk utrustning (WEEE) fér inte sléngas
E\/ tilsammans med de vanliga hushallssoporna. Férbrukade batterier eller WEEE ska samlas och avfallshanteras separat.
e T2 Ut forbrukade batterier, forbrukade ackumulatorer och ljuskéllor ur produkterna innan de avfallshanteras.

Kontakta den lokala myndigheten respektive kommunen eller fraga aterforsaljare var det finns speciella avfallsstationer
for elskrot.
Beroende pa de lokala bestdmmelserna kan aterforséljare vara skyldiga att ta tillbaka forbrukade batterier eller WEEE gratis.
Bidra till att minska behovet av raédmnen genom ateranvéndning och tervinning av dina forbrukade batterier eller ditt WEEE.
Férbrukade batterier (i synnerhet litiumjonbatterier) och WEEE innehaller vardefulla atervinningsbara material som kan skada
miljon och din halsa om de inte avfallshanteras pa korrekt satt.
Tank pa att radera eventuella personuppgifter som kan finnas pa din utrustning innan du [dmnar den till avfallshanteringen.

c € CE-symbol

U K Brittisk symbol for dverenstdmmelse

CA




SKOTSEL

Torka av laserns objektiv och hus med en mjuk, ren trasa. Anvénd inga lésningsmedel.

Aven om lasern till viss man &r damm- och smutstalig bér den inte férvaras p& en dammig plats under
l&ngre tid eftersom detta kan leda till att inre, rérliga delar skadas.

Om lasern skulle bli b6t ska de torkas innan den laggs ner i vaskan sa att inga rostskador uppstar.

TEKNISKA DATA

Laserklass 2
Sjalvnivelleringsomrade 1 4°
Sjalvnivelleringstid < 3s
Batterityp Li-lon
Spénning DC 12V ==
Skyddsklass (stankvatten och damm) IP54*
Max. héjdlage 2000 m
Relativ luftfuktighet max. 80%
Nedsmutsningsgrad enligt IEC 61010-1 | 2**
Pulstid t,
Normallage | < 80 ps
Stromsparlage | < 50 ps
Funktioner Horisontell nivalinje & horisontella punkter
Vertikal lodlinje & nadirpunkter
Lodrat niva, nadirpunkter& horisontella punkter
Frekvens 10 kHz
Projektioner 2 grona linjer, 4 poang gront
Diodkvantitet 2
Diodtyp 50 mW

Laserlinjemdnster

Enkel horisontell nivalinje + 2 horisontella punkter (vanster &
hoger);

Enkel vertikal lodlinje + 2 nadirpunkter (upp & ner)

Korsande linje + 2 horisontella punkter + 2 nadirpunkter.

Drifttid 9 timmar (normallage)/16 timmar (stromsparlage) med M12
3,0 Ah batteri
Stativganga 1/4“ | 5/8"

Lamplig detektor

Milwaukee LLD50, LRD100

Laserlinje

SVENSKA

Bredd
Vaglangd
Maximal effekt
Noggrannhet
Stralknippsdivergens
Oppningsvinkel
Farg
Rackvidd

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm Laserklass Il

<7mW

+/-3mm/10m

1 rad

vertikala linjer, > 150°; horisontell linje, > 180°

grén

38 m (med detektor LLD50 50 m, med detektor LRD100 100 m)

Laserpunkter
Vaglangd laserpunkt
Max. effekt laserpunkt
Lodnoggrannhet
Punktstraldivergens
Laserpunktfarg
Réckvidd

510 - 530 nm laserklass Il
<1mW

+/-3mm/10m

0,5 rad

grén

38 m

Rekommenderad drifttemperatur

-20 °C till +40 °C

Lagertemperatur -20 °C till +65 °C
Rekommenderade batterityper M12B...

Matt 171 mm x 82 mm x 150 mm
Vikt (inkl. batterier) 1262 ¢

* Litiumjonbatteriet och batterifacket tacks inte av IP54-skyddet.
** Endast icke ledande smuts uppstar, dock férvantas att tillfallig konduktivet férekommer da och da

genom droppbildning.

AVSEDD ANVANDNING

Den har innovativa lasern &r konstruerad for ett brett professionellt anvandningsomrade, som t.ex.
- inriktning av kakel, marmorplattor, skap, barder, formdelar och kantband
- markering av baslinjer for montering av ddrrar, fonster, skenor, trappor, staket, portar, verandor och

pergolor

- For bestdmning och kontroll av horisontella och vertikala linjer.
- Nivellering av innertak och rérledningar, fonsterindelning och inriktning av ror, nivellering av

omfattningsvaggar for elinstallationer

Denna produkt far endast anvandas pa det satt som beskrivs under avsedd anvandning.




OVERSIKT

p
Humérsknapp

Kort tryck: Vé&lj mellan laserlinjer:

- horisontell nivalinje + horisontella punkter

- vertikal lodlinje + nadirpunkter

- lodrat niva+ nadirpunkter + horisontella punkter

Langt tryck: vaxla normalt 1age / energisparlage
&

(LED indikator branslematare

[Vertikal laserstrale & uppfonster nadirpunkt

\
)

Horisontell laserstrale & fonster horisontella
linjer (vanster och hadger)

(Indikator stromsparlage

Markering for den horisontella laserstralen

— S

Vs

Rattvred

OQFF Av/ Iast

ON . .
ﬂ Pa / manuellt Iage

ON
= pa / sjalvutjamningslage

.

~— Magnethallare

(Takmontering

Vs

(20 ° mikrojustering (+/- 10 ° fran mitten) )
(Lodpunkt )
(Stativféiste 5/8 ,, )
(stativfaste 1/4,, )
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UTRUSTNING

Ingér inte i standardutrustningen, finns som tillbehér.

BYT BATTERI

Byt batterierna om laserstralen blir svagare.

Ta ut batterierna ur batterifacket innan langre perioder da instrumentet inte anvands. Pa sa satt kan det
undvikas att batterierna lacker och orsakar korrosionsskador.

SVENSKA




INDIKERING LADDNINGSTILLSTAND TAKMONTERING

Efter att laser har slagits pa eller stngt av kommer branslemataren att visa batteriets livslangd. Fast sparklamman med skruvar pa en pelare. Anvand takfastet for att kidmma fast lasern till
takkanaler, stativer ...

~
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STROMSPARLAGE
(Indikator stromsparlage )\ ]

Anvand stromsparlaget for att forlanga
batteriets driftstid. Stromsparlaget
indikeras av dampade laserstralar och
blinkande indikator for stromsparlage.
Synvidden &r begrénsad i stromsparléage.
Indikatorn for stromsparlaget kommer att
vaxla fran blinkande ljus till konstant
gront och sedan stéangas AV. Verktyget
kommer automatiskt att véxla till
stromsparlage vid mindre an 7 %
batteriladdning.
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MAGNETISK VAGGHALLARE

Med den magnetiska vagghallaren kan lasern
fastas pa vaggar, metallstrukturer eller liknande.

Vs

GRON MALTAVLA

Eller fixa med en skruv eller spik pa en pelare. Anvand den gréna malplattan for att forbattra laserstralens synlighet under ogynnsamma férhallanden och
pa storre avstand.

N (

.

Vrid lasern 360 °. Anvand justeringsknappen for 20 ° svangning av
mikrojustering
P

!Ti
1 ==
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STATIVGANGA

Anvand stativfastet for att fixa lasern pa ett stativ.

Stativganga 5/8"

Stativganga 1/4"




ARBETA | SUALVNIVELLERINGSLAGE

| nivaregleringsldget kommer korslasern att stélla in sig sjalv inom ett + 4° omrade och kan projicera en
horisontell strale och horisontella punkter, en vertikal stréllinje och nadirpunkt eller bade ock tillsammans

med nadirpunkter och horisontella punkter.

Stall lasern pa ett fast, jamnt och
vibrationsfritt underlag eller montera
den pa ett stativ.

g

1/4* gangad tapp

Korslasern kan generera
2 laserstralar och 4 laserpunkter.

(A) Horisontell linje framat
(B) Vertikal linje framat
(C) nadirpunkter

(D) horisontella punkter

Korslasern kommer att generera
framatriktade korsstralar inkluderat
4 laserpunkter nar alla stralar ar
aktiverade.

g

l 5/8" gangad tapp
g Pt
ON =N B
Vrid vridomkopplaren till: fh ==l / .. =
==

SVENSKA

Valj de dnskade linjerna med
knappen MODE.

Om lasern med aktiverad
sjalvnivellering i borjan inte ar
inriktad pa +4° blinkar laserlinjerna.

Positioner i sa fal om lasern.

Innan du flyttar lasern, vrid
vridomkopplaren till g . Pa sa séatt

sparras pendeln och lasern skyddas.




ARBETA | MANUELLT LAGE
| manuellt Iage &r sjalvnivelleringen avaktiverad och laser kan stéllas in till valfri lutning hos laserlinjerna. g ! h

Valj de 6nskade linjerna med - R,

n ~ knappen driftsétt. / — g '!

Stall lasern pa ett fast, jamnt och
vibrationsfritt underlag eller montera
den pa stativet.

b
S Y Y
~
e 5
P l .
/ — l ]
2 d -
E g
r g

o . ON
Vrid vridomkopplaren till: ﬂ .

Pa samma satt som i
nivaregleringslaget men
laserstralarna avbryts av 8:e
sekund.

Stall in lasern till 6nskad héjd och
lutning med hjalp av stativet.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

For att lamna manuellt lage,

ON
Vrid vridomkopplaren fill: fh

eller
OFF

vrid vridomkopplaren till: g -

g
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LODFUNKTION

DETEKTOR
Med lodfunktionen kan en punkt projiceras lodratt mot innertaket.

Lodfunktionen anvands exempelvis for att féra 6ver en referenspunkt for belysnings- och

For arbeten utomhus vid direkt solstralning eller ljusa ljusférhallande samt fér anvandningar inomhus med
ventilationsinstallationen eller for éverféring av hojder.

en rackvidd pa upp till 50 meter anvand Milwaukee-detektorn.
Detektorn ingar inte i leveransen utan maste kdpas separat.

Utforlig information om anvandning av detektorn hittar du i detektorns bruksanvisning.

.
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KONTROLLERA NOGGRANNHET

Lasern kalibreras komplett pa fabriken. Milwaukee rekommenderar att laserns noggrannhet kontrolleras
regelbundet, framforallt efter ett fall eller efter felaktig anvéndning.

Om den maximala avvikelsen dverskrids vid en kontroll av noggrannheten, kontakta ett av vara
Milwaukee-servicecenter (se lista med garantivillkoren och adresser till servicecenter).

1. Kontrollera den horisontella linjens héjdnoggrannhet.

2. Kontrollera den horisontella linjens nivelleringsnoggrannhet.
3. Kontrollera den vertikala linjens nivelleringsnoggrannhet.

4. Kontrollera lodnoggrannhet.

5. Ratskarning

Innan noggrannheten hos den pa stativet monterad lasern kontrolleras, kontrollera forst stativets
nivellering.

\—/

(

KON
HOJD

ROLLERA D
OGGRAN

N HORISO
ET (AVV '1_:

LA LINJENS
UPPAT OCH NEDAT)

2411

1. Stall upp lasern pa ett stativ eller pa ett jamnt underlag mellan tva ca 10 m fran varandra avlagsna
vaggar A och B.

2. Placera lasern ca 0,5 m fran vagg A.

3. Sla PA nivaregleringslaget och tryck pa lagesknappen fér att projicera de horisontella och vertikala
korsstralarna mot vaggen A.

4. Markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som punkt a1 pa vagg A.

=10 m

G

('5. Vrid lasern 180° i riktning mot vagg B och markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som
b1 pa vagg B.
180°
"%.b1
al X
) 6. Stall upp lasern ca 0,5 m fran vagg B.
7. Markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som b2 pa vagg B.
Om punkterna b1 och b2 inte ligger 6ver varandra, justera stativets hojd tills b1 och b2 6verlappar
varandra.
A
J
alx
8. Vrid lasern 180° i riktning mot végg A markera skarningspunkten mellan de bada linjerna som a2 pa
vagg A.
A
a2.¥”
Al X
9. Mat avstanden:
Aa =|a2 - al|
10. Aa far inte vara mer an 6 mm.
J &
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2 KONTROLLERA DEN HORISONTELLA LINJENS NIVELLERINGSNOGGRANNHET (AVVIKELSE FRAN EN SIDA TILL DEN ANDRA)

For den har kontrollen behdvs en fri yta pa ca 10 x 10 m.

1. Stall upp lasern pa ett stativ eller pa ett fast underlag mellan tva ca 5 m fran varandra avlagsna
véggar A och B.

2. Stall upp lasern ca 5 m fran rummets mitt.

3. Sla PA nivaregleringslaget och tryck pa lagesknappen fér att projicera den horisontella linjen mot
vagg A och B.

4. Markera laserlinjens mittpunkt pa végg A med a1 och pa vagg B med b1.

G
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5. Forflytta lasern ca 10 m och vrid den 180° och projicera pa nytt den horisontella linjen pa véaggarna A
och B.

6. Markera laserlinjens mittpunkt pa vagg A med a2 och pa végg B med b2.

7. Mat avstanden:
Aa =[a2 - al|
Ab = b1 -b2|
8. Differensen |Aa — Ab far inte vara stérre an 2 mm.
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. Hang upp ett ca 2 m langt lodsnére vid en

Vagg.

Efter att sdnklodet har slutat pendla,
markera punkten a1 pa vaggen ovanfor
sanklodet.

Stall upp lasern pa ett stativ eller pa ett
jamnt pa ca 2,5 m avstand fran vaggen.
Sla PA nivaregleringslaget och tryck pa
lagesknappen for att projicera den
vertikala linjen mot lodlinjen.

. Vrid lasern sa att den vertikala linjekn

overensstammer med lodsnérets
upphangning.

Markera punkt a2 i mitten pa den
vertikala linjen pa samma hoéjd som a1 pa
vaggen.

. Avstandet mellan a1 och a2 far inte vara

storre an 0,75 mm.

A LINJENS

x al

4 KONTROLLERA LODNOGGRANNHET

For den har kontrollen kravs ett rum
med en takhdjd pa minst ca 5 m.

1. Stéllin tvarlasern pa ett stativ.

2. Sla pa sjalvnivelleringslaget och
tryck pa tryckknappen for att vaxla
till den fylliga funktionen.

3. Markera den Gvre plummen pa
taket som punkt a1 (se bilden).

4. Markera den nedre plumprickan pa
golvet som punkt b.

5. Vrid lasern 180° och placera den
sa att lodpunktens mittpunkt faller
pa den redan markerade punkten b
och vanta tills instrumentet har
nivellerats.

6. Markera den évre plummen pa
taket som punkt a1 (se bilden).

7. Avstandet mellan punkterna a1 och
a2 pa innertaket visar hur kraftigt
laserlinjen avviker fran den ideala
lodlinjen.

Med en matstracka pa 5 m ar den
maximalt tillatna avvikelsen:
5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

8. Avstandet mellan a1 och a2 far inte
vara storre an 6 mm.

SVENSKA
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5 RATSKARNING

. Markera en referens (punkt x) pa golvet
som ar ekvidistant fran varje vagg i mitten
av ett rum.

. SI& PA lasern och véxla till den "upplasta’
positionen. Se till att lasern &r i 1aget
Lodrat niva, Nadirpunkter och Horisontella
punkter (alla lasrar PA).

. Anvand nadirpunkt ner, rikta in lasern
direkt dver mitten pa punkten (x) pa
golvet.

. Med lasern pa plats, markera punkt (1) dar
linjerna korsas direkt framfér lasern pa
vagg A. Utan att flytta pa lasern, markera
aven mitten pa den hogra horisontella
punkten (I1) pa véagg B.

. Rotera lasern 90 grader medurs runt
nadirpunkten (x) och rikta in den vanstra
horisontella punkten med den tidigare
markerade punkt I.

. Med lasern i position, markera punkt (Il)
pa vagg B dér de lodréta linjerna korsar
varandra direkt framfor lasern. Utan att
flytta pa lasern, markera punkt (IV) pa
vagg C med hjalp av den hdgra
horisontella punkten.

. Avvikelsen (d) mellan punkt Il & 1l far inte
vara mer n 3 mm pa 10 m.

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
%, IVe

Till sist, rotera lasern 180° medurs runt
nadirpunkten (x) sa att den hogra
horisontella punkten ar inriktad mot den
tidigare marmarkerade punkten I. Utan att
flytta lasern, med hjalp av den vanstra
horisontella punktmarkeringen (V) pa
vagg C.

Avvikelsen (d) mellan punkt IV & V far inte
vara mer an 3 mm pa 10 m.

B
A c
Te, o
I - W
9 10 mI_ 5, °1Iv
[ ]

b’—"‘ﬂ
10m 10m
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TARKEITA TURVALLISUUSOHJEITA

Y

HUOMIO! VAROITUS! VAARA!
Ala kéyta tuotetta ennen kuin olet tutkinut Turvallisuusohjeet ja Kayttéjan kasikirjan.
Laserluokka

TILII 0]

|

T Laserséteen
~_ ulostuloaukko

VAROITUS:
Se on Luokan 2 laser-tuote normin EN60825-1:2014 mukaan.

LASER
2

SUOMI

Varoitus:
Al kohdista lasersadettd suoraan silmiin. Laserséde voi aiheuttaa vaikeita simavammoja ja/tai sokeutumisen.

Al katso suoraan lasersateeseen alaké suuntaa sadett tarpeettomasti muihin henkilihin.

Varo! Joissakin sovelluksissa laserin tuottava laite voi olla takanasi. Siina tapauksessa ole varovainen kaantyessasi.
Varoitus:Al4 kéyta laseria lasten Idhettyvill4 tai anna lasten kéyttda laseria.

Huomio! Heijastava pinta saattaisi heijastaa lasersateen takaisin kayttdjaan tai muihin henkilgihin.

Varoitus: Ohjauslaitteiden, saétojen tai muiden kuin kasikirjassa médritettyjen prosessien suorittaminen voi altistaa vaaralliselle
sateilylle.

Jos laser tuodaan hyvin kylmasté ymparistdsta Idmpimaén (tai painvastoin), niin sen taytyy sopeutua ympariston [&mpdétilaan
ennen kayttoa.

Aia sailyté laseria ulkosalla ja suojaa se toytaisyilta, jatkuvalta térinalté ja darimméisilta lampétiloilta.

Suojaa lasermittaria polylta, kosteudelta ja suurelta imankosteudelta. Se saattaa tuhota laitteen siséiset osat tai vaikuttaa sen
tarkkuuteen.

Jos laserséde osuu silmiin, sulje siméat ja k&anna paa heti sateesta poispain.
Huolehdi siité, ettd lasersade sijoitetaan niin, ettei se haikdise sinua itseési tai muita henkilgita.

i3 katso laserséteeseen optisilla suurennuslaitteilla, kuten Kiikareilla tai kaukoputkilla. Vakavien silmévammojen vaara
pahenee tasta.

Huomioi, ettd lasersilmélasit auttavat havaitsemaan laserviivat paremmin, mutta eivat suojele silmié lasersateilta.
Laserlaitteesse olevia varoituskilpid ei saa poistaa tai niiden luettavuutta heikentaa.

A& pura laseria osiin. Laserséteily voi aiheuttaa vakavia silmavammoja.

Kun et kayta laseria, katkaise virta, kytke heilurilukko ja laita laser kantolaukkuunsa.

Ennen laserin kuljettamista varmista, etté heilurin lukitus on napsahtanut kiinni.

Viite: Jos heilurin lukitus ei ole napsahtanut kiinni, niin laitteen sisdosat voivat vaurioitua kuljetuksen aikana.

Aia kéyta mitaan sybvyttavia puhdistusaineita tai liuotteita. Puhdista laite vain puhtaalla, pehmealla rievulla.

Suojaa laseria voimakkailta toytéisyiltd ja putoamisilta. Putoamisen tai voimakkaan mekaanisen iskun jélkeen laitteen tarkkuus
tulee tutkia ennen sen kéyttoa.

Vain valtuutettu ammattihenkildst saa suorittaa tdméan laserlaitteen tarvittavat korjaustydt.
A3 kayté tuotetta réjahdysvaaraliisilla alueilla tai aggressiivisissa ympéristdissa.

Jos laitetta ei kayteta pitempaan, ota paristot pois paristolokerosta. Nain estat paristojen vuotamisen ja siitd aiheutuvat
korroosiovauriot.

Ala havita kéytettyja paristoja, shko- ja elektroniikkaromua lajittelemattomana yhdyskuntajétteena. Kéytetyt paristot
E seké sahko- ja elektroniikkaromu on keréttavéa erikseen.
= Kéytetyt paristot, romuakut ja valonldhteet on irrotettava laitteista.

Kysy paikallisilta viranomaisilta tai jalleenmyyjiltd neuvoa kierrattdmiseen ja tietoa kerdyspisteesta.
Paikalliset sddnndkset saattavat velvoittaa vahittdiskauppiaat ottamaan kaytetyt paristot, shkd- ja elektroniikkaromun takaisin
maksutta.
Panoksesi kaytettyjen paristojen seké sahko- ja elektroniikkalaiteromun uudelleenkdytossa ja kierratyksessa auttaa
véhentdmaan raaka-aineiden kysyntaa.
Kaytetyt paristot, etenkin litiumia siséltévat, seka séhko- ja elektroniikkaromu sisaltavét arvokkaita, kierratettavia materiaaleja,
jotka saattavat vaikuttaa haitallisesti ympéristoon ja ihmisten terveyteen, jos niita ei havitetd ymparistoystavallisesti.
Poista mahdolliset henkildkohtaiset tiedot havitettavasta laitteesta.

c E CE-merkki

U K Iso-Britannian standardinmukaisuusmerkki

CA




HUOLTO

Puhdista laserin objektiivi ja kotelo pehmeélla, puhtaalla rievulla. Ala kayté liuotteita.

Vaikka laser kestaakin polya ja likaa tietyssa maarin, niin sita ei tule sailyttaa pitempaan pdlyisessa
paikassa, koska muuten sen liikkuvat siséosat voivat vahingoittua.

Mikali laser kastuu, niin se tulee kuivata ennen sen asettamista kantolaukkuun, jotta valtetaan
ruostevauriot.

TEKNISET ARVOT

Laserluokka 2
[tsevaaitusalue t4°
ltsevaaituksen kesto <3s
Paristotyyppi Li-lon
Jénnite tasavirta 12V ==
Suojauslaji (roiskevesi ja poly) IP54*
Korkeustaso enint. 2000 m
Suhteellinen iimankosteus enint. 80%
Saastutusaste standardin IEC 61010-1 2"

mukaan

Sykéyksen kesto t,
Normaali toiminta | < 80 ps
Sahkdnsaastotila | < 50 us

Toiminnot Vaakasuora laserlinja + vaakapisteet
Pystysuora luotilinja + luotipisteet
Kohtisuora taso, luotipisteet + vaakapisteet
Taajuus 10 kHz

Heijastukset 2 vihreda viivaa, 4 pistetta vihrea

Diodimaara 2

Diodityyppi 50 mW

Laserviivojen antokuvio Yksinkertainen vaakasuora laserlinja + 2 vaakapistettd
(vasemmalla ja oikealla);

Yksinkertainen pystysuora luotilinja + 2 luotipistetta (ylhaalla
ja alhaalla);

Ristilinja + 2 vaakapistetta + 2 luotipistetta.

Kayttoaika 9 tuntia (normaali k&yttd) / 16 tuntia (virransaastotila), akku
M12, 3,0 Ah
Jalustan kierteet 1/4* | 5/8*

SUOMI

Sopiva havaitsin

Milwaukee LLD50, LRD100

Laserviiva
Leveys
Aallonpituus
Suurin teho
Tarkkuus
Lasersateen poikkeama
Aukeamiskulma
Vari
Kantomatka

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm laserluokka Il

<7mW

+-3mm/10m

1 rad

pystysuoraa viivaa > 150°; Vaakasuora viiva > 180°

vihred

38 m (havaitsimella LLD50 50 m, havaitsimella LRD100 100 m)

Laserpisteet
Laserpisteen aallonpituus

510 - 530 nm laserluokka Il

Laserpisteen enimmaisteho | < 1 mW
Luotitarkkuus | +/-3 mm /10 m
Laserpisteen poikkeama | 0,5 rad
Laserpisteen véri | vinred
Kantomatka | 38 m
Suositeltu kayttélampatila -20°C ... +40°C
Sailytyslampdtila -20°C ... +65°C
Suositellut akkutyypit M12B...
Ulottuvuudet 171 mm x 82 mm x 150 mm
Paino (paristojen kera) 1262 ¢

* Litiumioniakku ja akkulokero eivat kuulu IP54-luokituksen piiriin.
** Esiintyy vain ei-johtavaa saastutusta, joskin silloin talléin on odotettavissa lauhdeveden aikaansaamaa

ohimenevéaa johtavuutta.

MAARAYSTEN MUKAINEN KAYTTO

Téama innovatiivinen laserlaite on suunniteltu laajaa ammattikayttdaluetta varten, kuten esim.:
- laattojen, marmorilevyjen, kaappien, reunusten, muotokappaleiden ja koristeiden kohdistus
- perusviivojen merkinté ovien, ikkunoiden, kiskojen, portaiden, aitojen, porttien, kuistien ja terassien

rakentamista varten.

- vaakasuorien ja pystysuorien viivojen maarittamista ja tarkastusta varten.
- Laskettujen kattojen ja putkijohtojen vaaitus, ikkunoiden jako ja putkien kohdistus, sdhkdasennusten

suojaymparysseinien vaaitus

Tata tuotetta saa kayttéa vain ohjeiden mukaiseen kayttotarkoitukseen.




KOKONAISKUVA

4 N\
Tila-painike

Lyhyt painallus: Valitse laserviivojen valilla:

- Vaakasuora laserlinja + vaakapisteet

- Pystysuora luotilinja + luotipisteet

- Kohtisuora taso + luotipisteet + vaakapisteet

Pitka painallus: vaihda normaalitila / virransaastotila

/ /_(wnzAkku
N < g

Merkinta vaakasuuntaiselle lasersateelle

(LED varaustilan niytté

(Virransaaststilan naytts

— S

[Pystysuoran lasersateen + ylemméan p <

luotipisteen ikkuna - .
Py6riva nuppi

. .. Y ; a Pois / lukittu
[Vaakasuoran lasersateen + vaakapisteiden J

—

(vasemmalla ja oikealla) ikkuna ON _ . . S
a Paalla / manuaalinen tila

ON . . _—
’i paalla / itsetasoitustila

(S J

~— Magneettinen pidike )

(20 ° mikrosits (+/- 10 ° keskustasta) )
(Kattoasennus
( N\
(Liukupiste )
. A
(Jalustan kiinnitys 5/8 ,, J
(Jalustan kiinnitys 1/4 , ) L )
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LAITTEET

VAIHDA PARISTO
Ei sisally vakiovarusteisiin, saatavana lisdvarusteina.

Vaihda paristot, kun lasersade heikkenee.

Jos laitetta ei kayteta pitempaan, ota paristot pois paristolokerosta. Nain estat paristojen vuotamisen ja
siité aiheutuvat korroosiovauriot.

SUOMI




LATAUSTILAN NAYTTO KATTOASENNUS

Kun laser on kytketty paélle tai pois paalta, polttoainemittari nayttaa akun kayttéian. Kiinnita raidekiinnike ruuveilla pylvaaseen. Kiinnita laser kattokanaviin, telineisiin
kattokiinnikkeella ...

~
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VIRRANSAASTOTILA
(Virransaastatilan nayttd W

Kayta virransaastotilaa pidentamaan
akun kayttbaikaa. Virransaastotilassa
lasersade on heikompi, ja
virransaastonaytto vilkkuu. Lisaksi
mittausalue on rajoitettu
virransaastotilassa. Kun virransastatila
otetaan pois kaytosta, naytossa on
jatkuvasti vihrea valo. Kun akun varaus
on alle 7 %, laite kytkeytyy
automaattisesti virransaastotilaan.
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MAGNEETTINEN SEINAPIDIKE

VIHREA KOHDETAULU
Magneettisella seinapidikkeella laserin voi Tai kiinnité ruuvilla tai naulalla pylvaaseen.
kiinnittaa seinille, metallirakenteille tms.

Kayta vihreda kohdelevya parantaaksesi lasersateen nakyvyytta epasuotuisissa olosuhteissa ja

suuremmilla etaisyyksilla.
e N ( N
[ 2
(. J
Kaanna laseria 360 °. Kayta saatonuppia 20 ° kdantyvan mikrosuunnan
saatoon \ J
( N\
JALUSTAN KIERTEET
Kiinnita laser jalustalle jalustan kiinnikkeella.
( N\
e S RSP
M
/ W
| ILII III
l b
- ( I|I
Jalustan ki;:rteet 5/8* \
Jalustan kierteet 1/4“
(. J (.




TYOSKENTELY ITSEVAAITUSKAYTTOTAVALLA

ltsetasaavassa tilassa lasermittari suuntautuu itsestaan +4°:n alueelle. Sita varten projisoidaan yksi
vaakalinja ja vaakapisteet, yksi pystylinja ja luotipisteet tai molemmat linjat samanaikaisesti pisteineen.

Aseta laserlaite tukevalle, tasaiselle,
tarisemattomalle pohjalle tai asenna
se jalustalle.

.-l 1/4* kierreruuvi
L 5/8" kierreruuvi
\ ' I.

B =5
/ ' |

ON
Ka&ann4 kiertokytkin asentoon: ’h

Lasermittari voi tuottaa
2 lasersadetta ja 4 laserpistetta.

(A) Vaakasuora viiva eteen
(B) Pystysuora viiva eteen
(C) Luotipisteet

(D) Vaakapisteet

Kun kaikki linjat on aktivoitu,
lasermittari tuottaa ristilinjat eteen
seka 4 laserpistetta.

g
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Valitse halutut viivat néppaimella.

Jos laserlaite ei aluksi kohdistu +4°
asentoon itsevaaituksen ollessa
toimennettuna, niin laserviivat
vilkkuvat, = = =

Tassa tapauksessa aseta laser
uudelleen paikalleen.

K&anna kiertokytkin ennen laserin
OFF

siirtémisté asentoon @ . Nain
lukitset heilurin ja laser on suojattu.




TYOSKENTELY MANUAALIKAYTTOTAVALLA
Manuaalikayttotavassa itsevaaitustoiminto on kytketty pois ja laserlaite voidaan saataa mihin tahansa g ! )

haluttuun laserviivojen kallistuskulmaan.
Valitse halutut viivat i ~

n ~ kayttotapanappaimella. / i g B

Aseta laserlaite tukevalle, tasaiselle,
tarisemattomalle pohjalle tai asenna
se jalustalle.

.
S Y Y
~
e 5
- l .
/ — l ]
: |
N g
r g

ON
Kaanna kiertokytkin asentoon: ﬂ .

Kuten itsetasaavassa tilassa,
mutta laserséteet keskeytetaan
8 sekunnin valein.

Saada laser jalustan avulla halutulle
korkeudelle ja kallistuskulmaan.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

Manuaalitilasta poistuminen:

ON
Kaanna kiertokytkin asentoon: fh

tai
OFF
kaanna kiertokytkin asentoon: fg -

g
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LUOTITOIMINTO

Luotitoiminnolla voidaan heijastaa lattiassa oleva piste luotisuoraan kattoon.

ILMAISIN

Luotitoimintoa kaytetdan esimerkiksi valaistus- ja ilmastointiasennusten viitepisteen valittamiseksi tai

Kayta Milwaukee-ilmaisinta ulkotdissé suoran auringonvalon tai valoisissa olosuhteissa ja pidemmissa
vélittdm&an korkeuksia.

sisatiloissa, joiden korkeus on enintaan 50 metria.
Havaitsin ei sisally toimitukseen, vaan se taytyy hankkia erikseen.
Tarkemmat tiedot havaitsimen kaytosta voit lukea havaitsimen kayttdohjeesta.

.
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TARKKUUDEN TARKASTAMINEN

H

Laserlaite kalibroidaan tehtaalla kokonaan. Milwaukee suosittelee laserin tarkkuuden tarkastamista
saannollisin véliajoin, erityisesti putoamisen tai virheellisen kaytdn jalkeen.

Jos suurin sallittu poikkeama ylitetaan tarkkuuden tarkastuksessa, pyydamme kaantymaan jonkin
Milwaukee-palvelupisteemme puoleen (katso takuuehtojen ja palvelupisteiden osoitteiden luettelo).

1. Tarkasta vaakasuoran viivan korkeustarkkuus.
2. Tarkasta vaakasuoran viivan vaaitustarkkuus.
3. Tarkasta pystysuoran viivan vaaitustarkkuus.
4. Tarkasta luotitoiminnon tarkkuus.

5. Suorakulmaisuuden tarkastus

Ennen tarkkuuden tarkastamista laserlaitteen ollessa asennettuna jalustalle tulee tarkastaa jalustan

(5. Kadnna laserlaitetta 180° seinaan B pain ja merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan B
pisteena b1.

%.b1
at X

vaaitus. . _
N ==
il - 0 &

ORAN VIIVAN KORKEUSTARKKUUDEN TARKASTUS

I.>

O%

be
VV<=
-

AMA YLOS JA ALAS)

1. Sijoita laserlaite jalustalle tai tasaiselle pohjalle kahden toisistaan noin 10 m:n paéssa olevan seinan
Aja B valiin.

2. Asenna laser n. 0,5 m:n paahan seinasta A.

3. Kaynnista itsetasaava tila, paina Mode-painiketta ja projisoi seindan A vaakasuora ja pystysuora
ristilinja.

4. Merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan A pisteena a1.

=10 m

G

) 6. Asenna laser n. 0,5 m:n paahan seinasta B.
7. Merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan B pisteena b1.
Jos pisteet b1 ja b2 eivat ole paallekkain, korjaa jalustan korkeutta, kunnes b1 ja b2 ovat paallekkain.
A
J
al X

J A J/

8. Kaanna laserlaitetta 180° seindan A pain ja merkitse molempien viivojen leikkauspiste seindan A
pisteena a2.

A

a2.%"
Al X

9. Valimatkojen mittaus:
=|a2-af|
10. Aa ei saa olla yli 6 mm.
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2 VAAKASUORAN VIIVAN VAAITUSTARKKUUDEN TARKASTUS (POIKKEAMA YHDELTA SIVULTA TOISELLE)

Tata tarkastusta varten tarvitaan tyhja alue kooltaan n. 10 x 10 m.

ja B valiin.

Asenna laser n. 5 m:n paahan tilan keskikohdasta.

Kaynnisté itsetasaava tila, paina Mode-painiketta ja projisoi seiniin A ja B vaakasuora linja.
Merkitse laserviivan keskikohta seinaan A pisteena a1 ja seinaan B pisteena b1.

<>

G

1. Sijoita laserlaite jalustalle tai kiintealle pohjalle kahden toisistaan noin 5 m:n paassa olevan seinan A

5. Siirré laserlaitetta n. 10 m:n verran ja kdanna se 180° ja heijasta vaakasuora viiva uudelleen seinille A
jaB.

6. Merkitse laserviivan keskikohta seindan A pisteena a2 ja seinaan B pisteena b2.

Vélimatkojen mittaus:
Aa =[a2 - al|
Ab = [b1 - Db2|

Erotus |Aa — Ab| ei saa olla suurempi kuin 2 mm.

SUOMI




3 PYSTYSUORAN VIIVAN VAAITUSTARKKUUDEN TARKASTUS

. Ripusta n. 2 m:n mittainen luotinuora
yhdelle seinlle.

. Kun luodin heilahtelu on paéattynyt,
merkitse piste a1 lyijyluodin ylépuolelle
seinaan.

. Sijoita laserlaite jalustalle tai tasaiselle
pohjalle n. 2,5 m:n paahan seinasta.

. Kaynnista itsetasaava tila, paina
Mode-painiketta ja projisoi pystysuora
linja luotisuoraan.

. K&énna laseria niin, etta pystysuora viiva
on samalla kohdalla kuin luotinuoran
ripustus.

. Merkitse piste a2 seinaan pystysuoran
viivan keskikohdalle samalle korkeudelle
kuin a1.

. Pisteiden a1 ja a2 valimatka ei saa olla
suurempi kuin 0,75 mm.

\
\

Xxail

1.
2.

Asenna ristilaseri jalustalle.

Kytke itsetasaajuustila paalle ja
siirry pulleaan toimintaan
painamalla painiketta.

Merkitse kattojen ylempi pohjapiste
pisteeksi a1 (katso kuvaa).
Merkitse lattian alempi piste
pisteeksi b.

Kaanna laser 180° ja sijoita se niin,
etta luotipisteen keskikohta osuu jo
merkittyyn pisteeseen b, ja odota,
kunnes laite on vaaitettu.

Merkitse kattojen ylempi pohjapiste
pisteeksi a1 (katso kuvaa).
Pisteiden a1 ja a2 valimatka
iimoittaa, miten suuresti laserviiva
poikkeaa ihanteellisesta
luotisuorasta.

5 m:n mittausmatkalla suuriin
sallittu poikkeama on:

5m x (+0,3 mm/m) x 2 = +3 mm.
Pisteiden a1 ja a2 valimatka ei saa
olla suurempi kuin 6 mm.

ai

4 LUOTITOIMINNON TARKKUUDEN TARKASTUS

Tata tarkastusta varten tarvitaan
huone, jonka katto on n. 5 m:n
korkeudella.

5m

SUOMI




5 SUORAKULMAISUUDEN TARKASTUS

. Merkitse lattiaan tilan keskelle viitepiste
(x), joka on yhta kaukana jokaisesta
seinasta.

. Kaynnista laser ja poista lukitus. Varmista,
etté kayttétavat kohtisuora taso,
luotipisteet ja vaakapisteet on aktivoitu (eli
kaikki laserit on kytketty paalle).

. Kohdista laser suoraan viitepisteen (x)
ylapuolelle alemman luotipisteen avulla.
. Merkitse sen jélkeen piste (I) viivojen
leikkauskohtaan seinaan A. Merkitse
laseria likuttamatta oikeanpuoleisen
vaakapisteen (Il) keskipiste seindén B.

. Kaanna laseria 90 astetta myotapaivaan
luotipisteen (x) ympéri ja kohdista vasen
vaakapiste aiemmin merkittyyn
pisteeseen |.

. Merkitse luotilinjojen leikkauspiste heti
laserin edessa pisteena (Ill) seindan B.

Merkitse laseria liikuttamatta
oikeanpuoleisen vaakapisteen avulla piste
(IV) seindan C.

. Poikkeama (d) pisteiden Il ja Il valilla ei
saa olla 10 metrilld enempaa kuin 3 mm.

B

A (o4
oll

o

la »l
10m

B

A (o]

Kaanna laseria lopuksi 180°
my6tépaivaan viitepisteen (x) ympaéri niin,
etta oikeanpuoleinen vaakapiste tdsmaa
aiemmin merkityn pisteen | kanssa.
Merkitse laseria likuttamatta
vasemmanpuoleisen vaakapisteen avulla
piste (V) seinaan C.

Poikkeama (d) pisteiden IV ja V vélilla ei
saa olla 10 metrilla enempaa kuin 3 mm.

B
A c
Te, o
I - W
9 10m1§§ °1Iv
[ ]

y————————ﬂ+———————ﬁ<
10m 10m
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MPOZOXH! MPOEIAOMOIHZH! KINAYNOZ!
Mn xpnoigotroIaETe To TPoidV Xwpig Tpwra va diaBdoete Tig Odnyieg aopaeiag kal 1o Eyxeipidio xpriong.
Katnyopia Laser

/| aenng—-——

~— 216pI0 £66dOU

~ akTivag AéiCep

MPOEIAOMOIHZH:
Mpokerran yia éva poidv Aéilep KAdong 2 alpgwva ue 1o pétuo EN60825-1:2014 .

LASER
2

EAAHNIKA

Mpogidomoinon:
Mnv ekBérere T dma gag dpeoa omy aktiva Tou Aéidep. H aktiva Tou AéiCep pmopei v pokahéaer aoBapég opBahuikés BAABES flkal Tuphwan.

Mnv korrédee Gueaa mpog v aktiva Tou AéiCep kar pnv oTpégete T oKTiva dokoma Tpog Gha dropa.

Mpoaoy! Z¢ opiopéveg eappoyeg umopei va Bpioketal  ouakeur ekmopti Aéilep Tiow oa. ' autr my mepimoion va aTpégere T BAEINa Gag TPOTEKTIKG.
MPOEIAOMOIHEZH:Mn ypnooroiefte To Aéiep Kovré o aidid kai v agrivere Taidid vat To XpnaipoToioly.

MpoaoyA! H aktiva laser ymopei va avravakhaaBei mévew e pia avakhwoa emdveia miow oTov xeipioTd i o¢ AMa mpdowa.

Mpoooyn: H yprion atoiyeiwv eAéyxou kai puBpioewg 1 n ekTéhean diepyaoiwv aMwv amd autég Tou opilovial aTo eyyelpidio xpriang pmopei va odnyricouv e
emikivduvn éBean oe aktivoBoNia.

Edv perapepBei 1o AéiCep amd éva oAU kpUo o€ éva {gaté epiBaMav (1 avriotpoga), T6te pémel aut va amokTael T Bepuokpaaia mepiBaMoviog moiv amd T xpron.
Mn dlaguAdaaere To Aéilep aTo UmaiBpo Kai va To TpoaTaTedeTe amé Kpoloeig, auvexeic doviaelg Kai akpaies Bepokpate.
MpoguAdSre TV ouaKeur} PETpnong amooTaoewg e akTiva laser amé oxévn, uypacia kar vy ardooeapik uypaaia. Kam Tétolo mopei va kataoTpéwel
eCapriuaTa 010 EowTeQIKG NG f va emmpedaer T akpifeia uépnong.
Le mepimwon mou N déopn Tou AiZep meTlyel To dm, KAeioTe Ta pdmia oag Ko oTpéwTe apéatg To kepah Gag HaKpIG ammd TV aKTiva.
Mpoaéyere varTiBerar n aktiva Tou AiCep 71, waTe var U Bomveate €atic i va Bamwvovral ha éroya o' aut).
Mnv korrédere ameuBeiag mpog Ty aktiva AEiCep e oTrTIkéS, peyeBuvTikéG auakeuéc, omuwg diépeg | mAeakdmia. Alagoperikd au§dveral o kivauvog Gopapwy,
ogBahikuwv BAaBcv.
AaBdvere umoyn oag, om Ta yuakid Taparipnang Tou AéiCep onBouv pev amn didkpion Twv ypauKwv AéiZep, ahd dev TpoaTarelouy Ta pdmia amé T 6éapn
10U AéiCep.
Ormpoerdoroinikég mvakideg mévw o auokeur AiZep dev emmpémeral var amopiakpdvovial f val kaBioTavran pn avayvaapes.
Mnv amoauvapyohoyete To Aéicep. H éapn Tou AéiCep Hmropei va rpokahéae! ooBapols Tpaupiamopods Twy o@Bakuwy.
Orav dev 10 ypnaiuoroieite, amevepyoroifaTe v 1pogodoaia, evepyomoifate v aogdhion ekkpepols kai TomoBetiaTe To AéiCep om Brkn peTagopdg Tou.
Mpwv a6 T peragopd va eAEyxete av Eer epmakel 1) pavadhwan Tou exkpepoug.
Ymodeign: Ze mepimrwon pn epmhori ¢ pavdhwang ekkpepods Ba pmopotaav katd T peragopd va mpokAnBolv Znpiég 010 eowTeRIKG TS TUOKEUG.
Mnv xpnotpomoieire SpaaTikd amoppumavTikd i diahuikd. KaBapiote Tv cuakeur pévo e éva kaBapd kar yokakd Travi,
No mpooraredere 1o Aéiep amd ogodpég mpoakpoUaeis Ko TTwoeig, Merd amd piav TrTon i évioveg pnxavikeg emdpaoeis Tpémel v ehéyyeran n akpiBeia g
GUOKEURG TIpV 06 T Yprion.
Amarroyeve epyaaieg emakeurc otV ouakeun laser emmpémerar va dievepyolvrar uévo amé e5ouaiodomévo EIBIKEUYEVD TIPOTWTTIKO.
Mn xpnaipomoieite To paidy ae mepioyég Tou evéxouv kivduvo ékpngng A ae emBemkd mepiBal- Aovia.
Le mepimmwon mou dev B xpnoioroinBei n guakeur Jakpdxpova, va apaipolvral o pmarapieg amd my umodoyr g ouaToiyiag. Etor amorpémerai n expor
UypUWv praTapiag kai of ouvdebpieveg ' autr {nuiég amd SidBpworn.

AmoBAna nhexrpikwv aTAW Kai nhekTpIKod Kai nAekTpoviKoy eEomhioyiod dev emmpémeral v amoppiTTTovTal pad e T oikiakd amoppiupara.
E AmopAnra nhektpikaov aTnAwv kar nAextpikod ki nhektpovikol e§omhiopod mpémel va guMEyovTal Kai va amoppiTrToval EexwpIoTa.
Sy [PV TNV CTOPPIYN Vet OPQIPEITE NAEKTOIKES OTAAEG, GUTTWPEUTES Kl AaTTTIpES TG ToV £EoTAIOLO.

EvnuepwBeiTe amd Tic TomIKéG UTIpEaieg f amd EIBIKEVIEVOUS ELTTOPOUG OXETIKA e KEVTPa avaKUKAwGNG kal GUAOYAS CTToppILMGTWY.
Avdhoya pe Toug TommkoUg kavoviopoUg pmopei va eivai of éumopol Navikr TAnang uToxpewpiévol, v Taipvouv Triow amrBAnTa nAeKTpIKAY aTAGY Kol
nhekTpikoU kai hektpovikoU e§omAiapod dwpedv.
ZupBaMere ki eatic péow emavaypnaiporoinong kai avakUkAwong Twv amoBAiwy Twv AeKTRIKWY aTAWY, Kal Tou nAEKTPIKOU Kan AekTpovikoU e§omAiopod
006 0™ Keiwon g {imong TpWrwy UAWV.
AmoBAnTa nhexTpikwv aTAwv (TTpomravTag nAekTpikebv aTnhwv 16vTwv AiBiou) kar nhexTpikoy kai nAekTpovikod eEomhiagio TrepiExouv ToAGTIVES,
emavaypnaipomoratyie UAeg mou pmopei va BAdrrouv To mepiBdMov kai v uyeia aag kard m pn mepiBaMovikwg opBr didBear) Toug.
Mpwv T améppiyn va diaypdpere dedopéva mpoowmikol yapakTipa mou mlavdv va utdpyouv ata améBAnta Tou eEomhiapod 6ag.

c € T auppdpewong CE

K Bperaviko aria moTmrag
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2YNTHPHZH

Na kaBapideTe Tov avTIKEIMEVIKO GaKO Kal To TTEpiBANua Tou Aéilep Y éva KaBapo, pahakd Travi. Mn

XPNOIMOTIOIEITE BIOAUTEG.

Map* 61 dev ermnpeddetal To A€IGep OO OKOVN Kal pUTTOUG, UEXPI Evav opIopévo BaBud, dev Ba EmpeTTe va
10 8I0QUAGCCETE O Eva GKOVIGUEVO XWPO, dIAQOpPETIKG Ba ptTopoloav va utrooTouv nuid Kivntd

€€OPTANOTA OTO E0WTEPIKG TAG OUOKEUNAG.

Edv Bpaxei To AéiCep, TOTE va TO OTEYVWVETE TIPIV TNV TOTTOBETNON 0TN BAKN YETAQOPAGS, WOTE VA Unv

TIPOKUTITOUV PB0PEG AOYW OKOUPIAG.

TEXNIKA ZTOIXEIA

Katnyopia AéiCep 2
lMepioxr autoxwpooTabunong +4°
AidipKeia autoXwpoaTabunong < 3s
TUTog pTTarapiog Li-lon
Taon DC 12V ==
Eidog mpooTaaiag (okdvn kai mitaihiopa) | IP54*
Méy. uyduetpo 2000 m
Méy., oxeTIK uypaaia aTpdoPaIpag 80%
Babudg putavong kata IEC 61010-1 2"
Aidpkeia TaAyou t,
Kavovikr| Aeimoupyia | < 80 us
Aerroupyia xaunAig 1ox0og | < 50 us

AerToupyieg OpigovTia ypappr Aéiep + opIfovTia TTPOBAAAOUEVESG KOUKIOEG
Kd&Betn akTiva 01d0ung + katakdpu@a TTPORBAAAOUEVESG
KOUKI®EG
Katok6pugo eTmiTedo, Katakdpupa + opifovTia
TTIPOBAANOUEVES KOUKIDEG

Zuyvomnra 10 kHz

MpoBoAég 2 Tpdoiveg YpapuEg, 4 Babuoi Tpdaivo

Mogdtnta d16dwv 2

Tutog d16dwv 50 mW

Mpdtutro e€ayopevng ypapung AéiZep

ATIAR opiZovTia ypappr Aéigep + 2 opifovTia TTpoBaAAdpEvES
KOUKideG (apioTepd & Oe€id)

ATTAA 0pI6VTIa aKTiva aTABuNG + 2 KaTakOpUQa
TIPORAANOUEVEG KOUKIDES (ETTAVW & KATW)

ZTaUPWTH YPapUn + 2 opifdvTia TTPoRaAAOUEVEG KOUKIDES + 2

KaTaképu@a TTPORAANOEVEG KOUKIOEG.

EAAHNIKA

Xpovog Aeitoupyiag

9 wpeg (kavovikr| Asitoupyia) / 16 wpeg (Aeimoupyia xapnAig
10XU0¢) pe cucowpeutr M12, 3,0 Ah

ZTreipwua TPITTOd0U

1/4* 1 5/8*

KatdAAnAog avixveuTng

Milwaukee LLD50, LRD100

Mpopun Aéicep
MAGTog
MAKog KupdTwy
Méyiotn ammédoon
AxpiBela
ATTOKNION akTivag AéiZep
lwvia avoiyyarog
Xpwua
EuBércia

<11,12mm @ 38"

510 - 530 nm katnyopia A&igep 11

<7TmW

+/-3mm/10m

1rad

Kd&Beteg ypaupés > 150°; opiddvTia ypauun > 180°
TPdoIvo

38  (ue avixveutA LLD50 50 y, pe avixveutr LRD100 100 p)

Koukideg Aéiep
Mnkog KupdTtwy Koukidag A€iep

510 - 530 nm kanyopia Aéigep |l

Méy. 10xU¢ Koukidag Aéiep | < 1 mW
AxpiBeia ah@adiot | +/-3mm /10 m
Atékhion koukidag Aéilep | 0,5 rad
Xpwpa Koukidag AéiCep | Tpdoivo
EuBércia | 38 m

JuvioTwyevn Bepuokpaaia Aeitoupyiag -20 °C éwg +40 °C
O¢eppokpaaia atmobAkeuang -20 °C éwg +65 °C
ZUVIOTWHEVOI TUTTOI CUTCWPEUTWY M12B...
AlaoTdoeig 171 mm x 82 mm x 150 mm
Bdpog (oupTT. uTraTtapiwv) 1262 ¢

* H emavagopTi{opevn ptratapia 16vTwy AiIBiou kai n BAkn TG dev €xouv TTpooTacia IP54.

** Mapouaiaetal POVo pia un aywyiun putravan, ev To0ToIG avapéVETal TIEQIOTOTIOKA Kl I
TIAPEPXOUEVT, HEOW THENG TTPOKAAOUPEVN OYWYINOTNTA.

NMPOBAEMOMENH XPHZH

AuTé 10 KaIVOTOPIKO AEICEP EXEI OXEDIOOTEI yIa évav eupu, ETTAYYEAUATIKO TOPEA EQOPUOYWY, OTTWG TT.X.:
- €UBuypAUMION TTAAKAKIWY, HAPHAPIVWY TTAOKWY, VIOUAATTWVY, UTTOPVTOUPWY, XUTEUPEVWV UNKWV Kal

€10V dlakdounong

- onuadeya ypaupwy BAcng yia Tnv TomobETnon Bupwy, Tapabupwy, o1dnPOTPOXIWY, GKAAOTTATIWY,
TEPIPPACEWY, TTUAWV, BEPAVTWV KOI TTEPYKOAWV.

- TN Tov KaBopIopo Kai EAEYX0 OPICOVTIWY KOl KABETWY YPOUHWY.

- XwpoaTdBunon Weudopo@wy Kal GwAnvaywywy, Katavopr Tapabipwyv kal TpoaavaToAigudg
CWAAVWY, XWPOOTABUNON EPUAPIWV YIa NAEKTPIKEG EYKATAOTATEIG

AUTO TO TTPOIGV ETTITPETTETAI VA XPNOIUOTIOIEITAI HOVO VIO TNV TTPORAETTOUEVN XPAON TTOU ava@EPETAL.




2YNOITIKH EIKONA

4 N\
KoupTri Asitoupyiag

Y0vtopo matnua: EmAEGTe avapeoa ag ypapués Aicep:

- OpidovTia ypappn AéiCep + opifovTia TPoRaAAGuEVES KOUKIDEG

- KaBetn akiva 01d6ung + katakopuea mpoBarGueve KOUKIDEG

- Katakdpu@o emitedo, karakdpu@a + opifovia TPoBaAAGUEVES

KOUKIOEG e 4 M12 Mmatapia
Marrote maparetapéva: evalayn kavovikig Aeimoupyiag / Aeiroupyiog o _

€¢oIKovopNang evépyeiag
&

(LED €vOEIENG KATAOTAONG POPTITEWG

)
(’Evaaﬁn AeiToupyiag xapnAng 1oxU0g )
)
)

Zpavon yia Tnv opiévTia akTiva Aéilep

( )

[ﬂqueupo yio kA0eTn akTiva Aéilep +
KATOKOPU@A TTPORAAASEVN KOUKIDA ETTAVW
Puga mpop HEVN MNepioTpo@ikd KoupTri

; » OFF , ,
. R o . B / /— a ATTeVEQYOTTOINUEVO / KAEIBWUEVO
[I'Iupueupo yio opifévria akTiva Aéilep + opi{ovTia J

—

mpoBaAAOpEVES KOUKIDES (apIaTepd & Befidi) Q.N Evepyomoinon / yeipokivim Aerroupyia

ON
) \emoupyia / autogmmedoUpEVO

(S J

~— MayvnTikf Bdon )

(Mu(pr'] pUBION 20 ° (+/-10 ° amo TO KEVTPO) |

(Ztspéwcn opoYig

4 N\
. . )
(Yapau)\u(o onpeio )
. . N
(chn TpiTodou 5/8 ,, J
’ . B
(Buon TpiTodou 1/4 ,, ) L )
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EZOMNAIZMOZ

Aev mepihapBavovtal aTov Baaikd e¢omAiouo, diaTiBeTal wg ateooudp.

EAAHNIKA

AAAATH MMNATAPIAZ

AMNGETE TIG pTTOTOpIES, OTav £6aaBevioel n akTiva AEICEp.

2¢ TmepimTwon Tou dev Ba XpnaoipoTroindei n GUoKeEUr Jakpdypova, Vo a@aipoUvTal O ITTATapiES aTmd Tnv
uttodoxn TG ouaTolxiag. ‘ETa1 ammoTpémeTal n EKPOr| UypwV PTTATapiag Kai ol CUVOEOUEVEG W' auTr {nuIEG
amo diaBpwan.




ENAEI=H KATAZTAZHZ OOPTIZHZ ITEPEQZH OPOOHZ

AgoU evepyotroifoete 1y amevepyotroifaeTe 10 AEIZep, 0 peTpnTg Kauaipou Ba epgavioer T didpkeia (whg TNG YTTaTapiag. 2TEPEWATE TO KAITT KOUMATIOU pe Bideg o€ pia XpnaiyotoinaTe T BAoN OPOPAS VIO VO OTEPEWTETE Ta!
KoAova. Kavahia AEiZep Ewg TNV opo@n, Ta pAIa ...
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AEITOYPI'IA XAMHAHZ 1ZXYOZ

('Evbslgn Agitoupyiag xapnAng 1ox0uog )\(

Na xpnoipotroieite Tn Aeiroupyia xapnAig
10XU0G, yia va Traparteivere Tn Sldpkeia
Aeitoupyiag 100 CUCOWPEUTH. ZTn
Aeimoupyia xapnAng 10x00G gival n akTiva
AéiCep M0 a0BevAg Kal avaBooPrvel n
évdeign Aeiroupyiag xapnAig ioxuog.
EkT6¢ autoU, oTn Acimoupyia xapnArg
10XU0G €ival n TIEPIOXA UETPIOEWV
Teplopiopévn. Me Tnv
AMNENEPTOMOIHZH tn¢ Asitoupyiag
XauNAAG 10x00G6 @wTiCel n EVOEIEN UovIua
TpdcIvn. Me @OPTION CUCCWPEUTH
XOuNAGTEPN OO 7 % peTapaivel n
OUOKEUN TN AeIToupyia XapnAng 1oxuog
auTouarta.

EAAHNIKA




MAINHTIKO XTHPIIMA TOIXOY

Me 10 payvnTIk® OTAPIYHG TOOU UTTOPE! VOl GTEPEWVETAI TO
AiZep o€ Toixoug, PETAMIKEG KaTaOKEUEG KTA.
p

'H otepewaoTe pe pia Bida r) kap@i o€ pia KoAGva.

.

lupioTe 10 AéiCep 360 °.

Vs

XPNGCIUOTTIOIRCTE TO KOUUTT pUBMIONG YIa

MPAZINH NMAAKA ZTOXOY

XpnoiyoTroInaTe TNV TTPAaCivn TTAAKa 0TOXOU YIa va BEATIVOETE TNV 0paTtodTNTa TNG dETUNG AEilep O€
duoeveig OUVONKEG Kal o€ PeYOAUTEPEG ATTOOTACEIG.

Vs

2MEIPQMA TPINMOAQOY

Xpnoipotroiate Tn Bdon TpiTroda yia va OTEPEWOETE To AEICEP O€ éva TPITTodO.

Hikpodiapdpewan 20 ° TEPITTPOPAS
!fﬁ
1 =
&
EAAHNIKA

Zmeipwpa Tpmééou 5/8*

STEIPWPa T§|n660u 1/4%




EPTAZIA XTH AEITOYPI'IA AYTOXQPOZTAOMHZHZ

Zm Aermoupyia autduarng opiovTiwang eubuypapupiletal n ouokeur Pétpnang e Aéigep pdvn e o\ éva medio +4°. '
autd 10 oKOTT6 TTPOBAAAOvTaI pia 0pICOVTIA YpauF Kol opI{OvTIa TTPOPBAANGEVEG KOUKIDEG, Hia KABETN ypaupn Kal
KaTakopu@a TTPoRBaAAGUEVES KOUKIES 1} kal o1 BU0 YpapUES Madi UE TIG KOUKIDEG TOUG TaUTOXPOVA.

n \

TomroBetroTe 1O Aéilep O° Eva
oTaBepd, emiredo Kal EAeUBEPO aTTd
doVAOEIg UTTEDAPOG ) TTAVW G €va
TpiTTodo.

Meipog omelpwparog 1/4°
Meipog omelpwyarog 5/8*

g

)
2] ==
{ : |

[upiaTe TOV TTEPIOTPOPIKO OIOKOTTT
pON PICTPOY! n

= }L o)

H ouaokeur) yérpnong pe Aéilep
atmodidel 2 akTiveg AéiCep kai 4
KOUKIOEG AEICEp.

(A) OpiZdvTia ypauun Tpog Ta
ENTTPOG

(B) K&BeTn ypapun pog Ta eUTIpOg
(C) Katakdpupa TpoBaAAOUEVES
KOUKI®EG

(D) OpigovTia TTpoRaAAOUEVEG
KOUKI®EG

Edv eival 6Aeg o1 ypapuég
EVEPYOTTOINUEVEG, TOTE TTAPAYEI N
OUOKEUN PETPNONG UE Aéilep
OTAUPWTEG YPAUMEG TTPOG TA
eUTTPAG, KOBWG €TTIONG 4 KOUKIOEG
Aéiep.

g

EAAHNIKA
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EmiAéyete TIg eMOUUNTEG YPOAUMEG R
METW TOU TTAAKTPOU. / p——

O1 ypauuég Aéiep avaAapTTouy,
OTaV PE EVEPYOTTOINUEVN
QUTOXWPOOTABUNGN BEV £XEI OKOMN
€uBuypappIoTei TO Aéilep OTIG £4°.
Z' QUTH TNV TTEPITTTWOTN
TOTTOBETAOTE TO AEICEP EK VEOU.

Mpiv peTakivioeTe 1o A€ICEP, YupioTe

TOV TIEPIOTPOPIKS OIAKATITN O OQFF.
Kat* auté Tov 1pé10 ac@aAileTal To
EKKPEPEG KAl TTPOOTATEVUETAI TO
Aéiep.




EPrAZIA £TH XEIPOKINHTH AEITOYPIIA
21N XeIpokivnTn AEIToupyia €ival n autoxwpooTabunan aTrepyoTToINuéVN KOl HTTOPEi va puBuieTal To g !

Aéilep o otroladrTroTe KAion TG YPauMNG AEICEp.

EmAEETE TIg emBuUUNTEG Ypappég e, _
0 MEOW TOU TTANKTPOU €iBOUG o B
AeiToupyiag. g |
TomoBeTroTE TO Aéilep O éva
oT1aBepo, emiTedo kal EAeUBEPO aTTO
doVNOEIG UTTESAPOG 1) TTAVW OTO
TpiTTodo0.
& J
~
e
g Ve
['upioTe TOV TTEPICTPOPIKG DIOKATITN il - ..W
ON =/
o @ \L ‘ LR ]
p— ‘il
‘Omwg oTn Aeitoupyia autéuaTng
opidovTiwaong, Ye Tn dlagopd ot PubpioTe 10 Aé1ep aTO UYOG KaI TV
OI0KOTITOVTAI 01 aKTIVEG AEICEP KABE kAian TTou emBupeite, pe T BorBeia Tou
8 deur. TpITGd0U.
8 deur. 8 deur. 8 deurt.
&
To €600 amd ) N autéuam Aeroupyia,
['upioTe ToV TEPITPOQIKG SIAKOTITN OE: ’h
f
OFF
YUPIOTE TOV TIEPIOTPOPIKG BIKOTTT OE: ﬂ .

g
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AEITOYPT'IA AAQAAIOY ANIXNEYTHZ

Me tn Aeitoupyia aA@adiol ptropei va epgavidetal Eva onueio oto dATTEdO KABETA TTPOG TNV OPOT).

H Aeitoupyia aA@adiou xpnaoipever yia Tapddelyua atn Yetafifaon evég onueiou avagopdg yia Ty

lNa epyaoieg o€ eEWTEPIKOUG XWPOUG UTTO APECD NAIAKS PG, 1) OE QWTEIVEG CUVOAKEG KAl VIO EKTETAMEVES
€YKATAOTAON QWTIOPOU Kol EEAEPIONOU 1) TNV PETARIBACN TWV UYPWV.

EOWTEPIKEG ATTOOTACEIG WG S0 PETPA, XpnolpoTToIoTe Tov avixveuth Milwaukee.
O aviKveuTrg Bev TTEPIEXETAI OTOV TTAPADOTED ECOTTAIONO Kal TTPETTEN va ayopddeTal EexwpIoTd.
NeTITOUEPEIG TTANPOPOPIES YIa TN XPACN TOU QVIXVEUTY Ba BpeiTe OTIG 0dnyieg XPAOEWS YIO TOV AVIXVEUTH.

.

EAAHNIKA




EAEMXOZ AKPIBEIAZ

To Miep Babuovoueital mAfpwg oTo epyoaTtdaio. H Milwaukee GuviaTd Tov TOKTIKG EAEyXO0 TNG OKPIBEIag
TOU A&I{Ep, TTPOTTAVTOG PETA aTTd piav TITwan 1 eéaitiog eo@aipévng Xprong.

Edv o' évav éAeyxo NG akpiBeiag emepviéTal n u€yiotn amokAion, T0Te va ameuBuveaTe o° éva atmd Ta
KéEvTpa Tapoxng utnpeaiwv ¢ Milwaukee (BAETTe Tov KatdAoyo pe Toug 6poug eyyunaong Kai Tig
OIEUBUVOEIG TWV KEVTPWY TTAPOXAG UTTNPETIWV).

1. EAéyETe TV akpiBeia Uyoug TG 0pIZOVTIag YPauuAg.

2. EAéyETe TNV akpiBeia xwpooTdBunong TG opIfovTIag Ypappng.

3. EAéyEre TV akpifeia xwpooTtdBunang T KABETNG YPOUUAG.

4. EANéyETe TV akpiBeia aApadiou.

5. "EAeyxog opBoywvidtnTtag

Mpiv Tov €Aeyyo TNG akpifelag Tou ToToBeTNUEVOU € TPITTOdOo Aéilep €CETACETE TN XWPOOTABUNON TOU
TPITTOd0U.

P - 0EL

1 EAEC=TE THN AKPIBEIA YWOYZ THZ OPIZONTIAZ TPAMMHZ
(AMOKAIZH NPOZ TA NMANQ KAI KATQ)

1. TomoBetrioTe To Aéilep Tavw o éva TpiTTodo A éva emriredo uTEdOPOG avaueoa ae dUo Toixoug A kal B
pe amoaTaon 10 uétTpwv PETAEU auTwy.

2. TomoBetoTe 10 A€iep o€ amdoTaon 0,5 pETpou atmd Tov Toixo A.

3. EvepyotroijaTte Tn Aciroupyia autopatng opifovTiwang Kail TTIECTE TO TTARKTPO TPOTTOU AEIToupyiag, yia
va TTPOBAAAETE TNV 0pIfOvTIa KOl KABETN OTAUPWTH YPauUr OToV ToiX0 A.

4. YnuadéwTe To onueio TopnG Twv dU0 YpappWY we anueio al atov Toixo A.

A =10m B

(S J
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5. Zrpéyrte 10 Aéiep Katd 180° Tpog TNV kaTeUBuvan Tou Toixou B kal onuadéwTe T0 GNUEIo TONG TWV
dUo ypaupwy wg B1 atov Toixo B.

%.b1
at X

6. TomoBetAoTe 10 Aéilep o€ amdaTaon 0,5 uétpou Trep. atmoé Tov Toixo B.

7. ZnuadéyTe To onueio Topng Twv 800 ypaupwY we anueio B2 aTov Toixo B.
Edv 1a onpeia 1 kai B2 dev Bpiokovtal T0 £va TTAvVW 010 GAAO, TOTE TTPOCOAPUAZETE TO UYOG TOU
TPITTOd0U, PEXPI VO eTTIKAAU@BOUV Ta anpeia B1 kai B2.

A

alx

8. Zrpéwrte 10 Aéilep kaTa 180° TTPOG TNV KaTEUBUVGT TOU TOiXOU A KOl ONPOSEWTE TO ONUEI0 TOUAG Twv
600 YPaUPWY WG a2 aTov Toixo A.

A

a2 %"
Al

9. MeTproTe TNV amooTaon:
Aa = |02 — o]

10. H amokAion (Aa) dev emmpémeTal va utrepPaivel Ta 6 XIA.

G




2 EAEM=TE THN AKPIBEIA XQPOZTAOMHZHZ THZ OPIZONTIAZ TPAMMHZ (AMOKAIZH AMO TH MIAN MNMAEYPA ZTHN AAAH)

[° autd Tov éAeyxo aTraTeiTal pia eEAeUBepn em@aveia epfadoul 10 x 10 péTpwy TTep. 5. MertarotrioTe 10 Aéilep 10 pétpa Tep., oTPEWTE TO Katd 180° Kal TTpoBAAETE TTAAI TNV OPICOVTIO YPAUK
1. TommoBeTAOTE To AEICEP TIAVW O° éva TPITTOB0 1 éval 0TOBEPS UTTESAPOG AVANETT O BUO ToiXoug A Kal aToug Toixoug A kai B.
B pe amooTaon 5 pétpwv HETALU aQUTWY. 6. ZnuadéyTe TO ETTIKEVTPO TNG YPAUUNG Aéilep aTov Toixo A ue a2 kal aTov Toixo B pe B2.

2. TomoBetAaTe TO A€iep O€ amdoTaon 5 PETPOU TTEP. aTTd TO KEVTPO TOU XWPOU.

3. Evepyotoijote Tn Aeiroupyio autépatng opIfovTiwaong Kol TTECTE TO TTARKTPO TPOTTOU AsIToupyiag, yia
va TTPoBAAAeTE TNV 0pIfOVTIa ypauuf aToug Toixoug A kai B.

4. YnuadéyTe To ETTKEVTPO TNG YPauunG Aéilep aTtov Toixo A e al kai aTov Toixo B pe B1.

7. MetprioTe TNV amooTaon:
Aa = |a2 - a|
AB=[B1-B2|

8. H diapopd |Aa — AB| 6ev emTpéTeTal va utrepBaivel Ta 2 XIA.

(S J (S J
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3 FII:’\A = EZTHN AKPIBEIA XQPOZTAOMHZHZ THZ KAOETHX 4 EAEr=TE THN AKPIBEIA AAOAAIAZ

EAAHNIKA

1. KpepdoTe aTov T0iX0 €va vApa oTaBuNng Fl" autod Tov %) GTT'GITEI'T(?I évag
MAKOUG 2 PETPWV TTEP. \ XWPOG UE UWOG 0POPAG 5 HETPWV TTEP. ’
2. A@oU OTaUOTACE VO PETAKIVEITOI TO Bapidl \ 1. PuBuioTe T0 cross laser o€ TpiTmodo. a
0TaBLNG, ONHABEVETE OTOV TOIXO TO ONKIEI0 2. EvepyotroifaTe n Aeimoupyia
a1l mévw atmd Tov KWvo Bapidiou. QUTOETTITIEdWONG KAl TTATAOTE TO
KoupTri yio va petafeite oTn
Aeiroupyia TTaApou.
3. ZnUewaTe TNV ETTAVW USPAUAIKA 5
KOUKKi®a 0TnVv 0podr| wg onueio al il
(Oegite TNV €IKOVQ).
4. InUEwaoTe TNV KATW USPAUAIKN
KOUKKida 0TO TIATWUO WG onueio f.
xafl
\d
3. TomoBetAoTe 10 Aéilep TAVW C' €Eval 5. X1péyte 10 Ailep 'K(XT('X j80°,
TpiTTod0 1 éva emiTTed0 UTTESAPOG OE TonoQETwVTag 10 €701, (OTE Va
améoTaon 2,5 PETpwV TIEP. aTId ToV OUTTITITEI TO ETTIKEVTPO TNG ai $—> a2
TOIYO. aA@adIAg pe To AON HOPKAPITUEVO X
4. EvepyotroifaTe TN AEITOUpYia aUTOPOTNG oneio P kal TEPIHEVETE HEXPI va
opI{oVTIWoNG Kal TMECTE TO TTARKTPO xwpoolmepr]esl n ’OUOKEU”- ’
TPOTIOU AEIToupyiag, yia va TTPoBAAAETE 6. Znuslgocm ™y emavw uépqu)ul'(n
TNV KABETN ypappr Tavw aTnV akTiva KOUKKi®a aTnV 0po®r| wg onueio al
oTa0uNG. (deiTe TNV €IKOVQ).
5. Z1péwte T0 AéIlep £T01, WWOTE VA OCULQUWVEI 7. HaméoTaon petagl Twv cr)psiwv
N KABETN ypauun e TNV avaptnan Tou al Ka a2 oTnv opogn 6n’)\wvs| ™mv
VIAUOTOG OTABUNG. aTOKAION TNG Ypaupng Aéilep atmmd
: ; . - OAVIKH KATAKOPUPO.
6. ZnUadEWTE TO ONUEIO 02 OTO KEVTPO THG vt U {
KGBETNG Ypapuig kai aTo Uyog Tou at et Z€ JId PETPNpEVN TT60TAON 5
Tou Toixou UETPWV QVEPXETAI N LEYIOTN,
o . ETMTPETTTA aTTOKAION OF:
7. H améoTaon pETagU (11’KGI a2067£; \ 51 x (£0,3 yIA /) X 2 = £3 YIA.
emTpémeTal va utrepPaivel 10 0,75 XIA. 8 b S e o g o B
EMTPETTETAN VO UTTEPPaivEl Ta 6 XIA.
& J &




5 EAEMXOZ OPOOIQNIOTHTAZ

G

. Mavw 010 8ATTEDO OTO KEVTPO TOU XWPOU

OnUadEVETE Eva anueio ava@opdg (x) Trou
va éxel Tnv idla atmdoTacn atmé KABe Toixo.
EvepyotroioTe Kai amrac@alioTe
OUOKeUr A&ICep. ZIyoupeuTeiTe av gival
evepyotToinuéva Ta €idn Aciroupyiag
KATaKOPUQO £TTITTEDO, KATOKOPUPQ
TTPORAANOUEVEG KOUKIBEG Kal OpIOVTIa
TPOBaAAOEVESG KOUKIDEG (BNA.
€vepyoTToinan 6Awv Twv akTivwy AEICep).
TotroBeTrOTE TN GUOKEUR AEICEP E TN
BonBeia TG kaTakOpUPa TTPORAASGHEVNG
KOUKI®OG aKpIBWG TTavw aTrd T anpeio
avagopdg (x).

. AkohoUBwg papkdpete To onpeio (1) otnv

TouA TWV TTPORAAAGUEVWY TTPOG TO
eUTTPAG YPOUUWY aTov ToiX0 A. AQAOTE TN
OUOKEUN AEICep aKivnTn KAl JOPKAEPETE TO

KEVTPIKO onueio TG de€Idg, opildvTia
mpoBaiAduevng koukidag (I1) aTov Toixo B.
MepioTpéwTe TN GUOKEUN AéICEp
oe¢i6oTpoa katd 90 poipa yupw atré Tnv
KaTakOpu@a TTpoaAAduevn Koukida (x)
Kol euBuypapuioTe TNV apIoTEPN, opIfovTia
TPoRaAAdUEVN KOUKIdA PE TO
TIPONYOUNEVWG HOPKAPITUEVO anpEio |.
Mapk&pETE TO ONUEIO TOPNG TWV
KOTOKOPUQWV YPOPUWY OKPIRWGS PTTPoaTd
amd 1n ouokeur) Aéiep wg anueio (I1l) otov
Toix0 B. ApriaTe Tn auakeun Aéilep akivnTn
Kal pe Tn BorBeia Tng de€idg, opifovTia
TPoBaANOPEVNG KOUKIDOG HAPKAPETE TO
onueio (V) atov Toixo C.

21a 10 pétpa, n ammokAion (d) avaueoa oTa
onpeia Il kai Il dev emTpETETAI VO
utrepBaiver 1a 3 XIA.
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TeNIKG TTEPIOTPEPETE TN GUOKEUN AEICEp
0e¢160TpOPa KaTd 180° yUpw aTTd TO
onueio avagopdg (x), 701 WaTe va
avTioToIXE N O€€Id, opIfovTIa
TPoBaAAOUEVN KOUKida OTO
TIPONYOUUEVWG HOPKAPIOUEVO onpeio |.
AQNOTE TN OUOKEUN AEICEP aKivNTN KOl PE
N BonBeia TG apioTepAg, opIfovTia
TTPoBaAAOUEVNG KOUKIOOG UOPKAPETE TO
onueio (V) atov Toix0 C.

>1a 10 yétpa, n ammékAhion (d) avapeoa
ota onueia IV kai V dev emmpémeTal va
utrepBaivel Ta 3 XIA.
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ONEMLI EMNIYET TALIMATNAMESI

Y

DIKKAT! UYARI! TEHLIKE!
Emniyet talimatnamesini ve Kullanma kilavuzunu okumadan 6nce GrinG kullanmayin.

Lazer Sinifi
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T ° Lazer igini gikis yeri
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IKAZ:
Bu Uriin, EN60825-1:2014 standardina gore, Sinif 2 lazer kategorisine girer.

LASER
2

TURKCE

Ikaz:

Dogrudan lazer isinina bakmaktan kagininiz Lazer isini goze ciddi zarar verebilir ve/veya korlige sebep olabilir.
Dogrudan lazer 1ginina bakmayiniz ve 1gini gereksiz yere baska kisiler yoneltmeyiniz.

Dikkat! Bazi uygulamalarda lazer yayan cihaz arkanizda bulunabilir. Bu durumda arkanizi dikkatlice doniniiz.
ikaz: Lazeri gocuklarin yaninda galistirmaym veya gocuklarin lazeri galigtirmasina izin vermeyin.

Dikkat! Yansima yapan bir ylzey lazer isinini kullaniciya veya bagska kisilere geri yansitabilir.

Uyari: Kumanda elemanlarinin kullaniimasi, el kitabinda tespit edilmis yontemlerden farkli yontemlerin veya ayarlarin uygulanmasi
tehlikeli 1inimlarin olusmasina neden olabilir.

Lazer cok soduk bir ortamdan sicak bir ortama getirildiginde (veya tersi), kullanimadan dnce ortam sicakli§ina gelmesi beklenmelidir.
Lazeri agik havada muhafaza etmeyiniz ve darbelerden, siirekli titresimlerden ve asiri sicakliklardan koruyunuz.

Aleti daima toz, sivilar ve yiiksek nem kosullarindan uzakta tutunuz. Bunlar, i¢ bilesenlere zarar verebilir veya dogruluk hassasiyetini
etkileyebilir.

Lazer 15ini gdziiniize isabet ettidinde, gdzlerinizi kapatin ve basinizi hemen isindan geviriniz.
Lazer isinini, kendinizin veya bagka kisilerin goziine gelmeyecek sekilde konumlandiriniz.

Dirbiin veya teleskop gibi optik biiyiteclerle lazer 1gini icine bakmayiniz. Aksi halde gdzlere ciddi sekilde zarar verme tehlikesi
artmaktadir.

Lazer gdzliiklerinin lazer gizgilerinin daha iyi gérilmesini sagladiklarina, ancak gdzleri lazer isinina karsi koruma saglamadiklarina
dikkat ediniz.

Lazer cihazi Uzerindeki uyari etiketleri gikartiimamali veya okunaksiz hale getirimemelidir.

Lazeri demonte etmeyiniz. Lazer isini ciddi g6z yaralanmalarina neden olabilir.

Kullaniimadigi zaman gticti kapatin, sarkag kilidini kapatin ve lazeri tagima ¢antasina yerlestirin.

Lazeri tasimadan once, sarkag kilidinin kilitli olmasindan emin olunuz.

Not: Sarkag kilidi kilitli olmadidinda cihazin i¢ kisminda zararlar meydana gelebilir.

Asindiric temizlik maddeleri veya ¢ozeltilerini kullanmayiniz. Temizlik iin yalnizca temiz, yumusak bir bez kullaniniz.

Lazeri asirl darbelere ve diismeye karsi koruyunuz. Diistiikten veya asir mekanik etkilerden sonra kullanmadan énce cihazin
hassasligini kontrol ediniz.

Bu lazer cihazinda gerekli olan tamirler sadece yetkili servis personeli tarafindan yapilabilir.
Agresif veya patlayici ortamlarda calistirmayin.

Cihaz1 uzun stire kullanmadidinizda pil béimesindeki pilleri gikartiniz. Bununla pillerin akmasi ve buna bagli olarak korozyon zararlari
onlenebilir.

Atik pillerin, atik elekrikli ve elektronik esyalarin evsel atiklarla birlikte bertaraf edilmesi yasaktir. Atik piller, atik elektrikli ve
E elektronik esyalar ayrilarak biriktirilmeli ve bertaraf edilmelidirler.
e Bertaraf etmeden dnce cihazlarin icindeki atik pilleri, atik akiimiilatorleri ve lambalan ¢ikartiniz.

Yerel makamlara veya saticiniza geri donisiim tesisleri ve atik toplama merkezlerinin yerlerini daniginiz.
Yerel yonetmeliklere gore perakende saticilar atik pilleri, atik elektrikli ve elektronik esyalari tcret talep etmeden geri almak zorunda
olabilirler.
Atik pilleriniz, atik elektrikli ve elektronik esyalarinizi tekrar kullanarak ve geri ddniisiime vererek ham madde gereksiniminin az
tutulmasina katkida bulununuz.
Atik piller (6zellikle lityum iyon piller), atik elektrikli ve elekironik esyalar, cevreye uygun sekilde bertaraf edilmediklerinde cevre ve
saghdiniz tizerinde olumsuz etkilere neden olabilen degerli, tekrar kullanilabilir malzemeler igerirler.
Bertaraf etmeden énce atik esyaniz iginde mevcut olabilen sahsinizla ilgili bilgileri siliniz.

c € CE isareti

U K Britanya Uygunluk Isareti

CA




Lazerin mercegini yumusak, temiz bir bezle temizleyiniz. Cozeltiler kullanmayiniz.

Lazerin belirli bir dereceye kadar toz ve kirlenmelere dayanikli olmasina ragmen uzun siire tozlu bir
ortamda muhafaza edilmemelidir, ¢linku aksi halde i¢inde bulunan hareketli parcalar hasar gérebilir.

Lazerin 1slanmasi durumunda, tagima gantasi igine yerlestirimeden dnce paslanmasini 6nlemek igin

kurutulmalidir.

TEKNIK VERILER

Lazer sinifi 2
Otomatik hizalama aralig t4°
Otomatik hizalama stresi < 3s
Pil tipi Li-lon
Voltaj DC 12V ==
Koruma trd (sigrayan su ve toz) IP54*
Maks. rakim 2000 m
Bagil nemlilik maks. 80%
IEC 61010-1‘e gore kirlilik derecesi 2"
Darbe siresi t,

Normal igletim | < 80 ys

Tasarruf modu | < 50 us

Fonksiyonlar

Yatay lazer ¢izgi + yatay yansitilan noktalar
Dikey sakuli + sakuli yansitilan noktalar
Sakuli duizey, sakuli + yatay yansitilan noktalar

Frekans 10 kHz

yansimalar 2 yesil ¢izgi, 4 puan yesil
Diyot Miktari 2

Diyot tipi 50 mW

Lazer gizgi tlrleri

Tek yatay lazer gizgisi + 2 yatay yansitilan nokta (sol & sag);
Tek dikey sakuli + 2 sakuli yansitilan nokta (Ust & alt);
Capraz gizgi + 2 yatay yansitilan nokta + 2 sakuli yansitilan
nokta.

isletim siiresi 9 saat (normal isletim) / 16 saat (tasarruf modu) M12, 3,0 Ah
ak ile

Tripod diglisi 1/4* | 5/8"

Uygun detektor Milwaukee LLD50, LRD100

Lazer cizgisi

TURKCE

Geniglik

Dalga uzunlugu
Maksimum guicl
Hassaslik

Lazer isinimi sapmasi
Acllma agisi

Rengi

Olgme mesafesi

<11,12 mm @ 38°

510 - 530 nm Lazer Sinifi Il

<7TmwW

+-3mm/10m

1rad

dikey ¢izgi > 150°; yatay ¢izgi > 180°

yesil

38 m (dedektorlt LLD50 50 m, dedektdrli LRD100 100 m)

Lazer noktalari
Dalga uzunlugu lazer noktasi
Lazer noktasI max. glig
Sakiil hassasligi
Lazer noktasi sapmasi
Lazer noktasi rengi
Olgme mesafesi

510 - 530 nm Lazer Sinifi Il
<1mW

+/-3mm/10m

0,5 rad

yesil

38 m

Tavsiye edilen isletim sicakligi

-20 °C ile +40 °C arasi

Muhafaza etme sicakligi

-20 °C ile +65 °C arasi

Tavsiye edilen aki tipleri M12B...
Ebatlari 171 mm x 82 mm x 150 mm
Agirlik (piller dahil) 1262 ¢

* Lityum iyon aki ve aki bolmesi IP54 disindadir.
** Sadece iletken olmayan hafif bir kirlilik olusmakta, ancak bazi durumlarda nemlenmeden kaynaklanan

gecici bir iletkenlik beklenmektedir.

AMACINA UYGUN KULLANIM

Bu yenilik¢i lazer genis bir profesyonel uygulama alani igin tasarlanmistir, 6rn.:
- Fayans, mermer karo, dolap, bord(ir, kalip ve stslemelerin hizalanmasi
- Kapi, pencere, ray, merdiven, ¢it, giris kapilari, verandalar ve ¢ardaklarin montaji i¢in temel gizgisinin

isaretlenmesi

- Yatay ve dikey cizgilerin tespit ediimesi ve kontrol edilmesi igin.

- Asma tavanlarin ve boru hatlarinin hizalanmasi, pencere bolliimlemesi ve borularin hizalanmasi, elektrik
tesisatlari igin gevreleme duvarlarinin hizalanmasi igin

Bu Uriin sadece belirtiimis olan amacina uygun olarak kullanilabilir.




GENEL BAKIS

4 N\
Mod diigmesi

Kisa basis: Lazer ¢izgileri arasinda segim yapin:

- Horizontalni laserova Cara + horizontélné promitané body

- Vertikalni kolmice + kolmo promitané body

- Kolma rovina + kolmo + horizontalné promitané body

R ? /—(M12Pi|paketi
N < g

(LED sarj durumu gostergesi

(Tasarruf modu gostergesi

Uzun basis: normal modu / gii¢ tasarrufu modunu degistir

Yatay lazer isini igin isaretleme

— S

[Dikey lazer iginim1 + {ist sakuli yansitilan nokta | p <
penceresi .. .
doner diigme

< i OFF -
N } /— Kapali / kilitli
[Yatay lazer 1ginim1 + yatay yansitilan noktalar J a

. o ON
penceresi (sol & sag) ﬂ Agik / manuel mod

ON
“ i ¢k / kendiliginden yayiima modu

(S J

~— Manyetik tutucu )

(20 ° mikro ayar (merkezden +/- 10 °) )
(Tavana montaj
4 N\
- A
(gakul noktasi )
- h
(Trlpod yuvasi 5/8 ,, J
(Tripod yuvasi 1/4 ,, ) L )
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Standart donanima dahil degildir, aksesuar olarak temin edilebilir.

TURKCE

PILI DEGISTIRME

Lazer 1sin1 zayifladiginda pilleri degistiriniz.

Cihazi uzun sure kullanmadiginizda pil bélmesindeki pilleri ¢ikartiniz. Bununla pillerin akmasi ve buna
bagli olarak korozyon zararlari 6nlenebilir.




DOLUM DURUMU GOSTERGESI TAVANA MONTAJ

Lazeri agtiktan veya kapattiktan sonra yakit gostergesi pil dmriinii gosterecekdir. Vidalari olan ray klipsini sitununa sabitleyin. Lazeri tavan kanallarina, raflara kelepgelemek igin
tavan montajini kullanin ...
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TASARRUF MODU
(Tasarruf modu gdstergesi )\

Aklinin dayanma stresini uzatmak igin
tasarruf modunu kullaniniz. Tasarruf
modunda lazer isinimi daha zayiftir ve
akim tasarruf gostergesi yanip
sonmektedir. Tasarruf modunda 6l¢lim
araligi da kisithdir. Tasarruf modu
KAPATILDIGINDA gdsterge siirekli
olarak yesil yanmaktadir. Akl sarjl % 7
altina distuginde, cihaz otomatik olarak
tasarruf moduna gegmektedir.
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MANYETIK DUVAR ASKISI

YESIL RENKLI HEDEF PLAKA
Manyetik askiyla lazer duvarlara, metal yapilara Veya bir sttuna vida veya civi ile sabitleyin.
vb. tutturulabilir.

Lazer 1sininin olumsuz kosullarda ve daha uzak mesafelerde gértintrligunt artirmak igin yesil hedef
plakasini kullanin.
p

~N (

.

J
Lazeri 360 ° gevirin. 20 ° pivot mikro ayari igin ayar diigmesini kullanin
P

TRIPOID DISLISI
Lazeri bir tripoda sabitlemek i¢in tripod yuvasini kullanin.

Tripoid diglisi 5/8*

Tripoid diglisi 1/4*




OTOMATIK HIZALAMA MODUNDA CALISMA

Otomatik hizalama modunda lazer dlgiim cihazi kendiliginden +4°’lik bir aralikta ayarlanmaktadir. Bunun
icin bir yatay ¢izgi ve yatay yansitilan noktalar, dikey bir ¢izgi ve sakuli yansitilan noktalar veya her iki ¢izgi
ayni anda noktalariyla birlikte yansitilir.

n \

Lazeri saglam, dlz ve titresim
yapmayan bir zemin (izerine
yerlestiriniz veya bir tripoid tzerine
monte ediniz.

. 1/4* Disli saplamasi
L 5/8“ Disli saplamasi

g

Egpler anahtari su konuma getirin: i j

Lazer 6lglim cihazi 2 lazer iginimi
ve 4 lazer noktasi olusturabilir.

A) One yatay gizgi
B) One dikey cizgi
C) Sakuli yansitilan noktalar
D) Yatay yansitilan noktalar

— o~ —~ —

Btiin cizgiler aktif oldugunda, lazer
6lglim cihazi 6ne dogru gapraz
cizgiler ve 4 lazer noktasi
olusturmaktadir.

)
2] ==
{ : |

g
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istenilen gizgileri tus tizerinden
seginiz.

Lazer otomatik hizalama etkin
oldugunda baslangicta +4°’ye
hizalanmadiginda lazer gizgileri
yanip séner. = = =

Bu durumda lazeri yeniden
pozisyona getiriniz.

Lazeri tagimadan énce, déner

OFF .
anahtari g konumuna getirin.
Bununla sarkag kilitlenir ve lazer
korunur.




MANUEL MODDA GALISMA
Manuel modda otomatik hizalama devre disidir ve lazerin lazer gizgileri istenilen egime ayarlanabilir. g !

istenilen gizgileri isletme tiirii tusu - e,

- e N
n ) lizerinden seginiz. / § '.

Lazeri saglam, dlz ve titresim
yapmayan bir zemin (izerine
yerlestiriniz veya tripoid izerine
monte ediniz.

L n
\
e 2 :
g Lar Lo
Déner anahtari su konuma getirin: il = ""-':
a =
Otomatik hizalama modunda

oldugu gibi, ancak lazer isinimlari
her 8 saniyede kesilir.

Lazeri tripoidle istenilen yikseklige ve
egime ayarlayiniz.

8 san. 8 san. 8 san.

Manuel moddan gikmak igin,
ON
Déner anahtari su konuma getirin: ’h
veya
OFF
ddner anahtari su konuma getirin: g -

g
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SAKUL FONKSIYONU

Sakil fonksiyonu ile zeminden tavana dikey bir nokta yansitilabilir.

DETEKTOR

Sakl fonksiyonu 6rnegin aydinlatma ve havalandirma tesisati igin bir referans noktasinin veya

Dogrudan glines 15131 altinda veya acik hava kosullarinda dis mekanda ¢alismak ve 50 metre kadar
yUksekliklerin aktarilmasi igin kullanilir.

uzatiimis i¢ mekan mesafeleri icin Milwaukee dedektoriini kullanin.
Dedektér teslimat kapsamina dahil degildir ve ayri olarak satin alinmasi gerekmektedir.
Dedektoriin kullaniimasiyla ilgili ayrintili bilgileri dedektériin kullanma kilavuzu iginde bulabilirsiniz.

.
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HASSASLIGIN KONTROL EDILMESI

Lazerin hassas ayari fabrikada tamamiyla yapilmistir. Milwaukee, lazerin hassashginin diizenli
araliklarda, 6zellikle cihaz yere dlstikten sonra veya hatali kullanildiktan kontrol edilmesini tavsiye
etmektedir.

Hassasligin kontrol ediimesi sirasinda maksimum sapma asildiginda, lutfen Milwaukee servis
merkezlerimizden birine (bkz. garanti sartlari ve servis merkezi adreslerini igeren liste) basvurunuz.

1. Yatay cizginin yukseklik hassasliginin kontrol edilmesi.
2. Yatay ¢izginin hizalama hassasliginin kontrol edilmesi.
3. Dikey ¢izginin hizalama hassasliginin kontrol edilmesi.
4. Sakil hassasliginin kontrol edilmesi.

5. Dik agly1 kontrol ediniz

Tripoid Gizerine monte edilmis lazerin hassashgini kontrol etmeden énce tripoidin dengesini kontrol ediniz.

('5. Lazeri B duvarina dogru 180° derece geviriniz ve iki gizginin kesistigi noktayi B duvarina b1 olarak
isaretleyiniz.

%.b1
at X

~N

T L— 6. Lazeri B duvarindan yakl. 0,5 m mesafeye kurunuz.
( ) l . x 7. Iki gizginin kesigtigi noktayi B duvarina b2 noktasi olarak isaretleyiniz.
§ = b1 ve b2 noktalar Ust Uste durmadiginda tripoidin ylksekligini b1 ve b2 Ust Uste gelecek sekilde
Lfﬁ;-:ﬂ:-: 2 J degistiriniz.
_r
I b,
YATAY CIZGININ YUKSEKLIK HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI
(YUKARI VE ASAGI DOGRU SAPMA) alx
1. Lazeri bir triopid Uzerinde veya diiz bir zemine birbirinden yakl. 10 m olan iki duvar A ve B arasina
kurunuz.
2. Lazeri A duvarindan yakl. 0,5 m mesafeye yerlestiriniz.
3. Otodmtatik hizslama modunu devreye aliniz ve yatay ve dikey gapraz ¢izgiyl A duvarina yansitmak icin 8. Lazeri A duvarina dogru 180° derece geviriniz ve iki ¢izginin kesistigi noktayi A duvarina a2 olarak
mod tuguna basiniz. isaretleyiniz
4. ki cizginin kesistigi noktay1 A duvarina a1 noktasi olarak isaretleyiniz.
A
A ~ B
=10m a2 %
Al K
9. Mesafeleri 6lgliniiz:
Aa =|a2 - al|
10. Aa 6 mm tzerinde olmamalidir.
& J &
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2 YATAY GIZGININ HIZALAMA HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI (BIR TARAFTAN DIGER TARAFA SAPMA)

Bu kontrol icin yakl. 10 x 10 m bos alan gerekmektedir.

1. Lazeri bir triopid Uzerinde veya saglam bir zemine birbirinden yakl. 5 m olan iki duvar A ve B arasina
kurunuz.

Lazeri odanin ortasindan yakl. 5 m uzaga kurunuz.

Otomatik hizalama modunu devreye aliniz ve yatay ¢izgiyi A ve B duvarlarina yansitmak i¢in mod
tusuna basiniz.

Lazer ¢izginin orta noktasini A duvarina a1 ve B duvarina b1 olarak isaretleyiniz.

G

5. Lazerin yerini yakl. 10 m degistiriniz ve 180° ceviriniz ve yatay cizgiyi tekrar A ve B duvarlarina
yansitiniz.

6. Lazer cizginin orta noktasini A duvarina a2 ve B duvarina b2 olarak isaretleyiniz.

Mesafeleri 6lgliniiz:

Aa =[a2 - al|

Ab = b1 -b2|

|Aa — Ab| arasindaki fark 2 mm uzerinde olmamalidir.

TURKCE




3 DIKEY GIZGININ HIZALAMA HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI

. Bir duvara yakl. 2 m uzunlugu olan bir
sakdl ipi asiniz.

. Kursun agirhgin salinmasi durduktan
sonra a1 noktasini konik kursunun Ust
kisminda duvara igaretleyiniz.

. Lazeri bir triopid Uzerinde veya duz bir
zemine duvardan yakl. 2,5 m mesafeye
kurunuz.

. Otomatik hizalama modunu devreye
aliniz ve dikey cizgiyi sakule yansitmak
icin mod tusuna basiniz.

. Lazeri dikey L cizgisi asili sakul ipi ile st
Uste gelecek sekilde geviriniz.

. a2 noktasini dikey cizginin ortasinda a1’in
ylksekliginde olacak sekilde duvara
isaretleyiniz.

. alile a2 arasindaki mesafe 0,75 mm’den
blylk olmamalidir.

\
\

Xxail

1.
2.

Capraz lazeri bir tripoda yerlestirin.

Kendiliginden yayllma modunu
ACIN ve dolgun fonksiyona gegmek
icin diigmeye basin.

Tavandaki Ust gekUl noktasini a1
noktasi olarak isaretleyin (resme
bakin).

Zemindeki alt sakul noktasini b
noktasi olarak isaretleyin.

Lazeri, sakul noktasinin orta
noktasi isaretlenmis olan b noktasi
lzerine dusecek sekilde 180°
ceviriniz ve pozisyona getiriniz ve
cihaz hizalanana kadar bekleyiniz.
Tavandaki Ust ¢ekul noktasini a1
noktasi olarak isaretleyin (resme
bakin).

Tavandaki a1 ve a2 noktalari
arasindaki mesafe, lazer gizgisinin
ideal sakul dikeyinden ne kadar
cok saptigini géstermektedir.

5 m 6lgme mesafesinde miimkiin
olan maksimum sapma:

5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

a1 ile a2 arasindaki mesafe
6 mm’den blylk olmamalidir.

ai

4 SAKUL HASSASLIGININ KONTROL EDILMESI

Bu kontrol icin yakl. 5 m tavan
yuksekligi olan bir oda gerekmektedir.

5m
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5 DIK ACIYlI KONTROL EDINIZ

1. Odanin ortasinda, her duvara esit
mesafede olan yere bir referans noktasi
(x) isaretleyiniz.

2. Lazer cihazini ¢aligtirin ve kilidini agin.
Sakuli duizey, sakuli yansitilan noktalar ve
yatay yansitilan noktalar isletim turlerinin
aktif olmasindan emin olunuz (yani bitiin
lazerler agik konumda).

3. Lazer cihazi, sakuli olarak asagdiya
yansitilan nokta yardimiyla dogrudan
referans noktasi (x) lizerine yerlestiriniz.

4. Ardindan noktayi (I) 6ne dogru yansitilan
cizginin kesistigi noktada A duvar izerine
isaretleyiniz. Lazer cihazini hareket
ettirmeyiniz ve sag yatay yansitilan
noktanin (Il) orta noktasini B duvari
lzerine isaretleyiniz.

5. Lazer cihazi saat ydnunde sakuli
yansitilan nokta (x) etrafinda 90 derece

ceviriniz ve sol yatay yansitilan noktayi
daha 6nce isaretlenmis nokta I‘e uygun
hizaya getiriniz.

6. Sakuli gizgilerin kesisme noktasini
dogrudan lazer cihazinin éniinde nokta
(I1) olarak B duvari tzerine isaretleyiniz.
Lazer cihazini hareket ettirmeyiniz ve sag
yatay yansitilan nokta yardimiyla noktay!
(IV) C duvari Uizerine isaretleyiniz.

7. Il ve lll noktalari arasindaki sapma (d) 10
m‘de 3 mm Uzerinde olmamalidir.

G

B

A (o4
oll

o

la »l
10m

B

A (o]

Sonra lazer cihazi saat yonuinde referans
noktasi (x) etrafinda, sag yatay yansitilan
noktanin daha dénce isaretlenmis |
noktasina uygun olacak sekilde 180°
ceviriniz. Lazer cihazini hareket
ettirmeyiniz ve sol yatay yansitilan nokta
yardimiyla noktayi (V) C duvari tizerine
isaretleyiniz.

IV ve V noktalari arasindaki sapma (d) 10
m‘de 3 mm Uzerinde olmamalidir.

A

..]]I
Ty

I
/ il
® 1omI_

Ve
o1V
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10m 10m
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DULEZITE BEZPECNOSTNI POKYNY

Y

POZOR! VAROVAN! NEBEZPECI!
NeZ zacnete vyrobek pouzivat, prostudujte si bezpe€nostni pokyny a navod k obsluze.
Klasifikace laseru

TILII 0]

|

~— Vystupni otvor
~ laserového paprsku

UPOZORNEN:i:
Jedna se o laserovy vyrobek tfidy 2 podle normy EN60825-1:2014 .

LASER
2

CESKY

UPOZORNENI:
Oci nevystavuite pfimo pusobeni laserového paprsku. Laserovy paprsek mize zplisobit zavazné poskozeni oci a/nebo oslepnuti.

Nedivejte se pfimo do laserového paprsku a paprskem nikdy zbyte¢né nemifte pfimo na jiné osoby.

Opatmé! PFi nékterych zplsobech pouZiti se miiZe zafizeni emitujici laser nachazi za vami. V takovém pripadé se otacejte opatrné.
UPOZORNENI: Neprovozuite laser v blizkosti déti ani nedovolte d&tem laser obsluhovat.

Pozor! Reflexni povrch by mohl laserovy paprsek odrazit zpét na obsluhu nebo jiné osoby.

Vystraha: PouZiti oviddacich prvk(, nastaveni nebo zrealizovani jinych postupli nez bylo stanoveno v piiruce, mize vést k
nebezpenému ozareni.

Kdyz se laser pfemisti z velmi studeného prostfedi do teplého prostfedi (nebo naopak), musi pfed pouZitim dosahnout teplotu okolniho
prostredi.

Laser neuskladriujte venku a chrarite jej pfed udery, trvalymi vibracemi a extrémnimi teplotami.

Laserovy méfici pfistroj chrarite pfed prachem, mokrym prostfedim a vysokou vzdusnou vihkosti. Tyto viivy mohou znigit vnitfni
soucastky nebo ovlivnit pfesnost méfeni.

Pokud laserové zafeni zasahne oko, ofi zavete a hlavu okamZité odvratte od paprsku.

Dbejte na to, aby byl laserovy paprsek umistén tak, aby nemohl oslepit ani vas, ani jiné osoby.

Do laserového paprsku se nedivejte pomoci optickych zvétSovacich zafizeni, jako jsou dalekohledy nebo teleskopy. V opacném pfipadé
se zvySi nebezpeti zavazného poskozeni ofi.

Nezapomexite, Ze bryle na zviditelnéni laserového paprsku slouzi na lepsi rozpoznéni laserovych Car, ogi v3ak pred laserovym zéfenim nechréni.
Vlystrazné Stitky na laserovém pfistroji se nesméji odstrafiovat nebo znehodnocovat.

Laser nerozebirejte. Laserové zafeni mize zpusobit vazné zranéni oci.

Pokud laser nepouzivate, vypnéte napajeni, zajistéte kyvadlo a uloZte jej do pfenosného pouzdra.

Ped prepravou laseru zajistéte, aby bylo vykyvné blokovaci zafizeni zajiSténé.

Upozoméni: Pokud vykyvné blokovaci zafizeni neni zajiSténé, miZe béhem pfepravy dojit k podkozenim uvnitf pfistroje.

NepouZivejte Zadné agresivni Gistici prostfedky nebo rozpoustédia. Cistéte jen Cistym mékkym hadfikem.

Laser chrarite pred prudkymi nérazy a pady. Po padu nebo silnych mechanickych viivech se pfed pouZitim musi zkontrolovat presnost
pfistroje.

Potfebné opravy na tomto laserovém pfistroji smi realizovat jen autorizovany odborny persondl.

NepouZivejte vyrobek v prostorach s nebezpecim vybuchu nebo v agresivnim prostfedi.

Pokud pfistroj nebudete delsi dobu pouzivat, z pfihradky na baterie vyjméte ven baterie. Tim miZete zabranit vyteceni bateri a vzniku
$kod zplisobenych korozi.

Odpadni baterie a odpadni elektricka a elektronicka zafizeni se nesméji likvidovat spoleéné s domovnim odpadem. Odpadni
E baterie a odpadni elektrickd a elektronicka zafizeni je nutné sbirat a likvidovat oddélené.
= Pfed likvidaci odstrarite ze zafizeni odpadni baterie, odpadni akumulatory a osvétiovaci prostfedky.

Informuite se na mistnich ufadech nebo u vaSeho odborného prodejce ohledné recyklagnich dvord a shémych mist.
Podle mistnich ustanoveni mohou maloobchodni prodejci byt povinni bezplatné odebrat zpét odpadni baterie a odpadni elekiricka a
elektronicka zafizeni.
Opétovnym pouzitim a recyklaci vaSich odpadnich baterii a vasich odpadnich elektrickych a elektronickych zafizeni pfispivate ke
snizovani potfeby surovin.
Odpadni baterie (pfedevsim lithium-iontové baterie), odpadni elektricka a elektronicka zafizeni obsahuji cenné, opétovné pouZitelné
materialy, které pfi ekologické likvidaci nemohou mit negativni G¢inky na Zivotni prostredi a vaSe zdravi.
Pred likvidaci pokud mozno vymaZte na vaSem odpadnim pfistroji existujici osobni Udaje.

c € Znatka CE

U K Britska znacka shody
CA




UDRZBA

Objektiv a kryt laseru Cistéte Cistym mékkym hadfikem. Nepouzivejte Zadna rozpoustédia.

| kdyz je laser do urcité miry odolny vici prachu a necistotam, nemél by se dlouhodobéji uskladfovat na
pradném misté, nebo v opaném piipadé by se mohly poskodit jeho vnitfni pohyblivé ¢asti.

Pokud by se laser zamokfil, musi se pfed pouzitim vysusit v pfenosném kuffiku, aby nemohly vzniknout

z&dné skody zplisobené korozi.

TECHNICKA DATA

IEC 61010-1

Trida laseru 2
Oblast samonivelace t4°
Doba samonivelace <3s
Typ baterie Li-lon
Napéti DC 12V ==
Druh ochrany (stfikajici voda a prach) IP54*
Max. vySkova poloha 2000 m
Relativni vlhkost vzduchu max. 80%
Stupen znecisténi v souladu s 2"

Doba pulzu t,
Bé&Zny provoz
Provozni reZim s Usporou energie

<80 s
<50 us

Funkce Horizontalni laserova ¢ara + horizontainé promitané body
Vertikalni kolmice + kolmo promitané body
Kolma rovina, kolmo + horizontalné promitané body
Frekvence 10 kHz
Promitani 2 zelené Cary, 4 body zelené
MnozZstvi diod 2
Typ diody 50 mW

Schéma vystupu laserovych &ar

Jednoducha horizontalni laserovéa €ara + 2 horizontalné
promitané body (vlevo a vpravo);

Jednoducha vertikalni kolmice + 2 kolmo promitané body
(nahoru a dol);

KfiZova €ara + 2 horizontaIné promitané body + 2 kolmo
promitané body.

Provozni ¢as

9 hod. (béZny provoz)/16 hod. (rezim s Usporou energie) s
akumulatorem M12, 3,0 Ah

CESKY

Zavit stojanu

1/4* 1 5/8*

Vhodny detektor

Milwaukee LLD50, LRD100

Laserova Cara
Sitka
Vinova délka
Maximalni vykon
Presnost
Odchylka laserového paprsku
Uhel otevieni
Barva

Dosah

<11,12mm @ 38"

510 - 530 nm tfida laseru Il

<7TmW

+/-3mm/10m

1rad

vertikalni ¢ara > 150°; horizontalni ¢ara > 180°

zelena

38 m (s detektorem LLD50 50 m, s detektorem LRD100 100 m)

Laserové body
Vinova délka laserového bodu

510 - 530 nm tfida laseru Il

Max. vykon laserového bodu | < 1 mW
Presnost kolmice | +/-3mm /10 m
Odchylka laserového bodu | 0,5 rad
Barva laserového bodu | zelena
Dosah |38 m
Doporucena provozni teplota -20°Caz+40°C
Teplota pro skladovani -20 °C az +65 °C
Doporucené typy akumulator M12B...
Rozméry 171 mm x 82 mm x 150 mm
Hmotnost (V€. baterii) 1262 ¢

* Lithium-iontova baterie a pfihradka na baterie jsou z IP54 vyjmuty.
** Vlyskytuji se pouze nevodivé neistoty, pficemz je ale obas mozné ocekavat z diivodu oroseni

docasnou vodivost.

POUZITi V SOULADU S UCELEM

Tento inovativni laser je dimenzovany pro Sirokou profesionalni oblast pouZiti, jako napf.:

- Vyrovnani obkladd, mramorovych desek, skfinék, lemd, vylisk( a obrub

- Vlyznaceni zakladnich linii zabudovani dvefi, oken, list, schodu, plotl, bran, verand a pergol.

- Na stanoveni a provéfeni horizontalnich a vertikalnich Car.

- Nivelovani zavéSenych stropu a potrubi, rozvrhnuti oken a vyrovnani trubek, nivelovani obvodovych

stén pro elektroinstalace

Tento produkt se smi pouzivat jen v souladu s uvedenym ucelem pouZiti.




PREHLED

(Tlac':itko moédu

Kratkeé stisknuti: Vyberte si mezi laserovymi ¢arami:

- Horizontalni laserova Cara + horizontalné promitané body
- VertikéIni kolmice + kolmo promitané body

- Kolma rovina + kolmo + horizontalné promitané body

Dlouhé stisknuti: pfepnuti normalniho rezimu / rezimu Uspory
\energie

(LED indikator stavu nabiti

(Indikétor rezimu s usporou energie

Znaceni pro horizontalni laserovy paprsek

— S

[Okénko na vertikalni laserovy paprsek + kolmo | P N
romitany bod nahore
EIETL) Otoény knoflik

i » OFF v
. . s , B ) /— a Vypnuto / uzaméeno
[Okenko na horizontalni laserovy paprsek + J

horizontalné promitané body (vlevo a vpravo) Q.N Zapnuto / ruéni re%im

ON
’i zapnuto / samovyrovnavaci rezim

(S J

~— Magneticky drzak )

(20 ° mikro nastaveni (+/- 10 ° od stfedu) )
(Montéi na strop
( N\
(olovo )
(Driék stativu 5/8 ,, )
(Driék stativu 1/4 ,, ) L J

CESKY




VYMENTE BATERII
Neni soucasti standardniho vybaveni, dodava se jako pfisluSenstvi.

Baterie vyménte, kdyZ laserovy paprsek zeslabne.

Pokud pfistroj nebudete delsi dobu pouzivat, z pfihradky na baterie vyjméte ven baterie. Tim mlzete
zabranit vyteCeni baterii a vzniku Skod zpUsobenych korozi.

CESKY




ZOBRAZENI STAVU NABITI

Po zapnuti nebo vypnuti laseru bude palivomér ukazovat Zivotnost baterie.
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REZIM S USPOROU ENERGIE

Lz v , q 4
(Indlkator rezimu s usporou energie )\

ReZim s Usporou energie pouzivejte,
abyste prodlouzili dobu fungovani
akumulatoru. V reZimu s Usporou
energie je laserovy paprsek slabsi a
indikator uspory energie blika. Kromé
toho je v rezimu s Usporou energie
omezena oblast méfeni. Kdyz se rezim s
usporou energie DEAKTIVUJE, indikéator
bude svitit nepfetrzité zelené. KdyZ bude
stav nabiti akumulatoru nizsi nez 7 %,
zafizeni se automaticky pfepne do
rezimu s Usporou energie.

CESKY

MONTAZ NA STROP

Upevnéte sponu pomoci Sroubl na sloupek. Pomoci drzaku na stropu upnéte laser na stropni
kandly, stojany ...




MAGNETICKY DRZAK NA STENU

Pomoci magnetického drzaku se da laser

ZELENA CIiLOVA TABULKA
Nebo pfipevnéte Sroubem nebo hiebikem na

Pouzijte zelenou cilovou desku ke zlepSeni viditelnosti laserového paprsku za nepfiznivych podminek a
pfipevnit na stény, kovové struktury apod. sloupek. na vétsi vzdalenosti.
s N ( A
]
& J
Otocte laserem o 360 °. Pouzijte nastavovaci knoflik pro 20 ° oto¢né mikro
nastaveni N )
4 N\
ZAVIT STOJANU
Upevnéte laser na stativ pomoci drzaku stativu.
4 N\
T — =
% M
/ '\I ]
| ILII III
l .
- ( I|I
[
Zavit stojanu 5/8"
Zavit stojanu 1/4“
& J &




PRACE V REZIMU SAMONIVELACE

V samonivelacnim rezimu se laserové méfici zafizeni samo vyrovna v rozsahu +4°. Kvdli tomu se
sou€asné promitaji horizontalni ¢ara a horizontalné promitané body, vertikalni ¢ara a kolmo promitané

body nebo obé Eary spole¢né s jejich body.

Laser postavte na pevny, rovny
podklad bez vibraci nebo jej
namontujte na stojan.

g

1/4% Cep se zavitem

Laserovy méfici pristroj dokaze
vytvaret 2 laserové paprsky a
4 laserové body.

(A) Horizontalni ¢ara smérem
dopredu

(B) Vertikalni ¢ara smérem dopredu
(C) Kolmo promitané body
(D) Horizontalné promitané body

Kdyz jsou aktivované vSechny Cary,
laserové méfici zafizeni vytvofi
kfizové Cary vpredu a 4 laserové
body.

g

l 5/8" Eep se zavitem
]
g [ —— l ]
%%':te otoény prepinac¢ do polohy: ::-r J L «_w
‘i \L 9 |
==
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Pozadované ¢ary si navolite
pomoci tlacitka.

KdyzZ se laser pfi aktivovaném
rezimu samonivelace na zac¢atku
nevyrovna na +4°, laserové ¢ary
blikaji. = =— =—

V takovém pftipadé musite laser
znovu umistit.

Pred pfesunutim laseru pfepnéte

0 T OFF
otocny prepina¢ do polohy .
Diky tomu se zaaretuje kyvﬁo a
laser je chranény.




PRACE V MANUALNIM REZIMU

V manualnim rezimu je funkce samonivelace deaktivovana a laser se da nastavit na libovolny sklon
laserovych €ar.

Laser postavte na pevny, rovny
podklad bez vibraci nebo jej
namontujte na stojan.

g

e 2
g Lar
Otocte otoCny prepina¢ do polohy: Bl L
2, y prep polohy f»—f‘ .w
Stejné jako v samonivelanim

rezimu, ale laserové paprsky se
prerusi kazdych 8 sekund.

8 sek. 8 sek. 8 sek.

g
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Pozadované ¢ary si navolite pomoci
tlacitka druht provozu.

Laser pomoci stojanu nastavte na
pozadovanou vysku a pozadovany
sklon.

Chcete-li ukongit ruéni rezim,

ON
Otocte otoény prepina¢ do polohy: fh

nebo
OFF

otodte otocny prepina& do polohy: fg -

!
| =
> —




FUNKCE KOLMICE

DETEKTOR
Pomoci funkce kolmice se da bod na podlaze kolmo promitnout na strop.

Pro préaci v exteriéru za pfimého slunecniho svétla nebo za jasnych podminek a pro delSi dosahy do 50
Funkce kolmice slouZi napf. na pfeneseni referenéniho bodu pfi instalaci osvétleni a ventilace nebo na metrl pouzijte detektor Milwaukee.
preneseni vysek.

Detektor neni sou¢asti dodavky a musi se zakoupit zvI&st.

Podrobné informace o pouZziti detektoru najdete v navodu k pouziti detektoru.

.
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KONTROLA PRESNOSTI

szaserje kglibrovany vy[obcem. Milwaykee doporucuje pfesnost laseru pravidelné provérfovat, pfedevsim (2 (s aiadm e P ST e S A priisecik dvou ar oznacte na sténé B jako bod b1. N
vSak po padu nebo v disledku chybné obsluhy.
Pfi prekroeni maximalni odchylky pfi kontrole presnosti se obratte na nase servisni stredisko spol.
Milwaukee (viz seznam se zaru¢nimi podminkami a adresami servisnich stfedisek).
1. Provéite presnost vysky horizontalni ¢ary.
2. Provéfte pfesnost nivelace horizontaini Cary. L
3. Provéite presnost nivelace vertikalni cary. alx
4. Provéite pfesnost kolmice.
5. Kontrola kolmosti
Pred provéfenim presnosti laseru namontovaného na stojanu zkontrolujte nivelaci stojanu.
PROVERENI PRESNOSTI VYSKY HORIZONTALNi CARY
_ _ N 6. Laser umistéte pfibl. 0,5 m od stény B.
__ L— 7. Prasecik dvou €ar oznacte na sténé B jako bod b2.
( ) l ] Sl Kdyz body b1 a b2 nejsou umistény nad sebou, pfestavte vysku stojanu, dokud se body b1 a b2
L = ' neprekryvaji.
.____.-"“'?_;_‘/
I )
(ODCHYLKA SMEREM NAHORU A DOLU) a1
1. Laser nainstalujte na stojan nebo na rovny podklad mezi dvéma sténami A a B, které jsou od sebe
vzdalené asi 10 m.
2. Laser umistéte pfibl. 0,5 m od stény A. 8 L tofte 0 180° Sma ke SEEN& A isetik d y %t &n& A iako bod a2
3. Zapnéte samonivelacni rezim a stisknéte tlacitko Mode (rezim), aby se horizontalni a vertikalni - Laserolocteo Smerem ke siene A a prusecii dvou car ozhacte na siene A jako bod a
kfizova ¢ara mohla promitat na sténu A.
4. Prisecik dvou €ar si na sténé A oznacte jako bod a1. A
224
A PP B ~al?
9. Zméite vzdalenosti:
Aa = a2 -al|
10. Aa nesmi pfesahnout 6 mm.
& J &
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9 PROVERENi PRESNOSTI NIVELACE HORIZONTALNI CARY (ODCHYLKA OD JEDNE STRANY KE DRUHE)

Na tuto kontrolu budete potfebovat volnou plochu o rozmérech asi 10 x 10 m. 5. Laser pfemistéte pfibl. 0 10 m a otoéte o 180° a horizontalni ¢aru opét promitnéte na stény A a B.

1. Laser nainstalujte na stojan nebo na pevny podklad mezi dvéma sténami A a B, které jsou od sebe 6. Stfed laserové Cary na sténé A si oznacte pomoci bodu a2 a na sténé B pomoci bodu b2.
vzdalené asi 5 m.

2. Laser umistéte pfibl. 5 m od stfedu mistnosti.

3. Zapnéte samonivelacni rezim a stisknéte tlacitko Mode (rezim), aby se horizontélni ¢ara mohla
promitat na stény A a B.

4. Stfed laserové ¢ary na sténé A si oznacte pomoci bodu a1 a na sténé B pomoci bodu b1.

7. Zméfte vzdalenosti:
Aa =|a2 - al|
Ab = |b1 - Db2|
8. Rozdil |Aa — Ab| nesmi byt vétSi nez 2 mm.

(S J (S J
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3 PROVERENiI PRESNOSTI NIVELACE VERTIKALNi CARY

1. Na jednu sténu zavéste asi 2 m dlouhou

$ndiru olovnice. i
2. Kdyz se olovnice prestane kyvat, na sténé \

si oznacte bod a1 nad kuzelem olovnice.

3. Laser nainstalujte na stojan nebo na

rovny podklad ve vzdalenosti pfibl. 2,5 m
od stény.

4. Zapnéte samonivelacni reZim a stisknéte
tlacitko Mode (rezim), aby se vertikalni
¢ara mohla promitat na kolmici.

5. Laser otoCte tak, aby byla vertikalni ¢ara |
v souladu se zavéSenou $ridrou olovnice. '

6. Bod a2 ve stiedu vertikalni ¢ary si f
oznacte ve stejné vysce jako bod a1 na !
sténé. !

7. Rozdil mezi bodem a1 a bodem a2 nesmi '
byt vétsi nez 0,75 mm. ]

G

1.
2.

Umistéte kfizovy laser na stativ.

Zapnéte reZzim samonivelace a
stisknutim tlacitka pfepnéte na
funkci buzeni.

Horni bod ohybu na stropu oznacte
jako bod a1 (viz obrazek).

Oznacéte spodni olovnici na podlaze
jako bod b.

Laser otoCte 0 180° a umistéte jej
tak, aby stfed bodu kolmice
dopadal na uz vyznaceny bod b a
potom pockejte, dokud se pfistroj
niveluje.

Horni bod ohybu na stropu oznacte
jako bod a1 (viz obrazek).

Vzdalenost mezi body a1 a a2 na
stropé uvadi, jak vyrazné se
laserova ¢ara odliSuje od idealni
svislice.

Pfi méfené draze s délkou 5 m je
maximalni pfipustna odchylka:
5m x (£0,3 mm/m) x 2 = £3 mm.

Vzdalenost mezi bodem a1 a a2
nesmi byt vétsi nez 6 mm.

ai

4 PROVERENi PRESNOSTI KOLMICE

Na tuto kontrolu budete potfebovat
mistnost s vyskou stropu asi 5 m.

5m
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5 KONTROLA KOLMOSTI

G

. Ve stfedu mistnosti si na podlaze oznacte

referenéni bod (x), ktery bude shodné
vzdaleny od kazdé stény.

Zapnéte a odblokuijte laserové zafizeni.
Zabezpec(te, aby byly aktivované rezimy
kolmé roviny, kolmo promitanych bodu a
horizontalné promitanych bodu (t. j.
vSechny lasery musi byt zapnuté).

. Laserové zafizeni umistéte pfimo nad

referenéni bod (x) pomoci bodu
promitnutého kolmo dol(.

Potom vyznaéte bod (1) v praseciku

vpiedu promitanych Car na sténé A.

Laserovym zafizenim nepohybujte a
oznacte stfed pravého horizontalné

promitaného bodu (Il) na sténé B.

. Laserové zafizeni otocte o 90 stupriu ve

smeéru hodinovych ruci¢ek kolem kolmo
promitaného bodu (x) a levy horizontalné

promitany bod vyrovnejte na pfedem
oznaceny bod .

Prasecik kolmych ¢ar pfimo pred
laserovym zafizenim si oznacte jako bod
(1) na sténé B. Laserovym zafizenim
nepohybujte a pomoci pravého
horizontalné promitaného bodu si oznacte
bod (IV) na sténé C.

Odchylka (d) mezi body Il a lll nesmi byt
na 10 m vétsi nez 3 mm.

B
A (o4
oll
o
10m
B
A (o]
J IVe

Na zavér laserové zafizeni otocte o 180°
ve sméru hodinovych ruci¢ek kolem
referenéniho bodu (x) tak, aby byl pravy
horizontalné promitany bod v souladu s
predem ozna¢enym bodem |. Laserovym
zafizenim nepohybujte a pomoci levého
horizontalné promitaného bodu si oznacte
bod (V) na sténé C.

Odchylka (d) mezi body IV a V nesmi byt
na 10 m vétsi nez 3 mm.

B
A C
Te, o
I - W
9 10 mI_ e °1V
[ ]

y—bl<—<<
10m 10m
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